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 مقدمه
 

، خواهشمندیم که مطالب ا�ن دفترچه  XIMAکنترل دور موتور القا�ی   انتخاب شما در خرید دستگاهبا تشکر از حسن  
مند شوید. به علت  ن�ز �هره  خطر، از خدمات گارانت� ا�ن شرکتدقت مطالعه نمایید تا ضمن نص�ی سر�ع و کم را به 

�رای افرادی که کمتر�ن اطلاعات    تخصص� �ودن اصطلاحات و مفاهیم مورد استفاده در ا�ن دفترچه سع� شده است
ی دارند ن�ز مورداستفاده باشد. همچن�ن تا حد امکان، معادل انگلیس�  �اندازی درا�وهای موتور القادر مورد نصب و راه 

شده است تا کار�ران از اصلاحات تخصص� مطلع گردند و در صورت نیاز به راهنما�ی  مطالب و پارامترهای مهم قرار داده 
زبان و غ�ر متخصص    رک در اختیار کار�ر و شرکت باشد. توجه کنید که ا�ن عبارات �رای شخص غ�ر فارس� منبع� مشت

 مفید نخواهد �ود.
شده و قیمت  افزاری صنعتگران و تولیدکنندگان ا�ران� طراح� و �هینه افزاری و نرم �ر مبنای نیاز سخت  XIMAدستگاه 

خدمات پس از فروش سر�ع و باصرفه، ازجمله مواردی است که شرکت  اندازی و همچن�ن  مناسب و راحت� نصب و راه 
 ها داشته است. زیما توجه خاص� به آن 

روز ار�قا دهیم و در ا�ن راستا  کننده محترم بتوانیم سطح کیف� محصولات خود را روزبه امیدواریم با کمک شما مصرف 
 نماییم. بابت آن تشکر م�  اس�قبال کرده و پیشاپیش از هرگونه پیشنهاد و ان�قاد سازنده

تر تر، راحت را داشته و �رای نص�ی سر�ع  سؤالات شما  گو�ی به مرکز خدمات پس از فروش شرکت، همواره آمادگ� پاسخ  
ای استفاده کنید. �رای  توانید از کمک مشاور�ن متخصص ما بدون ه�چ هزینه و همچن�ن رفع اشکالات احتمال�، م�

   www.xima.ir          �ترنت� سایت مراجعه نمایید:اطلاعات بیشتر به آدرس ای
کننده خواهد  توجه داشته باشید که خسارات مال� و جان� ناش� از هرگونه اش�باه احتمال� در نصب، به عهده مصرف 

 �ود. 
 
 

 لوازم همراه دستگاه 
  کاتالوگ دستگاه 
 3  ها�رای بستن درب ترمینال  ) عدد یدک 1( عدد ��چ کوچک 
 5   رای نصب دستگاه درون تابلو   )عدد یدک  1( 4عدد ��چ� 
  شابلون و�ژه سوراخ کردن محل نصب دستگاه 
  های فرمانگوشت� کوچک �رای باز و بست ترمینال آچار ��چ   
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 ک دستگاه  لا مشخصات پ
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  Xima مختلف  یهامدل �توان  یها�خروج/ یمشخصات ورود

 ولتاژ/فاز 
)( 

 توان موتور 
) ( 

 سا�ز 
 ترمز 

 توان/مقاومت 
 ف�وز

جریان 
 ورودی 

جریان 
 نام� 

 مدل 

PH/V KW/Hp A/B/C Ohm/ Watt A A A XIMAG100XYYY-Ph 

1/220 0.4/0.5 A 75~400/50 16 5.6 3 XIMAG100A004-1 

1/220 0.75/1 A 75~220/100 20 9.8 5 XIMAG100A008-1 

1/220 1.1/1.5 A 50~150/150 25 12 6 XIMAG100A011-1 

1/220 1.5/2 B 50~110/200 32 18.5 9 XIMAG100B015-1 

1/220 2.2/3 B 40~75/300 50 22 11 XIMAG100B022-1 

1/220 3/4 B 35~55/450 63 34.7 16.5 XIMAG100B030-1 

3/380 0.75/1 B 100~800/100 6 3.2 3 XIMAG100B008-3 

3/380 1.5/2 B 100~400/150 10 5.4 5 XIMAG100B015-3 

3/380 2.2/3 B 100~250/250 16 7.6 7 XIMAG100B022-3 

3/380 3/ 4 B 100~200/350 20 9.7 9 XIMAG100B030-3 

3/380 4/5.5 B 100~150/450 25 10.8 10 XIMAG100B040-3 

3/380 5.5/7.5 B 60~110/600 32 14.2 13 XIMAG100B055-3 

3/380 7.5/10 C 45~75/1000 40 21 19 XIMAG200C075-3 

3/380 11/15 C 35~55/1300 50 28.9 26 XIMAG200C110-3 

3/380 15/20 C 25~40/2000 80 40.3 36 XIMAG200C150-3 

3/380 18.5/25 D 17~30/2400 100 45.5 38.5 XIMAG200D185-3 

3/380 22/30 D 17~25/3600 125 54 43 XIMAG200D220-3 

3/380 30/40 D 13~20/4800 150 73 58 XIMAG200D300-3 

های مختلف های توان� مدلمشخصات ورودی/خروج� 1جدول  
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   درصد انرژی محاسبه شده است    100�رای �رگشت   10، با توجه به ضریب %1توان مقاومت ترمز در جدول
تر انتخاب  ها�ی با ضریب بیشتر �رگشت انرژی، باید توان مقاومت ترمز به همان نس�ت �زرگ و �رای سیستم

 کند.تغ��ری نم� شود، ول� محدوده مقاومت 
  است.   شدهدور) تعریف   1500قطب ( 4جریان ورودی دستگاه در بار نام� �رای موتور استاندارد 
  �توانید از سلف کاهش هارمونیک استفاده نمایید. �رای اطلاعات  �رای کاهش مقدار مؤثر جریان ورودی م

 » مراجعه نمایید.هاانتخاب بیشتر به بخش «
 

 

 

  

IP  وزن  (gr) t (mm) H1 (mm) W1 (mm) D (mm) H (mm) W (mm)  مدل دستگاه 

20  1600 < 11.5 144.0 84.0 139.5 155 95 XIMA-A 

20 2200  < 11.5 194.5 91.5 160 206 103 XIMA-B 
20 3600  < 16 269.5 115 179 285 132 XIMA-C 

20 10800  < 34 434 159 198 448 205 XIMA-D 
 ) XIMA )0.4 – 15 Kw   ف�زیک�مشخصات   2جدول  

4ش�  ابعاد ف�زیک� دستگاه    

 ابعاد ف�زیک� دستگاه  –  5ش� 
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 ) XIMA)0.4 – 15 Kw جدول مشخصات فن�  

 )XIMA )0.4 – 15 Kw مشخصات فن�   3جدول  

General Technical Features 
Display 4 Seven Segments, 4 LEDs 
Keypad 6 (9) Keys 
Output Frequency Range  0 – 1000.0 Hz 
Frequency resolution  0.001 Hz (0.1Hz display) 
PWM Frequency  2.0 – 20.0 kHz 
PWM modulation  Space vector 
PWM resolution  >11bit 
ADC resolution  12bit / 4Msps 
DSP  32bit Motor control 
Control sampling Frequency  1000Hz 
Input Frequency  47 – 63 Hz 
Input Voltage  200-260(1PH) / 330-460(3PH) 
Output Voltage  0 – Input Voltage 
Efficiency (PF=1, Vout  =Vin)  >97.5% 
Phase Short circuit protection  To phase, Ground, +Bus, -Bus 
Brake  DC Brake, Dynamic Brake 
Voltage limit threshold (if enabled)  380V(1PH) / 700V(3PH) 
Brake ON Voltage  370V(1PH) / 690 V (3PH) 
Brake OFF Voltage  365V(1PH) / 680 V (3PH) 
Over Voltage fault  400V(1PH) / 720 V (3PH) 
Current limit threshold  Adjustable 
Over Current threshold  2x Drive rated Current 
Analog Voltage Input impedance  14.3Kohm 
Analog Current Input impedance  150ohm 
Digital Input impedance  9.5Kohm 
12V output Voltage  12 – 14V 
12V supply output impedance  5ohm (PTC protected) 
Torque Control Response <200 ms 
Start Torque 150% Rated Output Torque/0.5 Hz 
Torque Control Precision ± 0.5% Rated Output Torque 
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 نکات ایمن�
 نکات عموم� 

تر را  تر و کارکردی کم وقفههنگام نصـب و اسـتفاده، عمری طولان�رعایت نکات ایمن� علاوه �ر رفع خطرات احتمال� در  
 ـــ�رای د تگـاه رقم خواهـد زد. عـدم توجـه بـه ا�ن نکـات علاوه �ر خطرات احتمـال� جـان� یـا مـال�، بـاعـث ابطـال گـارانت�  ســـ

 دستگاه ن�ز خواهد شد.

وجه مجاز  ه�چ کارکنان غ�رمتخصص به داشته و    و تنظیم ا�ن دستگاه نیاز به تجربه و تخصص  بتوجه داشته باشید که نص 
 کننده است. عهده مصرف   �ر  و مادی مر�وطه  خسارات جان� به نصب و تنظیم دستگاه نیس�ند و 

 �رق ورودی/خروج� 

ولت) �وده و بسـیار خطرناک اسـت. هنگام   380یا    220�رق ورودی و خروج� در سـیسـتم کنترل دور، دارای ولتاژ بالا (
ها حتماً �رق ورودی دســتگاه را قطع کنید و تمام� مراحل را ط�ق راهنمای نصــب در  ســتماندازی ا�ن ســینصــب و راه

 .اجرا کنید »نصب الکتریک�« بخش

 سیستم مکانیک� و ایمن� 

خطرات� �رای  تواند منشــأ  دور موتور، اصــولاً قســمت� از یک ســیســتم مکانیک� متحرک اســت که م�  ســیســتم کنترل
کارکنان باشــد. طراح� صــح�ح ســیســتم مکانیک� و ســا�ر موارد همگ� در تأم�ن امن�ت کارکنان نقش بســزا�ی دارند.  
اســتفاده از کلیدهای حفاظت� �رای قطع کردن �رق دســتگاه در مواقع اضــطراری و یا نصــب ترمز مکانیک� �رای موتور، 

 است. در بعض� از کار�ردها الزام�

 ی سوز آتش 

اسـت و به هم�ن خاطر حتماً باید درون تابلوی مناسـب و دارای    سـوزیتم کنترل دور، یک قطعه در معرض آتشسـیس ـ
کننده  هرگونه خســارت ناشــ� از آتش گرفتن دســتگاه �ر عهده مصــرفاســتانداردهای مر�وط به حر�ق قرار داده شــود. 

مشـمول خدمات گارانت� خواهد    گاه باشـد،تنها خسـارات مر�وط به دسـتگاه کنترل دور که منشـأ آن خود دسـتو   اسـت
ــتگاه) منجر به آتش ــتگاه (حت� در اثر مشـــکلات فن� خود دسـ ــارت�ود و حت� اگر آتش گرفتن دسـ به    ســـوزی و خسـ

 سیستم� غ�ر از دستگاه شود، خارج از مسئولیت شرکت خواهد �ود.

 ف�وز و مدارات محافظ 

اسـت و هرگونه کوتاه� در نصـب چن�ن قطعات� دسـتگاه را    اریدسـتگاه اجب  ورودی  اسـتفاده از ف�وز و مدار محافظ در
به    �رای انتخاب درســــت مدار محافظشــــود.  از گارانت� خارج کرده و باعث افزایش ریســــک خطرات جان� و مادی م�

 مراجعه نمایید. 1 جدول
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 بار محدوده اضافه
 که ا�ـــن جریـــان بـــیش ازجریـــان موتـــور کمتـــر از جریـــان نـــام� اینـــورتر باشـــد و درصـــورت�در حالـــت نرمـــال بایـــد 

ــد 110 ــان درصـ ــافه جریـ ــاز اضـ ــه فـ ــتگاه بـ ــد، دسـ ــورتر باشـ ــام� اینـ ــا نـ ــه وارد م� Overloadبار یـ ــته بـ ــود و بسـ شـ
ــافه ــدار اض ــدتمق ــس از م ــافه زمان�بار، پ ــای اض ــردن دار خط ــه ریســت ک ــاز ب ــاده و سیســتم نی ــاق افت ــر  د.بار اتف اگ

بار در حـــالت� رخ دهـــد کـــه موتـــور در حالـــت کـــار نرمـــال بـــا جریـــان کمتـــر و مســـاوی جریـــان نـــام� �ـــوده اضـــافه
ــافهمـــدت اســـت، ــافهزمان خطـــای اضـ ــود کـــه اضـ ــان� خواهـــد �ـ ــور رخ بار در ابتـــدای راهبار کمتـــر از زمـ انـــدازی موتـ

ــدول  ــد. در جـ ــاهده م� 4دهـ ــان را مشـ ــن زمـ ــد.ا�ـ ــورت� نماییـ ــه جریـ ــدرصـ ــیش از که کـ ــور بـ ــد  200ان موتـ درصـ
 جریان نام� دستگاه باشد، دستگاه بدون تأخ�ر خطای اضافه جریان خواهد داد.

باشــد، دســتگاه خطای کم �ودن    که توان متوســط موتور در مدت طولان� بیش از توان نام� دســتگاهدرصــورت�  توجه: 
ــتگاه را ــتگاه   توان دس ــود. در ا�ن حالت اگر  اینورتر با یک توان �زرگخواهد داد بد�ن معن� که باید دس تر جایگز�ن ش

دســتگاه دچار مشــ� شــود مشــمول گارانت� نخواهد �ود. توجه کنید که تمام� پارامترها اعم از خطاها و متوســط و  
اژ و غ�ره درون حـافظـه دســــــتگـاه ذخ�ره ان و ولتـ ا�ی قرا مـاکزیمم دمـا و جریـ ارانت� مورد ارزیـ ار گـ ــده و �رای اعتبـ ر  شــــ

های مرطوب و دارای گردوخاک، درا�و �رای مدت طولان�  گ�رند.در صـورت� که پس از نصـب در سـاختمان ها یا مکانم�
 شود، �هتر است که درا�و را به مکان� با شرایط مطلوب من�قل کنید.استفاده نم�

بار از حالت بار  زمان خطای اضافهمدت
 ثانیه)( نام�

Time  (From 100% load) 

اندازی  بار از راه زمان خطای اضافهمدت
 ثانیه)( سرد

Time  (From cold) 

 جریان نام� جریان خروج� به
Overload 

80 190 115% 
50 140 120% 
30 100 130% 
15 60 150% 
10 40 170% 

 

 دریافت و بازرس�
درا�و صنعت� زیما پس از تولید و قبل از ارسال، مراحل مختلف بازرس� و کیفیت سنج� را پشت سر گذاشته است؛  

 :  پس از دریافت درا�و، لطفا موارد ز�ر را �ررس� کنید 

  شد.) باگوشت���چ کنترل کنید که جعبه شامل لوازم همراه مذکور (دفترچه راهنما،��چ ها، شابلون ها و 
  ررس� کنید که دستگاه ح�ن ارسال آس��ی ندیده باشد� 
 .کنترل کنید که مدل و سریال دستگاه منط�ق �ر مدل سفارش� �وده و سریال های جعبه و دستگاه یک� باشند 

 بار تحمل �رای دستگاه در خطای اضافههای قابلزمان   -  4جدول  
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 نصب دستگاه 
 محل نصب 

دستگاه است که  تر�ن عوامل خرا�ی دستگاه کنترل دور موتور، رعایت نکردن اصول مر�وطه در محل نصب  یک� از مهم 
 تواند باعث ابطال گارانت� ن�ز بشود. در مواردی م� 

 تهویه مناس�ی داشته باشد.  شود و ا�ن تابلو باید در درون تابلو �رق استاندارد فلزی نصب   دستگاه باید حتماً  -
مر دستگاه ن�ز  در صورت بسته �ودن تابلو یا عدم وجود تهویه مناسب، علاوه �ر احتمال رخ دادن خطای اضافه دما، ع

 طور فراوان کاهش میابد.به 
 تابلوی موردنظر باید حتماً در فضای سر�وشیده باشد. -
سان�یمتر با بدنه تابلو فاصله داشته    10سان�یمتر و از اطراف    10  سان�یمتر و از بالا  10دستگاه باید از حداقل از کف    -

 (از پا��ن تابلو به سمت بالا)  �رای تابلو مهیا شده باشد.حال مس�ر ورود هوای تازه و خروج هوای گرم  باشد و درع�ن 

   ازحد  است و وجود بیش   الزام�  غبار و گردهای آلوده و �ر  و�ژه در محل در ورودی هوای تابلو به   فیلتر هوااستفاده از
 گردوغبار درون دستگاه، باعث ابطال گارانت� خواهد �ود. 

   تواند خسارات زیادی را به دستگاه وارد کند و طبعاً مشمول  مثل ش�نم) م�(  مس�قیم و متراکم  رطوبتهرگونه
 گارانت� تعویض و تعم�ر ن�ز نخواهد �ود. 

های مرطوب و جاها�ی که احتمال وجود ش�نم �ر  خصوص در زمستان و محیط استفاده از هیتر در درون تابلو به 
های نگهداری و تعم�ر  جو�ی چشمگ�ری در هزینه مدت باعث صرفه   دراز است و در    روی سطوح وجود دارد الزام�

 های الکترونیک� خواهد شد. دستگاه 

  
 فاصله مجاز �رای نصب ف�زیک�  -  6ش�  
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 درجه به ازای هر درجه    50تا    40گراد باشد و از دمای  درجه سانت�  + 50تا    - 10باید در محدوده    دمای محل نصب
�ر کاهش تصاعدی عمر    2گراد،  سانت�  ا�ن محدوده علاوه  از  نام� باید کاسته شود. دماهای خارج  از توان  درصد 

 باعث ابطال گارانت� ن�ز خواهد شد.  دستگاه،
  ها�ی  گاه شود به هم�ن دلیل دستتر �ودن محیط، نصف م� درجه گرم   10های طبقه قدرت دستگاه به ازای هر  عمر خازن

 کنند.تری نیاز به تعویض خازن پیدا م� کنید در مدت کوتاه که در محیط خیل� گرم و یا تحت بار زیاد کار م� 
   که نیاز به نصب دستگاه در مکان� با لرزش زیاد  باشد و درصورت�   های شدید و مداوملرزش محل نصب نباید دچار

 رد مشورت کنید.باشد باید قبل از نصب با مشاور�ن شرکت در ا�ن مو
  کلید دستگاه خواهد شد و همچن�ن باعث  تابش مس�قیم نور خورشید باعث کاهش چشمگ�ر عمر جعبه و صفحه

 گردد. ابطال گارانت� م�
  �کاهش  2متر اضافه،    100متر بیشتر است، باید به ازای هر    1000که ارتفاع محل نصب از سطح دریا از  درصورت %

صورت احتمال گرم کردن دستگاه در بار نام� وجود دارد که در    دستگاه در نظر بگ�رید در غ�ر ا�ن ظرفیت �رای توان  
 تر خواهد �ود. صورت نیاز به دستگاه با توان �زرگ  ا�ن

 
 داخل تابلو با تهویه و فیلتر مناسب و در محل سر�وشیده محل نصب 

 C 50~ 10- دمای محل نصب 
دو درصد کاهش توان خروج�    درجه،  40گراد بالای سانت�به ازای هر درجه  

 لحاظ شود 
متراکم  غ�ر رطوبت نس�ی  h < 85%  در صورت احتمال تشکیل ش�نم، حتماً از هیتر درون تابلو استفاده شود 

a < 0.5g X,Y, Z ارتعاش  سه محور    
 نگ�رد وجه در معرض تابش نور خورشید قرار ه�چبه خ�ر UV مقاوم در �را�ر 

IP 20  فاقد ایمن� در �را�ر گردوغبار   فاقد ایمن� در �را�ر ریختن آب به روی دستگاه 

 A < 2600m ارتفاع از سطح دریا 
کاهش توان نام� در   2%   حدود  متر،  1000متر بالاتر از    100به ازای هر  

 .نظر گرفته شود

 
 

شود چراکه غلظت  های قدرت م�باعث کاهش عمر خازن   تر شدن محیط،ن�ز مانند گرم   ارتفاع زیاد از سطح دریا  توجه: 
 ها با محیط به همان نس�ت کاهش میابد.یافته و تبادل گرما�ی خازن هوا کاهش 

 محل نصب دستگاه   مشخصات 

 �رای عملکرد پایدار و مطمئن دستگاه درج شده است.   نصب دستگاه مشخصات حداقل �رای محل   5در جدول 
توجه داشته باشید که عدم رعایت موارد ذیل موجب عملکرد نادرست سیستم دستگاه خواهد شد و عواقب احتمال� 

 لیت شرکت است.ئوناش� از آن خارج از مس

مشخصات نصب ف�زیک� درا�و   5جدول  
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 موتور 

خصوص درجاها�ی که چرخیدن  کار به   ور را از سیستم مکانیک� جدا کنید. ا�نالامکان موتقبل از نصب دستگاه، حت� 
 است. شود الزام��رعکس موتور باعث خسارت به سیستم م�
گرفتگ�  احتمال �رق   ��چ موتور،صورت در هنگام �روز اتصال بدنه در سیم   بدنه موتور را اتصال زم�ن کنید در غ�ر ا�ن

 . بسیار شدید و حت� مرگ وجود دارد
توانید زم�ن  است و بدنه موتور هم به سیستم متصل است هر نقطه از سیستم را م�  که � سیستم فلزیدرصورت� 

صورت کارکرد دستگاه �هینه ن�وده و گارانت�    تر از توان نام� اینورتر نباشد در غ�ر ا�نوجه �زرگ ه�چ توان موتور به   کنید.
توان اینورتر  شود و وتور با توان کمتر از توان اینورتر هم توصیه نم� همچن�ن وصل کردن م شود.دستگاه ن�ز باطل م�

 حداکثر یک پله از موتور بالاتر باشد. 
وصل کردن چند�ن موتور مشابه به یک اینورتر منع� ندارد ول� باید توجه کرد که مجموع توان موتورها بیش از توان 

 در توان دستگاه ضرب شود. 0.9از دو عدد هست، یک ضریب  که تعداد موتورها بیش نام� اینورتر نباشد و درصورت� 
�رای خنک    کند حتماً از یک فن کمک�با جریان بالا کار م�   صورت طولان� در دورهای پا��ن وبه   درجاها�ی که موتور

 صورت موتور و حت� اینورتر دچار مش� خواهند شد.  کردن موتور استفاده کنید در غ�ر ا�ن

 سربندی موتور متناسب با ولتاژ اینورتر باشد. توجه کنید که  

اگر موتور  به  به دستگاه یک   مثلث/ستاره   ولت   220/380اسب    3طور مثال  ( را  کنید حتماً  ولت) وصل م�   220فاز 
را به اینورتر با    صورت توان موتور بسیار کاهش میابد و اگر هم�ن موتور  سربندی موتور روی مثلث باشد در غ�ر ا�ن

صورت احتمال خرا�ی    شده باشد در غ�ر ا�نصورت ستاره بسته کنید حتماً موتور به ولت متصل م�   380فاز  ورودی سه  
 جریان خواهید �ود. رود و یا شاهد خطای اضافه موتور و دستگاه بالا م� 

 موتور، ولتاژ و فرکانس نام� موتور ن�ز باید صح�ح تنظیم شود.   توجه کنید که علاوه �ر سربندی درست 

هرتز باید به دستگاه سه فاز متصل شده و فرکانس نام� موتور به    87ولت با فرکانس نام�    380طور مثال موتور  به 
کند  هرتز با گشتاور نام� کار م�   50فاز متصل شود تا فرکانس    ا�ن موتور اگر به دستگاه تک   هرتز تنظیم شود.  87  روی

 ابد. یهرتز به منطقه توان ثابت واردشده و گشتاور متناسب با فرکانس کاهش م�  50ول� بالای 

 موتور  یسربند فاز  نورتر تکیا رتر سه فاز نویا
 220/380 مثلث  ستاره 

 380/660 - مثلث 

 120/220 ستاره  -

 نحوه اتصال درا�و به موتور �ر اساس ولتاژ و سیم بندی  - 6جدول  
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 نکته مهم کار�ردی 
  50توانید فرکانس نام� موتور را روی ولت متصل کنید م�   380ولت را به دستگاه    220که موتور با سربندی درصورت� 

ولت تنظیم کنید ول� توجه داشته باشید که جریان موتور با دستگاه سازگار باشد.   220هرتز و ولتاژ نام� موتور را  
(�رای    آم�ر داشته باشد.  5اسب است، موتور باید جریان نام� ز�ر    3مثال اگر توان نام� دستگاه کنترل دور    طوربه 

درصد بیش از توان نام� موتور   73دور،   87در ا�ن حالت توان موتور در فرکانس  ) ولت 220وات  1100مثال موتور  
دور، تبدیل به    1420ولت    220کیلووات    1.1خواهد �ود و دور ن�ز به هم�ن نس�ت بیشتر خواهد �ود و مثلاً موتور  

 شود.دور م�  2600ولت  380وات   1900موتور 
 رود. ) از ا�ن روش استفاده نکنید چون دور موتور بسیار بالا م�   و بیشتر   (  دور   3000وتورهای  �رای م 

 مکانیک�   نصب
ابتدا توسط    توض�ح داده شد،  محل نصب�رای نصب دستگاه کنترل دور درون تابلوی موردنظر و شرایط� که در بخش  

  سوراخ  3گذاری کرده و با مته صورت تراز علامتکاری را به محل سوراخ  ) شدهرار داده همراه دستگاه ق(شابلون موردنظر 
همراه دستگاه موجود هست) را بسته و بدون    4عدد ��چ خودرو قطر    6های بالای دستگاه (کنید. سپس ابتدا ��چ 

توجه  اندازه لازم سفت نمایید.  را به ��چ    4های پا��ن دستگاه را ب�ندید و سپس هر  ها را کاملاً سفت کنید ��چ اینکه آن 
 ها استفاده کنید. کنید که واشرها را ن�ز همراه ��چ 

 �رای سادگ� و سرعت بیشتر در نصب، �هتر است ا�ن مرحله توسط دو نفر انجام شود.

 هرتز 87منحن� تغ��رات ولتاژ �ر حسب فرکانس موتور با فرکانس نام�   -  7 ش�
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 الکترونیک�  نصب

 Ximaکل�   ک ی شمات

ــتگاه  ــف  XIMAدسـ ــک ردیـ ــال 18دارای یـ ــالا و یـــک ترمینـ ــان کوچـــک در بـ ــال فرمـ ــا�ی ترمینـ ــدرت در  9 تـ ــا�ی قـ تـ
 فاز) هست.تا�ی در مدل تک 8( پا��ن

صوت    های قدرت بهسیم بندی نمایید. در قسمت بالا ترمینال صورت ش� ز�ر  درا�و، موتور و دیگر تجه�زات مرتبط را به 
   B-و    B+های  شده است. همچن�ن مقاومت ترمز خارج� ن�ز باید به پایههای کنترل� نمایش داده مجزا از ترمینال

 متصل شود.

 نمایش نصب دستگاه به صورت تراز با سطح افق  -  8ش�               
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شماتیک کل� دستگاه  9ش�  
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 اطمینان حاصل کنید.  LNیا   RSTهایاز اتصال �رق ورودی به پایه 
 

 (220V)فاز  تک (380V)سه فاز
R , S , T L , N های قدرت ورودی 
W , V , U W , V , U �های قدرت خروج 

 های قدرت ورودی و خروج� نمایش ترمینال-    9ش�
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 kW/V Ph-XIMAG100XYYY)(   مقطع سیم ورودی/ سیم خروج� سطح  
1 / 1.5 0.4/220v XIMAG100A004-1 
1 / 1.5 0.75/220v XIMAG100A008-1 
1 / 1.5 1/220v.1 XIMAG100A011-1 

1.5 / 2.5 1.5/220v XIMAG100B015-1 
2.5 / 4 2.2/220v XIMAG100B022-1 
4 / 6 3.0/220v XIMAG100B030-1 

1 / 1.5 0.75/380v XIMAG100B008-3 
1 / 1.5 1.5/380v XIMAG100B015-3 
1 / 1.5 2.2/380v XIMAG100B022-3 

1.5 / 2.5 3/380v XIMAG100B030-3 
2.5 / 2.5 4/380v XIMAG100B040-3 
2.5/ 4 5.5/380v XIMAG100B055-3 
4 / 6 7.5/380v XIMAG100C075-3 
6 / 10 11/380v XIMAG200C110-3 
10/10 15/380v XIMAG200C150-3 
10/10 18.5/380v XIMAG300D185-3 
10/16 22/380v XIMAG300D220-3 
16/25 30/380v XIMAG300D300-3 

 
 

 نکات مهم 
 نیست.  N و  L نول به ورودی فاز و لزوم� �رای رعایت اتصال در درا�و تکفاز  توجه کنید که  1

  5/1متصل نمایید. در مدل سه فاز از سیم با سطح مقطع حداکثر    PEسیم اتصال زم�ن را به ترمینال   2
 متر مر�ع �رای اتصال ارت به دستگاه استفاده نمایید. میل� 

متر مر�ع متصل نمایید. (جهت اتصال اهمیت�  میل�   5/1با کابل     -Bو     +Bهای  مقاومت ترمز را به ترمینال  3
 توانید استفاده کنید. تر ن�ز م�فاز از سیم ضخیم ندارد) در مدل تک 

 سطح مقطع مناسب �رای ورودی/خروج� -  جدول  
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 هشدارها
  .از وصل نمودن نول به ورودی زم�ن اکیدا خودداری کنید 
   رد. های ترمینال را بالا م� نکنید.استفاده از کابل شو احتمال شل شدن ��چ از کابل شو استفاده� 
   های مجاور به یکدیگر  های ترمینال ها را لخت نمایید تا امکان اتصال رشته متر از سر سیم میل�  ۸حداکثر

 از ��ن �رود.
  های آس�ب  ترمینال های ترمینال به شدت �ره�ز کنید چرا که هزینه تعویض  از سفت کردن بیش از حد ��چ

 دیده مشمول گارانت� نیست.
   ،کلید می�یاتوری و... استفاده نکنید. دستگاه را مس�قیما به موتور وصل کنید و از کنتاکتور 
  �گ�ری شود. عدم  الامکان متصل نمایید تا از نو�ز خروج� و احتمال �رق گرفتگ� جلو ورودی زم�ن را حت

 کارکرد عادی دستگاه اختلال ایجاد نماید.اتصال ورودی زم�ن ممکن است در  
  صورت اختیاری است. استفاده از سلف کاهش هارمونیک و فیلتر نو�ز ورودی و خروج� اجباری نیست و به   
  .عدم رعایت موارد فوق موجب آس�ب دیدن دستگاه و خارج شدن از شمول گارانت� خواهد شد 

 های درا�و زیما تک فاز نحوه قرار گ�ری ترمینال –  10ش� 

 های درا�و زیما سه فاز نحوه قرار گ�ری ترمینال –  11ش� 

 200های سری ها در درا�وترت�ب قرار گ�ری ترمینال –  12ش� 
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 های فرمان ترمینال 
B+

0-10V

R

S

T

W

V

U

B-

PE

OUT12V

D1
D2
D3
D4
D5

10V
V1
0V

V2
I1

REL-A

REL-B

یال  -RSارتباط ��
485

2
50

V
/1

A
 M

ax

SENSORS 
( 0 (4) – 20 mA)

Alarm 
Circuit

250VAC

Communication Terminal RS-485

A

B

COM

10-2 Kohm

ورودی پر ��عت

Preset 5

Fwd/Rev

JOG

Run

Enable

12V Output

Voltage Analog Input 

Input Analog Signal Common

Voltage Analog Input & PID Feedback

Current analog input  & PID Feedback

Input Signal 
Common

Digital Output  (Open Collector)

HSI

12V Output
2-10 kHz

D6 Just in 200 series

REL-B1

REL-B2

Alarm 
Circuit

Just in 200series

250VAC

2
50

V
/1

A
 M

ax

 
 نمایش ترمینال دیجیتال و آنالوگ مدارات فرمان   – 13   ش�          
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 عملکرد  ترمینال 
محدوده  

 مجاز 

12V

 ولت   12خروج�  
 .نمایداتصال ا�ن خروج� به هر ورودی آن را فعال م�

ها است و زم�ن �رگشت  ولت یا تغذیه فرمان   12ترمینال اول از سمت راست  
 هست.  COMا�ن ورودی، ترمینال 

 

OUT 
n 

G100

 .مراجعه نماییدکلکتور باز دستگاه. به پارامتر   خروج� دیجیتال

50mA 

 خروج� دیجیتال کلکتور باز دستگاه
مراجعه نمایید. به پارامتر 

عنوان جــایگز�ن خروج� آنــالوگ  توانــد بــهخروج� دیجیتــال دســــــتگــاه کــه م�
هست. COMاستفاده شود. زم�ن �رگشت ا�ن خروج� ترمینال 

ا یـک  د بـ ایـ از �وده و در بعضــــــ� موارد بـ توجـه کنیـد کـه ا�ن خروج� کلکتور بـ
ولت وصــل شــود تا پالس موردنظر    12اهم به ترمینال    1000تا   470مقاومت  

 ایجاد شود.
D1  30 .مراجعه نماییدبه پارامتر   .1ورودی دیجیتالV/5mA 
D2  30 .مراجعه نماییدبه پارامتر   .2ورودی دیجیتالV/5mA 
D3  30 .مراجعه نماییدبه پارامتر   .3ورودی دیجیتالV/5mA 
D4 30 .مراجعه نمایید وبه پارامتر  . 4ورودی دیجیتالV/5mA 
D5  30 .مراجعه نمایید و . به پارامتر  5ورودی دیجیتالV/5mA 
D6  200( تنها در سری .مراجعه نمایید. به پارامتر  6ورودی دیجیتال G ( 30V/5mA 

 

شوند.(توجه کنید  ولت دستگاه فعال م� 12ها بااتصال به ترمینال  ا�ن ترمینال 
  30ولت و بیشتر از    9که در صورت استفاده از ولتاژ خارج�، ا�ن ولتاژ کمتر از  

ها، باید  یا دستگاه فرس�نده فرمان  COM (PLCولت نباشد و همچن�ن مشترک( 
 متصل شود.)  COMترمینال  به

 

HSI 
 ورودی دیجیتال �رسرعت

 .مراجعه نماییدو به پارامتر 
24V/10mA 



   

22 
 

HSI 

تواند پالس مربع� تا  ورودی �رسرعت دستگاه است که علاوه �ر کار�رد عادی، م� 
عنوان ورودی دستگاه (و یا بازخورد) ق�ول کند. توجه  کیلوهرتز را به   20فرکانس  

ولت و قسمت بالای آن باید    3کنید که قسمت پا��ن پالس ورودی باید کمتر از  
ولت باشد در غ�ر ا�ن صورت احتمال اختلال در کارکرد ا�ن ورودی    15تا    10��ن  

وجود دارد. 

 
 وج قابل ق�ول �رای ورودی �رسرعت دستگاه ش� م –  14ش� 

24V/10mA 

COM 
 ولت   12زم�ن خروج�  

 �رای تغذیه سنسور یا قطعه مشابه  
200mA 

10V 
 ولت   10خروج�  

 کیلو اهم)   10تا   2�رای استفاده ولوم (��ن
8mA 

V1 

 1آنالوگ ولتاژ شماره    ورودی 
 مراجعه نمایید. و   به پارامتر  

30V 

  ا�ن   ماکزیممدستگاه هست. ولتاژ   یکآنالوگ (ولتاژ) شماره  ورودی   V1  ترمینال 
  توسط پارامتر   تواندم� ولت است و   10�را�ر   فرضپیش صورت  به  ورودی

، دو سر  متغ�رمقاومت    یامتصل کردن ولوم    �رای  شود.  تنظیم ولت    11تا    2  ��ن
متصل    V1  ترمینالط را به  متصل کرده و سر وس   0Vو    10Vهای  ترمینال آن را به  
. نمایید

 آن را جابجا نمایید.  0Vو   10Vدر صورت �رعکس �ودن عملکرد ولوم، دوسر 

V2
 2آنالوگ ولتاژ شماره    ورودی 

 30V .نماییدمراجعه  و به پارامتر  
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  ا�ن  ماکزیممشماره دو دستگاه است. ولتاژ   (ولتاژ)  ورودی آنالوگ  V2  ترمینال
و    10�را�ر    فرضپیش صورت  به   ورودی است  پارامتر    تواندم� ولت  توسط 

  )، =( در حالت    V2و    V1  ترمینال  شود. تنظیم ولت    11تا    2  ��ن 
  ا�ن . در  روندم� و کاهش فرکانس به کار   افزایش  �رای  دیجیتال  ورودیعنوان به 

 هاورودی   ا�نولت به    8  بالای، وصل شدن ولتاژ  دیجیتال  هایورودی حالت مانند  
صورت    عمل� ه�چ فعال شوند  یها شده و اگر هر دو ورودباعث فعال شدن آن 

.      شودم�  هاورودی   ا�نشدن  غ�رفعالولت باعث  4از  ترپا��ن . ولتاژ گ�ردنم� 

l1 

 . یک   شماره   جریان   ورودی 
 .نماییدمراجعه      و    ، به پارامتر 

40mA/6V
 

دستگاه    I1ترمینال   جریان  آنالوگ  ورودی  اورودی  ا�ن  جریان  محدوده  ست. 
توان توسط پارامترهای  آم�ر است و م� میل�   20تا    4  فرضصورت پیش به 

توانند  هم م�   I1و ترمینال    V2ترمینال    رنج و نوع ا�ن ورودی را تع��ن کرد.,
 ) در Feedbackبازخورد ( عنوانعنوان مرجع فرکانس یا مرجع کنترل� و هم به به 

تواند �رای  همچن�ن م�   V2استفاده قرار گ�رند. ترمینال   مورد  PIDحالت کنترل  
ورودی   با  ورودی  مرجع  مورد    جمع شود.  V1ایجاد  در  بیشتر  اطلاعات  �رای 

 مراجعه نمایید.تا ارامتر  های دستگاه به پ ورودی 
0V  100 آنالوگ دستگاه   هایورودی   منف�مشترکmA 

  B-   RS485 ) 5-/+ ) دارای حفاظت شوک ولتاژV 
A+ RS485 ) 5-/+ ) دارای حفاظت شوک ولتاژV 

 اند.شده داده مر�وطه توض�ح    ضمیمه  هس�ند و در  RS485  سریال  مر�وط به �ورت  های�ورت   B(S-)و    A(S+)ترمينال  

RELAY A 
 . یک   ی شماره    N.Oرله   خروج� 

 250V/1A .نماییدمراجعه  به پارامتر  

RELAY B 
 دو.   ی شماره N.O  رله   خروج� 

 250V/1A ) 200(تنها در سری .نماییدمراجعه   به پارامتر

رله دسـتگاه اسـت. از    خروج�دارد    هاترمینال  سـا�رنسـ�ت به    تری�زرگدر سـمت چپ که اندازه    دوتا�ی  ترمینال
مراجعه  و  به پارامتر    بیشــــتراطلاعات    �رایاســــتفاده کرد.    توانم�مختلف    کار�ردهای   �رایرله    ا�ن

 .نمایید
OP+/- 

In 
G200

 خروج� ا�زوله دیجیتال 
 باشد.ها م� خروج� دیجیتال دستگاه است که عملکرد آن مشابه رله 

 باشد. جریان فقط در یک سو و از پایه مث�ت به منف� م� توجه کنید که جهت 

250V/ 
50mA 
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 نکات مهم 

از شمول گارانت� خارج   1 را  آن  و  درا�و شده  به مدار کنترل  باعث آس�ب  مقاد�ر مجاز،  از محدوده  خارج شدن 
 نماید. م�

2 
کنید. �رای اتصال خروج� رله فرمان از سیم  متر مر�ع استفاده  میل�  5/0تا    35/0�رای نصب ترمینال فرمان از سیم  

 توانید استفاده نمایید. متر مر�ع ن�ز م�میل� 1تا سطح مقطع 

پیچیده  همها را با طول مناسب لخت کرده و بهدر صورت نیاز به بستن چند سیم ز�ر یک ترمينال، ابتدا همه آن 3
 ید. و درون یک کابل شو قرار دهید و به ترمینال مر�وطه وصل کن

های ترمینال �رای کارکرد  سفت کردن متعادل ��چ  .شدت �ره�ز کنیدهای ترمینال بهازحد ��چاز سفت کردن بیش   4
 ها آس�ب جدی وارد کند. تواند به ترمینالگوشت� نامناسب م�آچار ��چ استفاده از کند.درست کفایت م�

 آس�ب جان� و سخت افزاری شود. عا�ق های آس�ب دیده در سیم بندی ممکن است موجب  5

6 
های طویل در اتصال موتور به درا�و، ممکن است باعث خطای اضافه جریان یا نشت� جریان شود.  استفاده از کابل

  5.5kwمتر و �رای توان های  20و کمتر، کمتر از    4kw�رای جلوگ�ری از ا�ن پدیده، طول کابل موتور �رای توان  
 در خروج� استفاده کنید. ACاکتور متر باشد. �رای کابل های بلندتر از یک ر 50وبیشتر، کمتر از 

پس از قطع �رق ورودی، بلافاصله ترمینالهای قدرت دستگاه را لمس نکنید، ز�را  زمان کوتاه� طول میکشد تا   7
 های قدرت درا�و تخلیه شود. ولتاژ بالای موجود در خازن

8 

موتور، حامل جریان و ولتاژ و فرکانس  های ورودی/خروج� قدرت دستگاه، بخصوص سیم هایتوجه کنید که سیم
ها دستگاه، نو�ز و اختلال ایجاد کنند. �رای جلوگ�ری از ا�ن اختلال  توانند به روی فرمانراحت� م�بالا�ی هس�ند و به

الامکان �رای موتور  های قدرت ع�ور دهید و حت�های کنترل را از دورتر�ن مس�ر ممکن نس�ت به کابلاحتمال�، سیم
(زم�ن اینورتر هم باید در   و شیلد کابل موتور را به زم�ن تابلو متصل نمایید. ل شیلد دار استفاده نماییداز کاب 

کنید،  که �رای کابل کنترل هم از نوع شیلددار استفاده م�درصورت�.  )همان نقطه به زم�ن تابلو باید متصل باشد
 ای) تصال تک نقطهشیلد کابل کنترل را ن�ز در همان نقطه قبل� زم�ن کنید. (ا

 

 های قدرت و فرمان فاصله مجاز �رای ع�ور کابل –  15ش� 
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 افزاری تنظیم نرم 
 نمایش کلیدها و صفحه 

نمایشگر    XIMAدستگاه   و    4دارای یک  دار  پارامترها و یک    LEDعدد چراغ    4رقم� مم�ز  و  نمایش مقاد�ر  �رای 
 ) تا�ی �رای تنظیم پارامترها و ریست کردن خطاها و استارت اس�پ موتور هست.9( 6کلید صفحه 

 
 

 نمایشصفحه 
ثانیه �رای    0.5نمایش به مدت  صــفحه  هایســگمنتو    LEDهای  شــود ابتدا تمام چراغکه دســتگاه روشــن م� زمان�

ها طوری تعریف که ورودیشــود. درصــورت�نمایش دیده م�به روی صــفحه  شــده و ســپس کلمه  تســت روشــن
غ�رفعال    Enableباشــد و ورودی    نیاز  Enableشــده باشــند (پارامتر) که �رای اســتارت دســتگاه به فعال �ودن ورودی  

تعریف نشده باشد،    Enableفعال شده باشد و یا ورودی    Enableشود و اگر  دیده م�  (Inhibited)  باشد کلمه
که دســتگاه اســتارت   صــورت� در  شــود و دســتگاه در انتظار فرمان اســتارت خواهد �ود.دیده م� (Ready)  کلمه

مر�وطه ن�ز روشــــن    LEDنمایش دیده خواهد شــــد و  بشــــود، با توجه به مقدار پارامتر کمیت موردنظر روی صــــفحه
ــد. ــورت� خواهد شـــ ــود �رای حدود  درصـــ ــتگاه تغ��ر داده شـــ ثانیه مقدار مرجع روی   2که فرکانس (و یا مرجع) دســـ

 داده خواهد شد.نمایش دیده شده و سپس دوباره کمیت قبل� نمایش صفحه
  

 )  200؛ چپ: سری   100صفحه کلید اصل� دستگاه ( راست: سری   16 – ش�
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 نمایش کلید و صفحه صفحه 

LCD 
و مشاهده و    ، مقدار بارجریان  دور،  فرکانس،  مقاد�ر  نمایش  �رایو    رقم�  4  نمایشصفحه 
 پارامترها.  تنظیم

LED    چهار عددLED  یا فرکانس    درصد بار،  یا  جریان  نمایشجهت چرخش موتور،    نمایش  ی�را  
 اس�پ �ودن دستگاه.  یا دور موتور، استارت 

START/DIR 

  توسط   یدکل صفحه . در صورت انتخاب کنترل از  )START/DIR(  جهت   ��رتغ و  استارت    کلید
  پارامتر   مقدار  کهدرصورت� .  رودم�   کار  به  موتور  کردن  استارت   �رای  کلید  �نا    پارامتر
  استارت   دستگاه  که  حالت�   در  ثانیه  2  مدت  به  کلید  �ناداشتن  باشد با نگه   �را�ر  
 )   و   در بیشتر  یحاتتوض شد. ( خواهد �رعکس  موتور جهت است،

RESET/STOP 

  پارامتر  توسط یدکلصفحه . در صورت انتخاب کنترل از  (RESET/STOP)یست راس�پ و  یدکل 
  کردن  ریست  �رای  خطا  �روز  مواقع  در  و  رود� ماس�پ کردن دستگاه به کار    �رای  کلید  �نا

 . رودم�به کار  ن�ز  خطا
  یا  کوتاه   اتصال  یخطا (.کندم�  یستررا   دادهرخ  خطای ،ثانیه 2  مدت به کلید   �ناداشتن نگه 
 ) شود  روشن  و  خاموش  یدباو دستگاه   شودنم�  ریست کلید �نابا   

  با   حتماً   و   نموده  خودداری  آن  کردن ریست  از  دهدم�   رخ  مکرراً   �یخطا  اگر  که  یدکنتوجه  
 .آید عمل   به  جلوگ�ری دستگاه  کل� خرا�ی از تا نمایید   حاصل  تماس شرکت

NEXT/+ 
PREV/- 

پارامترها    تنظیمدر هنگام    .)-/PREV(  قبل�کاهش/  کلید و    )+/NEXT(   بعدی/ افزایش  کلید
 پارامتر (در صورت انتخاب شدن  یکمقدار    تغ��ر  یامختلف و    پارامترهای  رویحرکت    �رای

 نمود.  خواهیدرا مشاهده   بیشتر  توضیحات. در ادامه رودم� پارامتر) به کار 

ENTER 
  اجرای   یاپارامتر و    یک  ذخ�ره انتخاب و    یارفتن به صفحه پارامترها به و    �رای   Enter  کلید 

  بیشتر   توضیحاتدر ادامه   .رودم� خودکار و �رگرداندن پارامترها به کار    تنظیممثل    ها�یفرمان 
 نمود.   خواهیدرا مشاهده  

BACK خروج کلید )Back رودم� پارامترها به کار  تنظیمخروج از هر مرحله در هنگام  �رای) که . 

G200های  مخصوص سری 
DISP   دهدمی  تغ��ررا   نمایشحالت صفحه. 

P1  تنظیم مقاد�ر پارامترها به عنوان شیفت سونسگمنت در حال تغ��ر، کار�رد دارد.هنگام 
RESET  .در مواقع �روز خطا �رای ریست کردن خطا کار�رد دارد 

معرف� صفحه کلید و صفحه نمایش دستگاه  –  7جدول   
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 تنظیم پارامترها 

�ر کارکرد موتور خواهند داشت که ا�ن تأث�ر شامل تغ��ر جهت موتور ن�ز خواهد  بعض� از پارامترها اثر آن�    توجه: 
دیده و مسلط به کارکرد سیستم، تغ��ر داده شوند.  �ود. توجه داشته باشید که ا�ن تغ��رات حتماً توسط کارکنان آموزش 

ر � سیستم و راندمان آن را کاهش  هرگونه اش�باه در تنظیم پارامترها احتمال خرا�ی دستگاه را بالا�رده و همچن�ن عم 
 تواند منجر به صدمات جان� شدید شود. دهد و حت� م� م�

بعضـ� پارامترها ن�ز فقط در هنگام اسـ�پ �ودن درا�و قابل تغ��ر هسـ�ند و تغ��رات بعضـ� ن�ز هنگام ذخ�ره شـدن و  
 شوند.خروج از صفحه تنظیم پارامترها اعمال م�

 
 دهید و رها کنید تا به صفحه پارامترها �روید. را فشار Enter کلید  ابتدا -
  �زنید  را  Enter  کلید  و  کنید  وارد  را  ع�ور  کلمه  باید  ابتدا  باشــــید  کرده  تنظیم  را  ورود  کلمه  همان یا    پارامتر  اگر  -
 .کنید  مراجعه  پارامتر به بیشتر اطلاعات �رای. �روید پارامترها قسمت به تا
ــته به مقدار پارامتر  دیده م�صــــفحه نمایش  اکنون نام آخر�ن گروه تنظیم� روی  -  ــود. توجه کنید که بســ   شــ

باشــد گروه اول و    2 باشــد فقط گروه اول و اگر 1  طور مثال اگر ا�ن پارامتر �را�ر باها قابل رؤیت خواهند �ود. بهگروه
 فرض)(حالت پیش .یت خواهند �ودوگروه قابل ر  8باشد هر  دوم و اگر 

ــود. �رای دیدن گروه بعدی کلید  نمایش دیده م�شــده روی صــفحه اکنون نام آخر�ن گروه تنظیم-  و �رای دیدن    +ش
 را فشار دهید. -گروه قبل� کلید 

موردنظر  را فشــار دهید تا وارد گروه موردنظر شــوید. اکنون نام آخر�ن پارامتر تنظیم شــده در گروه    Enterحال کلید  - 
 .شوددیده م�

ــار دهیـد. درصــــــورت�   -و �رای دیـدن پـارامتر قبل� کلیـد    +�رای دیـدن پـارامتر بعـدی کلیـد  -  کـه ا�ن کلیـدهـا را  را فشــــ
 خواهید نمود. را مشاهده دارید به ترت�ب همه پارامترهانگه
زن دیده  صــــورت چشــــمکارامتر بهدر ا�ن هنگام مقدار پ  را فشــــار دهید.  Enter�رای تنظیم پارامتر موردنظر، کلید  - 

 خواهد شد.
 . توانید مقدار پارامتر را تنظیم کنیدم�  -و +با فشردن کلیدهای - 

دارید مقدار پارامتر با سرعت متغ�ر اضافه و کم خواهد شد و در صورت زدن کوتاه ا�ن   که ا�ن کلیدها را نگهدرصورت�
 کلیدها تنها یک واحد تغ��ر انجام خواهد شد.

ــورت�-  ــورت تمایل به لغو تغ��رات    Enterکه تمایل به ذخ�ره تغ��رات پارامتر دارید کلید  درصـ ــار دهید و در صـ را فشـ
 را فشار دهید.         Backآخر�ن پارامتر، کلید خروج یا 

صــفحه  آن از   یک مرحله به عقب باز خواهید گشــت و پس از چند بار فشــردن         Backبا هر بار فشــردن کلید  - 
 پارامترها خارج خواهید گشت.

به مقدار قبل از تنظیم خود �ر خواهد    شده،آخر�ن پارامتر تغ��ر داده   سازی،صورت خروج بدون ذخ�ره   در  :توجه 
گذارد و �رخ� دیگر پس از فشردن  گشت. ضمناً تغ��رات بعض� از پارامترها به صورت آن� در کارکرد سیستم تأث�ر م�

Enter   .و ذخ�ره پارامتر مؤثر خواهند �ود 
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زیر منوی پارامترھا

مقدار پارامتر را ذخیره می کند

اخرین پارامتر تنظیم شده

پارامترھای اصلی

اگر رمزی تنظیم شده 
باشد، رمز را وارد 

کنید

بدون ذخیره

بدون رمز

 

نحوه تنظیم پارامترهای   17 – ش� 
دستگاه  
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 سازی به مقاد�ر اولیه و ذخ�ره  �رگشت 

فرض و یا گرفتن نسخه پش�یبان از مقاد�ر فعل� و یا �رگرداندن آخر�ن  در صورت تمایل به �رگرداندن مقاد�ر پیش 
  4در بخش    پارامتر    �رای اطلاعات بیشتر به تنظیم استفاده کنید.  توانید از پارامتر  تنظیمات قبل� م� 

 سیستم) مراجعه نمایید. ( پارامترها 

 ی رمزگذار 

توانید یک رمز (عدد ع�ور) �رای  کاری احتمال� توسط افراد متفرقه، م�دست   �رای مصون ماندن مقاد�ر پارامترها از
صورت صح�ح وارد شود. اگر  دستگاه تعریف کنید. در ا�ن حالت �رای رفتن به صفحه پارامترها ابتدا باید رمز ع�ور به 

تنظیم شود به معن� ن�ودن رمز ع�ور �رای تنظیم خواهد �ود. �رای اطلاعات بیشتر به بخش تنظیم   0ار رمز ع�ور  مقد
 مراجعه نمایید. پارامتر 

 
 

 راه اندازی آسان 
 در ا�ن بخش روند راه اندازی آسان درا�و زیما را مرحله به مرحله �رای یک کار�ری ساده شرح داده خواهد شد.  
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.درا�و متصل نمایید U-V-Wورودی های موتور را به خروج� های 

.درا�و متصل نمایید R-S-Tیا  L-Nورودی قدرت را به ورود�های 

با اتصال �رق ورودی و روشن شدن دستگاه ابتدا ورژن نرم افزاری درا�و و سپس 
  redyپس از آن کلمه  .نمایش داده م� شود )هرتز 10 (فرکانس مرجع پیش فرض 

.به معن� آماده به کار �ودن درا�و �ر روی صفحه نمایش نشان داده م� شود

 .ثانیه  فشار دهید تا وارد منوی راه اندازی سر�ع شوید 5به مدت  را Enterکلید 
که در پا��ن آمده تنظیم   جدول را ه اندازی سر�عتمام� پارامتر ها را با توجه به 

.نمایید

نحوه عملکرد روی صفحه نمایش دیده میشود ا�ن پارامتر  اکنون نام پارامتر 
را زده و با توجه به جدول  Enter .را تع��ن میکند و ورودی های فرمان دستگاه

.را فشار دهید Enterز�ر مقدار آن را تنظیم نموده و مجددا  

ا�ن پارامتر زمان شتابگ�ری  .را تنظیم نمایید را زده و پارامتر  +سپس دکمه 
ا�ن  .را تنظیم نمایید dرا زده و پارامتر  +سپس دکمه  .�ر حسب ثانیه م� باشد

 .پارامتر زمان توقف �ر حسب ثانیه م� باشد

ا�ن پارامتر نحوه تنظیم  .را تنظیم نمایید Frqرا زده و پارامتر  +سپس دکمه 
ا�ن  .را تنظیم نمایید Curرا زده و پارامتر  +سپس دکمه  .م� باشد موتور فرکانس

.جریان نام� موتور م� باشد  پارامتر

م�زان ا�ن پارامتر .را تنظیم نمایید را زده و پارامتر  +سپس دکمه 
در صورت عدم نیاز ا�ن  .را تع��ن میکند ”گشتاور افزوده ی موتور در هنگام راه اندازی“

.پارامتر را تغ��ر ندهید

نحوه توقف موتور  ا�ن پارامتر .را تنظیم نمایید را زده و پارامتر  +سپس دکمه 
و   A-onرا زده و در صورت نیاز مطا�ق جدول پارامترهای +سپس دکمه  .م� باشد

.را تنظیم نمایید

جهت ا�ن پارامتر تع��ن  .را تنظیم نمایید را زده و پارامتر  +سپس دکمه 
.م� باشد چرخش موتور

اتصال درا�و به موتور

اتصال ورودی قدرت
به درا�و

روشن شدن دستگاه

ورود به منوی 
راه اندازی آسان

تع��ن نحوه عملکرد 
دستگاه

تع��ن شتاب راه اندازی 
و توقف 

مرجع فرکانس و
جریان نام� موتور 

تع��ن جهت
چرخش موتور

�قویت گشتاور موتور

نحوه توقف نوتور

ورودی های آنالوگ و دیجیتال  و  در انتها با توجه به پارامتر های 
راه اندازی موتوردستگاه را متصل نموده و موتور را استارت کنید

 

 نحوه تنظیم آسان درا�و   –  16ش� 
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 اندازی سر�عجدول راه 
اندازی سر�ع از  دقت شود منوی راه  شوید   quick startوارد منوی    فشار دهید تا   ثانیه   5به مدت   Enterابتدا کلید   -

شود. �رای  نمایش دیده م� روی صفحه   اکنون نام پارامتر   .به بعد به دستگاه افزوده شده  3.16افزاری  ورژن نرم 
  Backهمچن�ن �رای خروج از ا�ن منو دکه   را فشار دهید.   -و �رای دیدن پارامتر قبل� کلید    +دیدن پارامتر بعدی کلید  

 د. رافشار دهی
 پارامتر  نام  محدوده تنظیمات  فرض پیش 

18 0-23 Drive Mode 

 

مقدار ا�ن پارامتر را مطا�ق    های دیجیتال نحوه اعمال فرمان به درا�و با استفاده از ترمینال �رای انتخاب 
 های ز�ر انتخاب نمایید.یک� از حالت 

RUN  ترمینالD5  ترمینالD4  ترمینالD3  ترمینالD2  ترمینالD1 
D2 Pre5 Fwd/Rev Jog RUN Enable 0 
D2 Pre5 Pre4 Jog RUN Enable 1 

D2/D3 Pre5 Jog Rev RUN Fwd RUN Enable 2 
D2 Pre5 Pre4 Pre3 RUN Enable 3 
D2 Jog Fwd/Rev Stop(latch) Start(latch) Enable 4 
D1 Pre5 Pre4 Pre3 Jog RUN 5 
D1 Pre5 Pre4 Fwd/Rev Jog RUN 6 
D1 Pre5 Pre4 Pre3 Fwd/Rev RUN 7 
D1 Pre5 Jog Rev(latch) Fwd(latch) RUN 8 
D1 Pre5 Pre4 Rev(latch) Fwd(latch) RUN 9 
D1 Pre5 Pre4 Pre3 Pre2 RUN 10 

Start Pre5 Pre4 Pre3 Pre2 Enable 
(Key Mode) 11 

Start Pre5 Pre4 Pre3 Fwd/Rev Enable 
(Key Mode) 12 

Start Pre5 Pre4 Jog Fwd/Rev Enable 
(Key Mode) 13 

Start Pre5 Pre4 Pre3 JOG Enable 
(Key+DIR) 14 

Start Pre5 Pre4 Rev(latch) Fwd(latch) Enable 
(Key Mode) 15 
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Modbus 16 

D2 Pre5 Jog 
Stop 
(N.C 

Button) 

Start 
(N.O latch 
Button) 

Enable 17 

D2/D3 Pre5 Jog Rev RUN Fwd RUN  -- 18 
D2/D3 Binary input Rev RUN Fwd RUN 19 

D2 Jog Fwd/Rev Stop 
(N.C Button) 

Start 
(N.O latch 
Button) 

Enable 20 

D2/D3 Jog 
Stop 
(N.C 

Button) 

Start\Rev 
(N.O latch 
Button) 

Start\Fwd 
(N.O latch 
Button) 

Enable 21 

D2/D3 Jog 
Emergency 

Stop 
(N.C Button) 

Rev RUN Fwd RUN Enable 22 

D1 Jog Command 
Signal(latch) 

Reset 
(latch) 

PLC Pause 
(latch) PLC RUN 23 

   
   �هرتز در خروج 50   شی زمان افزا  مدت

 . داده و بالعکس  شی موتور مقدار آن را افزا  یانداز   کند شدن شتاب راه  ی�را 

   
   �هرتز در خروج 50   کاهشزمان   مدت

4 0-7 Reference Frequency 
مقدار ا�ن پارامتر را مطا�ق یک� از حالت های ز�ر    مرجع تع��ن فرکانس و سرعت موتور�رای انتخاب  

 . انتخاب نمایید
0 V1 
1 (V1+V2)/2 
2 I1 
3 HSI 
4 Keypad (+/-) 
5 Up=V1/ Down=V2 
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6 MODBUS 
7 Keypad (Step Frequency) 

Drive Rated Current Drive Current Range Motor Rated Current 
نقش ا�ن پارامتر   شده است.است که �ر روی پلاک موتور درج   موتور در بار نام�   جریان ا�ن پارامتر �را�ر با   

 های کنترل مهم است.بار و بعض� از الگوریتم�رای تشخیص اضافه 
0 0-3 Motor Default Direction 

 کند. را تع��ن م� فرض موتور جهت حرکت پیش ا�ن پارامتر،  
0 Forward   های مر�وطه قابلیت تغ��ر جهت توسط فرمان با 

1 Reverse  های مر�وطه قابلیت تغ��ر جهت توسط فرمان با 
 ) Forward onlyبدون قابلیت تغ��ر جهت (  Forwardفقط  2
 ) Reverse onlyبدون قابلیت تغ��ر جهت (  Reverseفقط   3

0.01% 0.00-20.00% Boost Voltage 
ازحد  کند. توجه کنید که زیاد کردن بیش را تع��ن م�   گشتاور افزوده موتور در شروع حرکت ا�ن پارامتر  

  Boostتواند به موتور آس�ب �زند. در صورت استفاده مداوم موتور در دورهای پا��ن و  ا�ن پارامتر م� 
 زیاد، از یک فن کمک� �رای خنک کردن موتور استفاده کنید. 

 0-2  
 .را تع��ن میکند نحوه توقف موتورا�ن پارامتر  

 کند.موتور با شتاب کاهش� مشخص� توقف م� 0
 کند. طور طبیع� بایستد. در ا�ن حالت اینرس� بار، زمان توقف را تع��ن م�موتور رها شده تا به  1
 . DCایستادن با ترمز  2

 های دیجیتالورودیی ایسـتادن موتور را تع��ن کرد، در صـورت کار با  دقت شـود �رای اینکه بتوان نحوه
)D1   تاD6  باید یا مرجع ســــرعت و یا ورودی ،(Run    را �رداریم، در صــــورت حذف ورودیEnable موتور ،

 شود تا به طور طبیع� بایستد.شود، رها م�صرف نظر از هر حالت� که در ا�ن پارامتر تع��ن م�
0 0-  

 
0 

ساز   که فعال  �معن  ن� باشد بد  ای استارت شدن موتور مه  طیشرا اگر در هنگام روشن شدن،  
)Enable(   استارت یورود  ) وRun ی ) فعال شده باشند، دستگاه استارت نخواهد شد و �را  

 .قطع و وصل شود کباری استارت یورود  ای فعالساز  دیاستارت شدن با

1 
بد�ن معن� که فعالاگر در هنگام روشن شدن شرایط استارت شدن موتور مهیا باشد  

 فعال شده باشند دستگاه استارت خواهد شد )Run( استارتو ورودی )Enable( ساز
 ثانیه تنظیمات به حالت اولیه �رمیگردند.   به مدت    و نگه داشتن کلید    با وارد کردن عدد  
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 پارامترها 
 توضیحات  نام دسته پارامتر  نمایش پارامتر 

شامل  اولیه   پارامترهای اول  شتاب    پارامترهای  گروه  مثل    مقاد�ر و    اندازی راه �رکار�رد 
 . دور و امثالهم هست  می�یممو  ماکزیمم

توان و فرکانس و دور   ضریب و   جریان موتور مانند ولتاژ و   نام�  مقاد�ر موتور  نام� مقاد�ر 
 . شوندم� پلاک موتور وارد   رویهست که اکثراً از  فرضپیش و جهت 

فرمان هس�ند    ترمینالهمان    یاو آنالوگ    دیجیتال  هایخروج�   ورودی ها خروج�/ ورودی 
 .گردندم�  تنظیمو کار�رد  نیازکه با توجه به 

  پارامترهای 
 سیستم� 

و توقف و نوع کار�رد    شتابگ�ری   طریقهخاص مانند    سیستم�   پارامترهای 
  دیگر و رمز ع�ور و موارد    سریالو ارتباط    PIDکنترلر    همچن�ن   و   درا�و 

 هست.

 پیشرفته  پارامترهای 

اند،  شده دسته قرار داده   ا�نخاص در    های �رداری �هره   �رای   پیشرفتهتوا�ع  
خطا،   �روز  از  بعد  مجدد  تلاش  رزونانس،  فرکانس  حذف  مانند 

کار�ر،    تعریف  V/F  الگوی  پارامترهای،  انرژی  سازیذخ�ره  توسط  شده 
 ، فرکانس استارت. DWELLعملکرد 

 حفاظت�   پارامترهای 
در    است  حفاظت�گروه ششم مختص توا�ع   دارند    ا�نکه  دسته قرار 

  جلوگ�ری بار موتور، حفاظت اضافه دما، حفاظت  مانند حفاظت اضافه 
 و ... .  شدگ�قفل از 

  مقاد�ر و تاریخچه 
 خطاها 

کار�رد    هاکمیت از    بعض�و   سیستم  هایفالت   یاخطاها    تاریخچه  �ررس�
 .مشاهده هس�نددسته فقط قابل  ا�ن  .دارند

 نگ یتور�مان 
  قابل   فقط  گروه  ا�ن  است،  تنظیمات  �رخ�  و  اینورتر  خروج�  مقاد�ر  �ررس�
 ...   و  کنترل�  پارامترهای  توسط  ز�را  کند  تغ��ر  توانندنم�   و  هس�ند  رؤیت

 شود.م�  تنظیم اینورتر خروج�
 

توجه کنید که ��وســـته ن�ودن شـــماره   مراجعه نمایید.  �رای دســـترســـ� به ســـطوح مختلف پارامترها به پارامتر  
ممکن اســت بعضــ� از پارامترهای   های بعدی دســتگاه هســت.پارامترها �رای افزودن پارامترهای احتمال� در نســخه

 دفترچه در دستگاه شما در دسترس نباشند. �رای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل نمایید.موجود در ا�ن 
 
 

بندی پارامترهای دستگاه معرف� دسته –  8جدول  
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   پارامترهای اولیه

 پارامتر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام  رجیستر 

0x0000 Min Frequency 0.0- 0.0 R/W 

0x0001

Max Frequency -1000.0 Hz 50.0 R/W 
 دســــــتگاه قــــــرارداد. خروجــــــ�در  تــــــوانم�کــــــه   فرکانســــــ� بیشــــــتر�نو  کمتــــــر�ن
 کمتــــر�نآنــــالوگ و   هــــایورودیدر  mA20 یــــاولــــت  10فرکــــانس معــــادل  بیشــــتر�ن

و هنگــام اســتفاده از  PID) اســت.در حالــت کنتــرل mA)4 یــاولــت  0فرکــانس معــادل 
فرکــانس  کمتــر�ناز   توانــدم�ضــرب، مقــدار فرکــانس و تک تنظــیم پــیش یهــافرکانس

 کمتر باشد.  ن�ز

 

0x0002

Acceleration. Time   0.4-999.9 (s/100Hz) 10.0 R/W 
زمان خواهد   ا�نهرتز، نصـف   50  افزایشزمان   (  خروج�هرتز در    100  افزایشزمان   مدت
 داده و بالعکس. افزایشموتور مقدار آن را  اندازیراهکند شدن شتاب   �رای �ود.)

 کند:  پیدا افزایشهرتز  10 ثانیه 3 ط� درا�وفرکانس  بخواهیممثال: اگر 
 (3s/10Hz) × (100Hz/s) = 30s 

Page 
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0x0003

Deceleration. Time 0.4-999.9 (s/100Hz) 10.0 R/W 

  خروج� هرتز در    100  کاهش�  یا   منف�   تغ��ر  �رای  درا�واست که    زمان� زمان معادل    ا�ن
  های توقفدر حالت    .دهیدپارامتر را کاهش    ا�نموتور،    ترسر�ع   ایستادن   �رایدارد.    نیازخود  

  که   درصورت� در زمان توقف نخواهد داشت. تأث�ریپارامتر    ا�ن مس�قیم  جریان آزاد و ترمز 
) شده باشدو ولتاژ دستگاه انتخاب   جریانحالت محدودکننده   ممکن است زمان   (

  پارامترهای به    بیشتراطلاعات    �رای  شود.  بیشترپارامترها    ا�نو توقف موتور از    اندازیراه 
 . نماییدمراجعه   تا   

Page 
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0x0004

Boost Voltage 0.00-20.00% 0.01% R/W 
  ا�ن   در.  شودم�   فعال   Auto boost  حالت  شود  تنظیم   0.0  روی   پارامتر   ا�ن   که درصورت� 

  به   و  شده  محاسبه   �وست  ولتاژ  موتور،  جریان  و  استاتور  مقاومت  مقدار  به  توجه  با  حالت
  زیاد   صورت  در  و  است  حساس  استاتور  مقاومت  به   حالت  ا�ن.  گرددم�   اضافه  ،منحن�  ولتاژ

 .شود  زیاد   بسیار   است   ممکن   پا��ن   فرکانس   در   موتور  جریان  پارامتر،   ا�ن  شدن  تعریف
 Start  فرکانس  در  موتور  گشتاور  شود،  تنظیم  پارامتر  ا�ن  در  مقداری  صفر  از  غ�ر  کهدرصورت� 

  آس�ب   موتور  به   تواندم�   پارامتر   ا�ن  ازحدبیش   کردن   زیاد  که   کنید  توجه.  کندم�   تع��ن  را

Page 
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  کمک�   فن  یک  از  ،زیاد  Boost  و  پا��ن  دورهای  در  موتور  مداوم  استفاده  صورت  در.  �زند
 .کنید  استفاده  موتور کردن  خنک �رای

0x0005

Boost end Frequency 0.0-  10.0 R/W 
 آنجا�ی  از  ولتاژ افزوده نخواهد شد.   منحن� آن به   از  بعد   Boostاست که ولتاژ    فرکانس�

تلفات آهن   افزایشباعث اشباع موتور و    تواندم� بالاتر    هایفرکانس در    Boostولتاژ    که
 . کنیددامنه اثر آن را محدود   توانید م� پارامتر  ا�ن تنظیمموتور شود، با 

Page 
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0x0006

JOG Frequency 0.1-800.0 5.0Hz R/W 
است که بدون    فرمان�ضرب  فرمان تک .  کندم�  تع��ن ضرب دستگاه را  پارامتر دور تک   ا�ن
در    شدهتنظیم طور موقت باعث چرخش موتور با فرکانس  به استارت شدن موتور، به   نیاز
حرکت    یندارد و اغلب �را  RUNبه فعال شدن فرمان    نیازعملگر    ا�ن  .گرددم� پارامتر    ا�ن

پارامتر    بیشتر اطلاعات    �رای .  رودم�به کار    تولیدضرب و تست خط  دادن تک    به 
 . نماییدمراجعه 

Page 
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0x0007

JOG Acceleration 0.4-999.9 s 10.0s R/W 

هست.در حالت فعال    JOG  یاضرب  عملگر تک   �رای  اندازیراه شتاب    کنندهتع��ن پارامتر    ا�ن
 .شودم� موتور  اندازیراه شتاب  �رای    جایگز�نپارامتر  ا�ن ضرب، شدن عملگر تک 

Page 
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0x0008

JOG Deceleration 0.4-999.9s 10.0s R/W 
پــارامتر تع��ن �رای عملگر تــکا�ن   هســــــــت.  JOGضــــــرب یــا  کننــده شــــــتــاب توقف 

ه نوع راه دازی و توقف در عملگر تـکتوجـه کنیـد کـ دانـ اننـ ا�ع  حـالـت  ضــــــرب ن�ز مـ معمول� تـ
 هست.  و  پارامتر

Page 
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0x0009

Fwd/Rev delay Time 0.0-240.0 0.0s R/W 
جهت،    تغ��ر. هنگام دستور  کندم�   تع��نگرد را  گرد و راست چپ   ��ن  تأخ�ر پارامتر زمان    ا�ن

در جهت      ش�بزمان با  ا�ن از پستوقف کرده و  پارامتر   ش�بابتدا موتور با 
 عمل مس�قل از نوع توقف موتور هست.  ا�ن و   گ�ردم� معکوس شتاب 

 

0x000 Preset Frequency 1 

0.0-  

10.0 R/W 

0x000B Preset Frequency 2 20.0 R/W 

0x000C Preset Frequency 3 30.0 R/W 

0x000D Preset Frequency 4 40.0 R/W 
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0x000E Preset Frequency 5 50.0 R/W 

 

در    ن�ز  دیگردستگاه هس�ند (دو فرکانس    5تا    1  تنظیم  پیش  هایفرکانس پارامتر    5  ا�ن
ها  فرکانس   ا�نمر�وط به فعال کردن    ورودیهس�ند).    تنظیمقابل    و      پارامترهای

پارامتر   ورود  گردندم�انتخاب  توسط  فعال شدن  در صورت  فرکانس    یو  مر�وطه، 
توجه   مقدار خواهد �ود.  ا�ن�را�ر با    ،PID  یا جمله فرکانس  من   کاریدستگاه در هر حالت  

و فرمان استارت    کنندم�   تع��نفقط مرجع فرکانس را    تنظیم  پیش  های فرکانس که    کنید
را فعال     ا�ن �را�ر    خروج�و در صورت استارت شدن دستگاه، فرکانس    کنندنم� دستگاه 

 خواهد �ود.  مقاد�ر

93 

Frequency Limit 0.0- 50.0Hz R/W 
  نهـا�ی.حـد کنـدم�  تع��ن PIDدســــــتگـاه را در حـالـت کنترل   خروج�فرکـانس    نهـا�یفرکـانس حـد  ا�ن

 مقدار هست. ا�نهم �را�ر با  تنظیم پیش هایفرکانسضرب و فرکانس عملگر تک
Setpoint Frequency 0-2 1 R/W 

 .می�یمممقدار فرکانس در هنگام روشن شدن �را�ر فرکانس 
)Setpoint = Minimum Frequency(  0 

92 

فرکانس قبل از خاموش    آخر�نقدار فرکانس در هنگام روشن شدن �را�ر با  م
م  ی حالت هنگام خاموش شدن دستگاه، مقدار فرکانس تنظ  ا�ن در   شدن.
به   شده ذخ�ره   ، شده دستگاه  شدن  روشن  از  بعد  فرکانس  و    اولیه عنوان 

 .شودم�  یبارگذار 
)Setpoint = The last Frequency before Power off(  

1 

حالت پس از روشن    ا�ن. در  5  تنظیم  پیشمقدار فرکانس �را�ر با فرکانس  
  بارگذاری   اولیهعنوان فرکانس  به   5شماره    تنظیم  پیش شدن دستگاه فرکانس  

 .شودم�
)Setpoint = Preset Frequency 5(  

2 

0x0011

Up/Down setting Time 0.1-999.9 s/100Hz 10.0 R/W 
  یا   کلیدصفحه هرتز در فرکانس دستگاه توسط    100  تغ��ر  یزمان لازم �را پارامتر مدت   ا�ن

پارامتر    PID  که کنترل� داده شد) هست. درصورت  توض�ح(که قبلاً    دیجیتالولوم   توسط 
در مقدار مرجع    یدرصد   100کاهش    یا   افزایش  �رای زمان    ا�نفعال شده باشد    
کمتر    دیجیتال ولوم    یا  کلیدصفحه رفتن مرجع توسط    پا��نبالا و  سرعت   کهدرصورت� هست.
 و بالعکس.  دهید  افزایشپارامتر سرعت آن را  ا�ناست باکم کردن   نیازاز حد  

92 

0x0012
ACCEL/DECEL Pattern 0-1 0 R/W 

 و توقف  شتابگ�ری  الگوی تع��ن
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 0 خط�  الگوی

 S Curve الگوی 94
  بخش   در    تا     پارامترهای   باید  قرار داده شود   1پارامتر    ا�ن   هرگاه 
 (پارامترهای پیشرفته) ن�ز تنظیم شود.  

1 

0x0013

Frequency Step 0.1-800.0 10 R/W 
شدن با مقداری که   تنظیم شود، دستگاه بعد از استارت هرگاه پارامتر با تنظیم ا�ن

یک پله سرعت    +سپس با فشردن کلید  ،  تنظیم شده است شروع به حرکت میکند     در
مقدار افزایش فرکانس (طول  یابد.م�  پله سرعت کاهش  یک  – یابد و با فشردن افزایش م�

   خواهد �ود.  �را�ر با مقدار –پله) در هر بار فشردن کلید + یا  

114 

0x0014
Speed Gain 0.01 – 99.99 1 R/W 

  (مخصوص حالت وکتور کنترل)  ن�� پا کنترلر سرعت در فرکانس  ن�گ

0x0015 
Speed l 0.01 – 99.99 1 R/W 

  (مخصوص حالت وکتور کنترل)  ن ��پا یها  انتگرال کنترلر سرعت در فرکانس  بیضر

0x0016
Speed Gain1 0.01 – 99.99 1 R/W 

  (مخصوص حالت وکتور کنترل)   کنترلر سرعت در فرکانس بالا  ن �گ

0x0017
Speed l10x001 0.01 – 99.99 1 R/W 

  (مخصوص حالت وکتور کنترل)  انتگرال کنترلر سرعت در فرکانس بالا  بیضر
Access Level          1-7 7 R/W 

 . کندم�  تع��نبه پارامترها را  دسترس�سطح   پارامتر 
R/W  خواندن و نوشتن (  قابلیت معن�بهRead/Write ( 
R/O   خواندن تنها ( قابلیت معنایبهRead only .هست ( 

 

) اصل�  پارامترهای ) 1 
) مان�تورینگ گروه گروه اول +   ) خطا تاریخچه و   ( ) 2 
)نام� مقاد�رگروه دوم +  ) 3 
) هاخروج�  /ورودیبه   دسترس�گروه سوم +  ) 4 

 5 به گروه  دسترس�گروه چهارم +  
) پیشرفته پارامترهایگروه پنجم +  ) 6 

 7 به تمام پارامترها  دسترس�

0x0019
Preset Frequency 6 0.0- 50.0 R/W 

  6  ی شماره تنظیم پیش فرکانس

0x001A
Preset Frequency 7 0.0- 50.0 R/W 

  7 ی شماره تنظیم پیشفرکانس 



   

39 
 

 ) باشد. ( م�  مر�وط به حالت  تا  پارامترهای  

0x001B 
Preset Time 1 0-1000 10 R/W 

  ) (1 مدت زمان پله فرکانس� 

0x001C
Preset Time 2 0-1000 10 R/W 

  ) (  2مدت زمان پله فرکانس�

0x001D
Preset Time 3 0-1000 10 R/W 

  ) (  3مدت زمان پله فرکانس�

0x001E
Preset Time 4 0-1000 10 R/W 

  ) (  4مدت زمان پله فرکانس�

0x001F
Preset Time 5 0-1000 10 R/W 

  ) (  5مدت زمان پله فرکانس�

0x0020
Preset Time 6 0-1000 10 R/W 

  ) (  6زمان پله فرکانس�مدت 

0x0021
Preset Time 7 0-1000 10 R/W 

  ) (  7مدت زمان پله فرکانس�

0x0022
Star  Frequency 0-20 Hz 0  

  کند.  ا�ن پارامتر فرکانس ابتدا�ی شروع درا�و را مشخص م� 

 نام�  پارامترهای 

 پارامتر 
 رجیستر 

 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

0x0100

Motor Current 2.0-Drive Max Current  �جریان نام R/W 

نقش   شده است.ا�ن پارامتر �را�ر با جریان موتور در بار نام� است که �ر روی پلاک موتور درج 
 های کنترل مهم است. بار و بعض� از الگوریتم اضافه ا�ن پارامتر �رای تشخیص 

 

0x0101

Motor RPM 100 - 9999 RPM 1500 R/W 
شده  که روی پلاک مشخصات موتور درج است دور در دقیقه  سرعت نام� موتور �ر حسب  

های کنترل و همچن�ن تع��ن تعداد قطب موتور و نمایش  است. ا�ن پارامتر �رای الگوریتم 
 هست)   1500باری  قطب با دور �ی   4فرض ا�ن عدد �رای موتور  پیش (رود.دور موتور به کار م� 

 

Motor Voltage 100 - 500V 380(220) R/W 

  پارامترهای اولیه -  9جدول  
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0x0102 شــــود و منحنــــ� ولتــــاژ �ــــر ولتــــاژ نــــام� موتــــور کــــه از روی پــــلاک مشخصــــات وارد م�
ــورد ــانس م ــور را تنظــیم م� فرک ــاز موت ــن نی ــش ا� ــد. نق ــارامتر وقت�کن ــور و پ ــاژ موت ــه ولت ک

ــم اســت و تنظــیم ناصــح�ح آن م� ــو یکــ� نیســت بســیار مه ــد درا� ــارکرد ب ــث ک ــد باع توان
ــود. ــ�ب بــه آن ش ــور و حتــ� آس ــه پیشموت ــتگاهتوجه کنیــد ک  220فــاز های تکفــرض دس

 ولت هست. 380های سه فاز ولت و دستگاه

 

0x0103

MOTOR PF 0.40 - 1.00 0.85 R/W 
Cos)ا�ن پارامتر ضــریب توان  موتور در بار نام� اســت که باید از روی پلاک مشــخصــات    (

وارد شود .
 

0x0104

Motor Freq. 20.0 - 800.0Hz 50.0 R/W 
ــور را تع�ــ�ن م� ــام� موت ــارامتر فرکــانس ن ــن پ ــد. ا� ــور در کن ــام� موت ــد کــه دور ن توجــه کنی

 شود.م�ا�ن فرکانس در نظر گرفته 
 

0x0105

Stator Resistance 0.0 - 20.0 OHM      RATED R/W 
شود ول� در صورت تمایل  گ�ری م� ا�ن پارامتر توسط الگوریتم شناسا�ی با دقت خوب اندازه 

گ�ری شده از حافظه  طور دست� مقدار آن را وارد کنید. در ا�ن صورت مقدار اندازه توانید به م�
و توان خروج� و محاسبه فرکانس  پاک خواهد   در تع��ن گشتاور  پارامتر  ا�ن  شد. مقدار 

 شود.لغزش استفاده م� 

 

0x0106
Rotor resistance 0.0 - 20.0 OHM  RATED R/W 

  مقاومت روتور  

0x0107
Rated power 0.37 - 15 Rated R/W 

  توان نام� موتور 

0x0108
No load current 20 - 90 50 R/W 

  باری موتور جریان �ی 

0x0109

Motor Default Direction 0 - 3              0   R/W 
های  کلید و حالتو کنترل از صفحه   PIDفرض موتور را در حالت کنترل  ا�ن پارامتر، جهت پیش 

نگه  م�دارای  تع��ن  تغ��ر جهت،  �رای  درصورت� دارنده  موتور  بستن  از  بعد  که جهت  کند. 
در  تنظیم نمایید.  3و یا    1چرخش اولیه موتور عکس جهت موردنظر �ود ا�ن پارامتر را به روی  

چ شرایط� تغ��ر  ثابت است و تحت ه�   های دوم و سوم جهت چرخش موتور همیشهحالت 
از ورودی  بعض�  اگر  �رای چپ نخواهد کرد حت�  فرمان  راست های  �رنامه گرد/  شده  ر�زی گرد 

های  در حالت� که ترمینال ن�ز عمل تغ��ر جهت غ�رفعال هست)    PIDباشند.( در حالت کارکرد  
U,V,W    موتور درست متصل شده باشند، جهتForward   های  به معن� چرخش خلاف عقربه
 که از رو�رو به موتور نگاه کنید) هست. (وقت�  ساعت

 

Forward   0 ها مر�وطه. قابلیت تغ��ر جهت توسط فرمان با  
Reverse  1 ها مر�وطه. قابلیت تغ��ر جهت توسط فرمان با  
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  Forward only ( 2بدون قابلیت تغ��ر جهت. (  Forwardفقط 
  Reverse only ( 3بدون قابلیت تغ��ر جهت. (  Reverseفقط  

0x010A

Auto Tune 0 - 2 0 R/W 

 0 تنظیم خودکار غ�رفعال 

 

خودکار از  (  تنظیم  فشردن    5پس  انجام  اندازه   Enterثانیه  استاتور  مقاومت  گ�ری 
که  شود و درصورت�دیده م�   Autoدر ط� عمل تنظیم خودکار روی صفحه کلمه   شود.)م�

ا�ن عمل بدون مش� انجام شود دستگاه به حالت کار عادی �رخواهد گشت در غ�ر  
زن روی صفحه دیده خواهد شد که به معنای انجام  صورت چشمک به   Autoا�ن صورت  

توانید ا�ن خطا  م�   STOP/RESETنشدن صح�ح تنظیم خودکار هست و توسط کلید  
توسط      گ�ری مقاومت استاتور مقدار آن در پارامتر پس از اندازه  را ریست نمایید.

 شود.دستگاه آپدیت م� 
 (Press and hold Enter for Rs measurement) 

1 

�ر روی   پارامتر تنظیم �رای حالت کنترل دور به روش ســــنســــورلس. با تنظیم
و با فشـردن دکمه ی اسـتارت یا ارسـال فرمان حرکت،   1�ر روی    پارامتر   و2, عدد  

در    done�رای چنـد ثـانیـه فراینـد تخم�ن بـه طول م� انجـامـد و لحظـه ای کـه کلمـه  
 صفحه نمایش ظاهر شود، سیستم ت�ون شده است.

2 

0x010B

Brake Resistance 30 - 300Ohm 100 R/W 
شده  مقدار مقاومت ترمز �رحسب اهم هست. مقدار آن �رای محاسبه توان تلف ا�ن پارامتر  

بار و آس�ب  شود. �رای حفاظت از مقاومت ترمز در �را�ر اضافه روی ا�ن مقاومت استفاده م� 
 صورت درست وارد نمایید. احتمال�، مقدار مقاومت ترمز را به 

 

0x010C

Brake Power 50 - 5000W RATED R/W 
شده روی مقاومت  که توان تلفا�ن پارامتر تحمل توان حرارت� مقاومت ترمز هست. درصورت� 

ترمز از ا�ن مقدار بیشتر شود دستگاه خطای توان مقاومت ترمز خواهد داد و �رای حفاظت  
صورت  بار و آس�ب احتمال�، مقدار مقاومت ترمز و توان را به از مقاومت ترمز در �را�ر اضافه 

 نمایید.   درست وارد

 

0x010D
L sigma 0.01 - 0.3 0.1 R/W 

  ) Lmبه  Lsموتور در حالت وکتور کنترل (محاسبه شده ی اندوکتانس نس�ت 

0x010E
Slip gain 0.5 - 2.5 0.7 R/W 

  در وکتور کنترل (سنسورلس)   عملکرد  اصلاح ی�را  پ یج�ران اسل  ی �هره
پارامترهای نام�  –  10جدول  
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    ها ها و خروج� ورودی 

 محدوده  نام  پارامتر 
 تنظیمات 

فرض   پیش   نوع  

 
0x0200

Digital Input 
Configuration 

-0 های دیجیتال تنظیم ورودی 18 R/W 

ترمینال  D1  ترمینال D2  ترمینال D3 D4 ترمینال  
 

ترمینال
D5 

RUN Page 

 Enable RUN Jog Fwd/Rev Pre5 D2 65 
 Enable RUN Jog Pre4 Pre5 D2 66 
 Enable Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 D2/D3 67 
 Enable RUN Pre3 Pre4 Pre5 D2 68 

Enable Start(latch) Stop(latch) Fwd/Rev Jog D2 69 
 RUN Jog Pre3 Pre4 Pre5 D1 70 
 RUN Jog Fwd/Rev Pre4 Pre5 D1 71 
 RUN Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 D1 72 
 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 D1 73 
 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 D1 74 
 RUN Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 D1 75 

Enable 
(Key Mode) Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Start 76 

 Enable 
(Key Mode) Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 Start 77 

 Enable 
(Key Mode) Fwd/Rev Jog Pre4 Pre5 Start 78 

Enable 
(Key+DIR) 

JOG Pre3 Pre4 Pre5 Start 79 

 Enable 
(Key Mode) Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 Start 80 

Modbus 81 

Enable Start 
(N.C Button) 

Stop 
(N.C Button) Jog Pre5 D2  

 -- Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 D2/D3  
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Fwd RUN Rev RUN Binary input D2/D3  

Enable 
Start 

(N.O Latch 
Button) 

Stop 
(N.C Button) Fwd/Rev Jog D2  

Enable 
Start\Fwd 
(N.O Latch 

Button) 

Start\Rev 
(N.O Latch 

Button) 

Stop 
(N.C Button) 

Jog D2/D3  

Enable Fwd RUN Rev RUN 
Emergency 

Stop 
(N.C Button) 

Jog D2/D3  

PLC 
RUN 

PLC 
PAUSE 
(Latch) 

Reset 
(Latch) 

Command 
Signal 
(Latch) 

Jog D1  

ــ�ت به    D5ورودی دیجیتال   ــ�ت به    D4، ورودی  D4نســ ــ�ت به    D3، ورودی  D3نســ   D2، ورودی  D2نســ
  های آنالوگ در های دیجیتال نسـ�ت به ورودیو تمام� ورودی HSIنسـ�ت به    D1، ورودی  D1نسـ�ت به  

باشــد، ن�ز امکان اعمال  اگر پارامتر   HSIدر تمام� مدها ورودی    اعمال به خروج� اولویت دارد.
اســــت و در    D5تا    D1های دیجیتال کنید اولویت با ورودیبه خروج� را دارد. توجه   Preset 1فرکانس  

باشـد، اسـتارت از طر�ق    شـود. در حالت� که  اعمال م� HSIصـورت� که هیچکدام فعال نباشـند، 
دقیقا همانند  صـورت میگ�رد.  N.Cانجام م� شـود و اسـ�پ از طر�ق یک کلید    N.Oیک کلید  

بــا ا�ن تفــاوت کــه نیــاز  ــازی ورودی  اســـــــت  در حــالت� کــه   نــدارد.  enableی بــه فعــال ســـــ
به عنوان ورودی های باینری عمل خواهند کرد و بســــــته به   D5تا   D3باشــــــد، ورودی های  

ــده ی ( ــرعت های از پیش تع��ن شـ ــده، یک� از سـ ) یک تا هفت، فعال  حالت باینری انتخاب شـ
و ورودی های از پیش   و    در پارامتر  7و   6ی   خواهد شـد. ورودی های از پیش تع��ن شـده

ا    1تع��ن شــــــده ی   ارامترهـای    5تـ ا    در پـ ابـل تنظیم م�    تـ دقـ ــنـ اشــــ ال در    .بـ بـه عنوان مثـ
ولتاژ داشــــته باشــــند، ورودی مر�وط به ســــرعت از پیش   D3و   D5اگر ورودی های  ،  حالت

شد.(درصورت� که ه�چ یک از ورودی های باینری فعال نباشند ) فعال خواهد ( 5ی تنظیم شده
یـا هر ورودی    )  ، میتوان فرکـانس اولیـه را بـا تنظیم ورودی انـالوگ �ر روی صــــــفحـه کلیـد-000-

 دیگری مشخص کرد)

 

 
0x0201 

D4 Redefine Configuration 0-6 0 R/W 

 Page را ط�ق نیاز کار�ر تغ��ر بدهد.  D4تواند نقش ورودی دیجیتال ا�ن پارامتر م� 
�رای آن در نظر گرفته  بدون باز تعریف. در ا�ن حالت همان نقش� که توسط پارامتر  

 82 کند. بازی م�
 کند. را بازی م�  JOGنقش 

D4  رودبه کار م� �رای انتخاب فرکانس پیش تنظیم . )Preset Frequency 4 ( 
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و    جای  به  و    رود. پارامترهای  ورودی �رای انتخاب شتاب دوم به کار م�
اندازی و موتور  توان شتاب مورد نیاز �رای راهاستفاده خواهند شد. در ا�ن حالت م�  

را متناسب   و انتخاب کرد و �رای ا�ن منظور پارامترهای   را توسط ورودی 
 با نیاز تنظیم نمایید. 

(2nd Acceleration/Deceleration Time Select) 
جای کمیت انتخاب شده در، مرجع دستگاه به D4 ورودیدر ا�ن حالت با فعال شدن  

ورودی با  دستگاه،  �ود.   خواهد  V2 �را�ر  مرجع  اگر  ولوم    یعن�  یا  دستگاه  صفحه کلید 
فعال   D4 و هر ورودی دیگری باشد تا زمان� که ورودی  HSI و یا V1 دیجیتال و یا ورودی 

توجه به     V2ورودی است مرجع دستگاه توسط   با  پارامترو  رنج تنظیم شده در 
تع��ن شده  ، ا�ن ورودی نقش خود که توسط0های غ�ر  در حالت  گردد. تع��ن م�

 (Remote/Local Frequency Setup)کند. را بازی نم�

، عملکرد درا�و از موتور اول به موتور دوم من�قل  در ا�ن حالت با فعال شدن ورودی  
معن� که رله درا�و عمل خواهد کرد و مشخصات نام� عملکرد درا�و از  شود. به ا�ن  م�

 مقاد�ر نام� موتور دوم ��روی خواهد کرد. 
 

0x0202

D5 Redefine Configuration 0-8 0 R/W 
�رای آن در نظر گرفته   بدون باز تعریف. در ا�ن حالت همان نقش� که توسط پارامتر 

 Page  (No redefinition) کند.بازی م�

م� بازی  را  خارج�  خروج�    کند. نقش خطای  ورودی،  ا�ن  فعال شدن  با  حالت  ا�ن  در 
خواهد شد. �رای ریست  نمایش دیده  دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارج� روی صفحه

که ا�ن ورودی فعال  ثانیه فشار دهید. درصورت�  2کردن ا�ن خطا کلید اس�پ را به مدت  
                 (External fault)باشد خطا دوباره دیده خواهد شد.

83 

 D5 رود. به کار م� 5تنظیم �رای انتخاب فرکانس پیش 
)Preset Frequency 5 ( 

و   جای  به و  رود. پارامترهای ورودی �رای انتخاب شتاب سوم به کار م�
اندازی و موتور  توان شتاب مورد نیاز �رای راهاستفاده خواهند شد. در ا�ن حالت م�  

را متناسب    و    انتخاب کرد و �رای ا�ن منظور پارامترهای   D5 را توسط ورودی
 تنظیم نمایید. با نیاز 

(3rd Acceleration/Deceleration Time Select) 

  PIDکه کنترل رود. درصورت�به کار م� PID�رای فعال کردن کنترلر  D5در ا�ن حالت ورودی 
دستگاه نخواهد   کارکرد فعال شدن ا�ن ورودی تأث�ری در  فعال شده باشد،   توسط  
کند و مرجع تغ��ر م� PID به کنترل دستگاه از فرکانس متغ�ردر ا�ن حالت کارکرد  داشت.

ن  �ن�ز بازخورد دستگاه را تع�را بازی خواهد کرد و پارامتر    PIDورودی ن�ز نقش مرجع  
ورودی نقش خود که توسط    0های غ�ر  در حالت .میکند بازی  ا�ن  را  تع��ن شده 

 PID Remote Activation کند.نم�
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   ، جهت چرخش موتور �رعکس خواهد شد.با فعال شدن ورودی  

  ، خطا ریست خواهد شد.رونده در ورودی  با مشاهده لبه بالا

  ، خطا ریست خواهد شد.رونده در ورودی  با مشاهده لبه پا��ن

   ، خطا ریست خواهد شد.با هرگونه تغ��ر در ورودی  

0x0203

HSI Configuration 0-2 0 R/W 

باشددرصورت� نشده  تعریف  سیستم کنترل�  بازخورد  یا  و  ورودی  مرجع  �رای  ورودی  ا�ن  تواند  م�  که 
  های ز�ر را بازی کند در غ�ر ا�ن صورت تنظیم ا�ن پارامتر تأث�ری در کارکرد آن ندارد.نقش

Page 

ورودی �رای انتخاب فرکانس پیش تنظیم  . در ا�ن حالت ا�ن  1فرکانس پیش تنظیم شماره  
 ) Preset Frequency 1شماره یک به کار خواهد رفت. (

0 

خطا (فالت) خارج�. در ا�ن حالت با فعال شدن ا�ن ورودی خروج� دستگاه قطع شده و  
نمایش دیده خواهد شد. �رای ریست کردن ا�ن خطا کلید  پیغام خطای خارج� روی صفحه

که ا�ن ورودی فعال باشد خطا دوباره دیده  ثانیه فشار دهید. درصورت�  2مدت  اس�پ را به  
 ) External fault(  خواهد شد.

1 

تعریف شده باشد ا�ن ورودی ن�ز باید  توسط    Enable. حت� اگر  Enableنقش ورودی  
مر�وطه فعال شده باشد تا دستگاه شروع به کار کند در غ�ر ا�ن صورت    Enableعلاوه �ر  

  Enableنمایش دیده خواهد شد تا وقت� که ا�ن ورودی و ورودی  روی صفحهکلمه  
 (2nd Enable)  اصل� هردو فعال شوند.

2 

 فعال میکند. ورودیا�ن را توسط تکضرب دستگاه  �رعکس �ن پارامتر دورا
 

3 

0x0204

Analog Input Configuration 0-7 4 R/W 
Related Parameters Reference  Page 

 (V1 Voltage Range) V1 0 

91 
, 

93 

 (V1 Voltage Range) 
 (V2 Voltage Range) 

(V1+V2)/2 1 

 (I1 Input Range) 
 (I1 Current Rage) 

I1 2 

 (HSI Conf.) 
 HSI Max Frequency) 

HSI (Fmax 
= ) 3 

 (Setpoint Frequency) 
 (Up/Down Setting Time) 

Keypad (+/-) 4 

 Up=V1/ Down=V2 5 
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 MODBUS 6 

 
Keypad (Step 
Frequency) 7 

ورودی   کند که شامل دو ا�ن پارامتر، روش تع��ن مرجع فرکانس یا کمیت کنترل� دستگاه را تع��ن م�
صفحه کلید هست.    -(فرکانس) و کلیدهای +/  HSI  آنالوگ ولتاژ و یک ورودی آنالوگ جریان و ورودی 

عنوان دو ورودی دیجیتال �رای حالت ولوم دیجیتال  توانند بهم�توجه کنید که دو ورودی ولتاژ آنالوگ  
ولت نشانه غ�رفعال �ودن   4ولت نشانه فعال �ودن و ولتاژ ز�ر   8به کار �روند. در ا�ن حالت مقدار بالای  

ورودی دیجیتال   نمایید.در جدول ز�ر مقاد�ر مختلف ا�ن پارامتر را مشاهده م� ا�ن ورودی خواهد �ود.
D5   به    نس�تD4    ورودی ،D4    نس�ت بهD3    ورودی ،D3    نس�ت بهD2    ورودی ،D2    نس�ت بهD1    ،

های آنالوگ در اعمال به خروج�  های دیجیتال نس�ت به ورودی و تمام� ورودی  HSIنس�ت به    D1ورودی  
 اولویت دارد. 

0x0205

I1 Input Range 0-1 1 R/W 
جریان   ورودی  جریان  �را�ر   .I1محدوده  می�یمم  خروج�  جریان،  خروج�  با  از سنسورها  بعض�    4در 

 آم�ر است. ا�ن پارامتر را با توجه به نوع سنسور تنظیم نمایید. میل� 0آم�ر و در بعض� �را�ر میل�
91 

0 0-20mA 
 

1 4-20mA 

0x0206

I1 Current Range 0.00-21.0mA 20.00 R/W 
آم�ر باشد با تنظیم پارامتر فوق  میل�  20که ماکزیمم جریان وارد شده به ورودی جریان کمتر از  درصورت�

شود.  )، �را�ر با ا�ن پارامتر در نظر گرفته م�Feedbackدرصد بازخورد (   100مقدار    PIDدر حالت کنترل  
درصد    100فیدبک تط��ق دهید در ا�ن حالت  % مرجع را با رنج  100تا    0توانید رنج  با ا�ن کار شما م�

 مرجع متناظر با ا�ن پارامتر خواهد �ود. 

91 

0x0207

V1 Voltage Range 0.00-11.00 
V 

10.00 R/W 

طور مثال اگر محدوده  شــــود. بهماکزیمم ورودی ولتاژ ورودی آنالوگ �را�ر با ا�ن پارامتر در نظر گرفته م�
ــاژ   ــتـ ــا    V1  ،0ول ــا    5تـ بـ ــر  ــرا� � را  ــر  ــت ــارام پـ ــن  ا� ــاشـــــــــد  بـ ــت  ــد.   0/5ولـ ــیـ ــن ک ــم  ــی ــظ ــن ت ــت   ولـ

 توانید استفاده کنید.ضمناً از ا�ن پارامتر �رای کال��ره کردن ا�ن ورودی ن�ز م�
91 

0x0208

V2 Voltage Range 0.00-11.00 V 10.00 R/W 
طور مثال اگر مرجع  شود. بهماکزیمم ورودی ولتاژ ورودی آنالوگ دوم �را�ر با ا�ن پارامتر در نظر گرفته م�

 ولت تنظیم کنید.  5.0ولت باشد ا�ن پارامتر را �را�ر با  5تا  0) مر�وطه، Feedbackیا بازخورد (
91

0x0209

Indicating Value 0-8 1 R/W 
شود در ا�ن پارامتر  در کارکرد معمول� دائما نمایش داده م� کمیت� که روی صفحه نمایش

 شود. تعریف م�
Page 

 0 مرجع فرکانس یا مرجع کنترل� دستگاه.( بسته به حالت کارکرد.) 
 1 شود) روشن م� Hz/RPMفرکانس خروج� دستگاه �رحسب هرتز. (مم�ز روشن و چراغ 
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 2 شوند) % روشن م�/A( مم�ز دوم و چراغ  آم�ر.  20.00تا  0.00آم�ر خروج� دستگاه از 
 3 شوند) % روشن م�/A(چراغ  0/100تا  0/0درصد کمیت کنترل� یا بازخورد 

 4 شود) روشن م�  Hz/RPM(ضریب پارامتر دور خروج� دستگاه با توجه به 

108

 5 شود) روشن م� Hz/RPM(مم�ز خاموش و چراغ  9999 تا  0دور موتور از 
 6 شود) نمایش دیده م�سمت چپ صفحه  (حرف  توان خروج� �رحسب کیلو وات. 

 7 شود) نمایش دیده م�سمت چپ صفحه های قدرت دستگاه. (حرف  ولتاژ خازن
 8 شود) در سمت چپ صفحه نمایش دیده م�  دمای هیت س�نک. (حرف 

 )  نمایش شماره پله و فرکانس کاری در حالت ( 
 سگمنت اول از سمت چپ شماره پله و سگمنت دوم و سوم شماره پله م� باشد. 

9

0x020A

RPM Coefficient 0.001-9.999 1.000 R/W 
نمایش، نمایش داده خواهد   پارامتر در مقدار دور موتور ضرب شده و �ر روی صفحها�ن  اگر

هرتز �وده و ا�ن   25دور باشد و فرکانس خروج�    1500هرتز  50طور مثال اگر دور نام� موتور در به شد.
 نمایش دیده خواهد شد. روی صفحه یا  (25/50)×0.5×1500تنظیم شود عدد  0.5ضریب �را�ر با 

 

0x020B

Relay Mode 0-20 0 R/W 
 Page کننده شرط بسته شدن رله خروج� دستگاه هست. ا�ن پارامتر تع��ن

 رخ دادن خطا. 
 (Active on fault) 0 - 

 فرکانس صفر. 
 (Active on zero Frequency) 1 - 

 که ولتاژی در خروج� دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد �ود. تا هنگام�
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایان شتاب گ�ری. 
 (The end of Acceleration and Deceleration) 

3 - 

(سطح تریپ اضافه بار)    بار. در ا�ن حالت اگر جریان موتور به بیش از  شرایط اضافه
 شود. �رسد ا�ن رله فعال م�

 (Active on Overload condition) 
4 - 

 شدن موتور  Stallزمان 
 Motor Stall  6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 

9 - 
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 از دست رفتن فرمان فرکانس 
 Command Loss 

10 - 

 ثابت ح�ن کارکرد با سرعت 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرمان Enable زمان� که 
 Wait Time for run signal Input 14 - 

�وی�ت توان   از مقدار ست  )فعال شدن در صورت� که توان خروج� درا�و  بیشتر    (
 - 15 شود.  

 1تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-1 

16 - 

 2تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

 - 20 فعال م� شود.  PIDبا رسیدن به سطح مشخص  شده �رای فیدبک  
 شوند. باشد، فعال م�   زمان� که   26تا  21مقدارهای 

شود. باشد، رله فعال م� زمان� که دستگاه در حالت 
 PLC Program Running 21 - 

 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از تمام شدن هرپله رله به مدت 
PLC Program Step Completed 

22 - 

 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از تمام شدن هرسی� رله به مدت 
PLC Cycle Completed 

23 - 

 شود. زمان� که �رنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال م�
PLC Operation Paused 24 - 

پله تکرارهای  اتمام  از  پارامتر  بعد  تعداد    های مشخص شده در  فعال    به  رله 
 شود. م�

PLC Repetition Program Completed 
25 - 

م� استفاده  دوم  موتور  خروج  و  ورود  قابلیت  از  استفاده  منظور  باید  به  (سپس  شود. 
 ) به عنوان فرمان ورود و خروج عمل کند.  شود تا ترمینال 

26 - 

0x020C

 Mode) -(OP+ and OP outD 0-20 0 R/W 
 OUTترمینال  کننده شرط فعال شدن خروج� دیجیتالتع��ن
 Page آم�ر است.میل� 50کنید که ا�ن خروج� کلکتور باز �وده و ظرفیت جریان� آن حداکثر توجه  
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 رخ دادن خطا.  
)Active on fault ( 

0 - 

 فرکانس صفر. 
)Active on zero Frequency ( 1 - 

 دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد �ود. ر خروج� د  که ولتاژیهنگام� تا 
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایان شتاب گ�ری. 
(The end of Acceleration and Deceleration) 3 - 

اضافه    سطح تریپ(  از    اگر جریان موتور به بیشحالت    ا�ندر    :بار اضافه   شرایط 
 شود.م� �رسد ا�ن رله فعال بار) 

(Active on Overload condition) 
4 - 

 شدن موتور  Stallزمان 
Motor Stall (Stall) 6 - 

 اضافه ولتاژ 
Over Voltage Trip 7 - 

 کاهش ولتاژ 
Low Voltage Trip 8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
Inverter Over-Heat 9 - 

 از دست رفتن فرمان فرکانس 
Command Loss 10 - 

 ح�ن کارکرد با سرعت ثابت 
During Constant Run 13 - 

از مقدار   )توان    مرجع فعال شدن در صورت� که توان خروج� درا�و  بیشتر    (
 شود.

15 - 

 نیامده است.  Runفعال است و فرمان  Enable زمان� که 
Wait Time for run signal Input 14 - 

 1تا�ع تشخیص فرکانس 
FDT-1 

16 - 

 2تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تا�ع تشخیص فرکانس 
FDT-3 

18 - 

 - 19 4تا�ع تشخیص فرکانس 
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FDT-4 
 - 20 فعال م� شود  PIDبا رسیدن به سطح مشخص شده �رای فیدبک  

0x020D

HSI Max Frequency 0.00-50.00KHz 10.0kHz R/W 
عنوان فرکانس ورودی دستگاه �رای تع��ن  به  HSIماکزیمم فرکانس ورودی �رسرعت در حالت� که ورودی  

سیستم کنترل� انتخاب شده   عنوان بازخوردو یا به  )(شده باشد  مرجع فرکانس دستگاه انتخاب
 ) ( باشد. 

Page 

90 

0x020E

Feedback Selection 1-5 1 R/W 

 Page 1 ست. ا(جریان)  I1ورودی  � کنترلمد  فیدبک  
 2 ست. ا(ورودی دوم ولتاژ)  V2ورودی   �کنترلمد  فیدبک 

101

ورودی نقشا  HSIورودی    �کنترل  مد  فیدبک ا�ن  ا�ن حالت  در  ست، در  تعریف شده  های 
 3 نخواهد کرد.  را بازی 

شود. �رای اطلاعات  در ا�ن حالت کمیت بازخورد از طر�ق �ورت سریال به دستگاه ارسال م�
 4 مراجعه نمایید.  MODBUSبیشتر به ضمیمه  

شود و مقدار حداکثر عنوان بازخورد در نظر گرفته م�شده به موتور بهدر ا�ن حالت توان تزر�ق  
 100قابل تنظیم است و مقدار    توان تزریق� به موتور نس�ت به توان نام� در پارامتر  

ضرب جریان نام� و ولتاژ نام� و  درصد، معادل توان نام� موتور خواهد �ود که از حاصل
به دست م�ضریب ت نام�  حالت آید.وان  ا�ن  عملگر چپدر  راستها  و  گرد  غ�رفعال  گرد 

و جهت چرخش موتور توسط   از طرف� مرجع فرکانس تع��ن م�  خواهد شد  شود. 
استفاده خواهد شد و مقدار فیدبک ن�ز از محاسبه ی خود درا�و    PIDآنالوگ به عنوان مرجع  

گشتاور  آید. �رای تنظیم درا�و روی حالت  ولتاژ) به دست م�ای جریان و  ی لحظه(محاسبه
 : ، نیاز استمتغ�ر

) فعال کنید و فیدبک را در حالت توان خروج�  را توسط پارامتر (  ابتدا حالت   
که    0 روی  ). با کم و زیاد کردن رفرنس آنالوگ انتخا�ی (�رای مثالقرار دهید ( 

ن گشتاور خروج� (توان) را کنترل کرد. تغ��ر مقیاس توان خروج� ن�ز توا است) م�  V1همان  
شود. در� اگر مرجع ورودی و بازخورد یک� تعریف شوند دور موتور  انجام م�  با پارامتر  

 در یک فرکانس ثابت خواهد ماند. 

5 

0x020F

Feedback Selection 1-2 1 R/W 
کند. فیلتر شدن بیشتر منجر به تغ��رات  های آنالوگ را تع��ن م�دیجیتال ورودیا�ن پارامتر ضریب فیلتر  

 .کندها را کندتر م�ها شده و از طرف� پاسخ به تغ��رات ورودیکمتر در خواندن ا�ن ورودی
 

شود و و در  های آنالوگ اعمال م�هرتز). در ا�ن حالت فیلتر کم� روی ورودی  100فیلتر کم (
 نو�ز با طول مس�ر کم کابل ورودی مناسب است. شرایط کم 

0  
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های  هرتز). در ا�ن حالت فیلتر بیشتری نس�ت به حالت قبل� �ر روی ورودی  10فیلتر متوسط (
م� اعمال  (حالت  آنالوگ  است.  مناسب  متوسط،  مس�ر  طول  و  نو�ز  با  شرایط  در  و  شود 

 ) فرض دستگاهپیش 
1 

ا�ن    1فیلتر زیاد ( �ر روی ورودیهرتز). در  فیلتر بیشتری نس�ت به حالت قبل�  های  حالت 
 شود و در شرایط با نو�ز و طول مس�ر زیاد مناسب است. آنالوگ اعمال م�

2 

0x0210

 Not Function 0-1 0 R/W 

 Page 0 بصورت مس�قیم در خروج� اعمال میشود خروج� انتخاب شده در 

  1 )در خروج� اعمال میشود. بصورت معکوس(خروج� انتخاب شده در 

0x0211

 Not Function 0-1 0 R/W 

 Page 0   کند.عمل م� N.Oبصورت  دیجیتال خروج� 

 1 کند. عمل م� N.Cبصورت  دیجیتال خروج� 

0x0212
Detected Frequency Level 0- 30 Hz R/W 

 Page تشخیص فرکانس سطح 

0x0213
Detected Frequency Bandwidth 0-30 Hz 10 Hz R/W 

 Page �هنای باند تشخیص فرکانس 

0x0214

Output Power Setpoint  نصف توان درا�و  توان درا�و R/W 

باشد رله درا�و فرمان م� گ�رد �رای  �ن مقدار بیشتر شود اگر  ا زمان� که توان خروج� درا�و از  
 Page شود. عکس کردن عملکرد باید پارامتر 

0x0215

Detected Feedback Level 0%- 100% 50.00 R/W 
باشد، خروج� دیجیتال  یا  به ا�ن مقدار م� رسد اگر    PIDزمان� که سطح فیدبک  
  یا رله، فرمان م� گ�رد. 

0x0216
Detected Feedback Hysteresis 0– 100Hz 0.00 R/W 

  را تع��ن م� کند   PIDم�زان هیسترزیس �رای تشخیص سطح فیدبک 

0x0217 Reserved - -  

0x0218 Reserved - -  

0x0219 Reserved - -  

0x021A Reserved - -  
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0x021B Reserved - -  

0x021C Reserved - -  

0x021D

D6 Redefine Configuration (just in G200 series) 0 - 9 0 R/W 

 Page  ) �ر اساس نیاز کار�ر 200های تع��ن نقش ورودی دیجیتال ششم (فقط در سری
خطای (فالت) خارج�. در ا�ن حالت با فعال شدن ا�ن ورودی خروج� دستگاه قطع شده و  

نمایش دیده خواهد شد. �رای ریست کردن ا�ن خطا کلید پیغام خطای خارج� روی صفحه
که ا�ن ورودی فعال باشد خطا دوباره دیده ثانیه فشار دهید. درصورت�  2اس�پ را به مدت  

 خواهد شد.  
)External fault ( 

1

 

در ا�ن حالت ا�ن ورودی �رای انتخاب فرکانس پیش تنظیم   6.فرکانس پیش تنظیم شماره  
 شماره یک به کار خواهد رفت. 

 )Preset Frequency 6 ( 
2 

و    جای  به  و    رود. پارامترهای  ورودی �رای انتخاب شتاب سوم به کار م�
اندازی و موتور توان شتاب مورد نیاز �رای راهاستفاده خواهند شد. در ا�ن حالت م�  

را متناسب با   و   انتخاب کرد و �رای ا�ن منظور پارامترهای  D6را توسط ورودی 
 تنظیم نمایید. نیاز 

(3rd Acceleration/Deceleration Time Select) 

3 

ــت ورودی  ــن حالـ ــر  D5در ا�ـ ــردن کنترلـ ــال کـ ــرای فعـ ــ� PID�ـ ــار مـ ــه کـ ــورت�بـ که  رود. درصـ
ــد، توســــط  PIDکنتــــرل  ــأث�ری در   فعــــال شــــده باشــ فعــــال شــــدن ا�ــــن ورودی تــ

ــت. ــد داشـ ــتگاه نخواهـ ــارکرد دسـ ــانس   کـ ــتگاه از فرکـ ــارکرد دسـ ــرکـ ــه کنتـــرل متغ�ـ  PID بـ
ــر م� ــع تغ��ـ ــش مرجـ ــز نقـ ــع ورودی ن�ـ ــد و مرجـ ــارامتر  PIDکنـ ــرد و پـ ــد کـ ــازی خواهـ را بـ

 .ن�ز بازخورد دستگاه را تع�ن میکند
(PID Remote Activation) 

4 

 5 .با فعال شدن ا�ن ورودی جهت چرخش عوض م� شود
 6 .به خروج� من�قل  م� شود JOGدر ا�ن حالت، فرکانس 

در ا�ن حالت ا�ن ورودی �رای انتخاب فرکانس پیش تنظیم   .  فرکانس پیش تنظیم شماره
 شماره یک به کار خواهد رفت. 

 )Preset Frequency 7 ( 
7 

و   جای  به  و    رود. پارامترهای  ورودی �رای انتخاب شتاب دوم به کار م�
اندازی و موتور توان شتاب مورد نیاز �رای راهاستفاده خواهند شد. در ا�ن حالت م�  

را متناسب با   و   انتخاب کرد و �رای ا�ن منظور پارامترهای  D6را توسط ورودی 
 نیاز تنظیم نمایید. 

(2nd Acceleration/Deceleration Time Select) 

8 
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   جای کمیت انتخاب شده در، مرجع دستگاه بهD6ورودیدر ا�ن حالت با فعال شدن  
صفحه کلید دستگاه یا ولوم دیجیتال   یعن� اگر مرجع دستگاه، �ود. خواهد  V2 �را�ر با ورودی

فعال است مرجع D6  و هر ورودی دیگری باشد تا زمان� که ورودی HSI و یا V1 و یا ورودی
   گردد.تع��ن م�رنج تنظیم شده در پارامترو با توجه به   V2 ورودیدستگاه توسط 

(Remote/Local Frequency Setup) 

9 

Relay Mode 2 (just in G200 series) 0-20 0 R/W 

فاقد   G100کننده شــرط بســته شــدن رله  دوم خروج� دســتگاه هســت. (ســری های  ا�ن پارامتر تع��ن
 ی دوم م� باشند)رله

Page 

 رخ دادن خطا. 
 (Active on fault) 

0 - 

 فرکانس صفر.  
 (Active on zero Frequency) 

1 - 

 خواهد �ود. که ولتاژی در خروج� دستگاه وجود دارد رله روشن تا هنگام�
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایان شتاب گ�ری. 
 (The end of Acceleration and Deceleration) 

3 - 

(سطح تریپ اضافه بار)    بار. در ا�ن حالت اگر جریان موتور به بیش از  شرایط اضافه
 شود. �رسد ا�ن رله فعال م�

 (Active on Overload condition) 
4 - 

 شدن موتور  Stallزمان 
 Motor Stall  

6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 

7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 

8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 

9 - 

 از دست رفتن فرمان فرکانس 
 Command Loss 

10 - 

 سرعت ثابت ح�ن کارکرد با 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرمان Enable زمان� که 
 Wait Time for run signal Input 

14 - 
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توان   �وی�ت  از مقدار ست  )فعال شدن در صورت� که توان خروج� درا�و  بیشتر    (
  15 شود.  

 1تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-1 

16 - 

 2تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

  20 فعال م� شود.  PIDبا رسیدن به سطح مشخص  شده �رای فیدبک  
 شوندباشد، فعال م�زمان� که  25تا   21مقدارهای 

 113 21 شود. باشد، رله فعال م� زمان� که دستگاه در حالت 

 113 22 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از تمام شدن هر پله رله به مدت 
 113 23 شود. ثانیه فعال م�  0.5بعد از تمام شدن هر سی� رله به مدت 

 113 24 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از اتمام � فرآیند رله به مدت 
 113 25 شود. زمان� که �رنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال م�

0x021F 

 not function   0 -1 0 R/W 
  0 .عمل م� کند N.Oبصورت   دوم  خروج� رله

  1 عمل م� کند.   N.Cبصورت  دوم خروج� رله  

0x0220 I1 Current Range Minimum Value 0.0 - 21.0mA 4.00 R/W 

 

  فوق   پارامتر  میتنظ  با   باشد  آم�ر  �لیم  0  از   شتری ب  انیجر  یورود   به   شده   وارد   انیجر  حداقل  که �درصورت
  شروع   دیتوان�م  شما  کار  ن�ا  با.  شود�م  گرفته  نظر   در  پارامتر  ن �ا  با  �را�ر  آنالوگ  مقدار  درصد  0  شروع  مقدار

  ن�ا  با   متناظر  مرجع   درصد  0  شروع   حالت  ن�ا  در  د یده  ق�تط�   دبکیف  بازه  با  را  مرجع %  100  تا%  0  بازه 
. است گذار  ر�تاث باشد  01 که   �زمان  پارامتر  ن � ا .�ود خواهد  پارامتر

 

0x0221 V1 Voltage Range Minimum Value 0.0 - 11.0 V 0.00 R/W 

 

  مقدار   فوق   پارامتر  م یتنظ  با  باشد  ولت 0 از  شتر یبیک    ولتاژ  یورود  موجود �ر روی  ولتاژ حداقل   که�درصورت
  بازه  شروع  دیتوان�م شما  کار  ن�ا با . شود�م گرفته   نظر  در  پارامتر ن � ا  با �را�ر آنالوگ  مقدار درصد  0 شروع 

  پارامتر   ن� ا   با  متناظر  مرجع  درصد 0  شروع   حالت  ن � ا   در  دیده  ق�تط�  دبک یف  بازه  با  را مرجع%  100  تا%  0
. �ود خواهد
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 پارامترهای سیستم� 

 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 نوع  پیش فرض  تنظیمات 

0x0300 

Password 0-9999 0 R/W 
که ا�ن پارامتر به روی عددی غ�ر از صفر تنظیم شود، هنگام ورود به صفحه تنظیم پارامترها  درصورت� 

�هتر است تا    امکان تنظیم پارامترها میسر شود.شود تا    عنوان رمز ع�ور وارد  باید ابتدا ا�ن عدد به 
تر باشد و  به صفحه پارامترها آسان  بماند تا ورود مکرر  0قبل از نها�ی شدن تنظیمات، ا�ن پارامتر  

 تنظیم کنید تا از تغ��رات احتمال�   پس از نها�ی شدن تنظیمات، ا�ن پارامتر را به روی عدد دلخواه
  را   به منظور ذخ�ره رمز مدنظر باید کلید  .  آیدبه عمل    جلوگ�ریپارامترها توسط افراد متفرقه،  

   ثانیه نگه دارید. به مدت 
  درجا�ی مقدار آن را   المقدورحت� فراموش نشود و   راحت� به که    کنید را انتخاب    مقداریکه   کنیدتوجه  

 . نماییدپارامتر با شرکت تماس حاصل   ا�ن. در صورت فراموش کردن مقدار نماییدمطمئن ث�ت  

 

0x0222 V2 Voltage Range Minimum Value 0.0 - 11.0 V 0.00 R/W 

 

  مقدار  فوق  پارامتر م یتنظ با باشد ولت  0 از  شتر یبدو   ولتاژ یورود   موجود �ر روی  ولتاژ  حداقل  که �درصورت
  بازه  شروع  دیتوان�م شما  کار  ن�ا با . شود�م گرفته   نظر  در  پارامتر ن � ا  با �را�ر آنالوگ  مقدار درصد  0 شروع 

  پارامتر   ن� ا   با  متناظر  مرجع  درصد 0  شروع   حالت  ن � ا   در  دیده  ق�تط�  دبک یف  بازه  با  را مرجع%  100  تا%  0
 . �ود خواهد

 

0x0223 HSI Min Frequency 0 - io14 0kHz R/W 

 

ورودبه  HSI  یکه ورود   ��رسرعت در حالت  یفرکانس ورود  ممی�یم �را   یعنوان فرکانس    ن ��تع  یدستگاه 
انتخاب فرکانس دستگاه  ( مرجع  باشد  و  io05=3شده  بازخورد سبه  ا ی)  انتخاب شده    �کنترل   ستمیعنوان 

) io15=3باشد. ( 
 

0x0224 Min Frequency outD 0-io38KHz 0kHz R/W 

  است.  میقابل تنظ io13�رسرعت که نقش آن در   �فرکانس خروج ممی�یم 

0x0225 Max Frequency outD 0.0 - 50.0KHz 4.00 R/W 

  .است میقابل تنظ  io13 �رسرعت که نقش آن در �فرکانس خروج ممیماکز 

پارامترهای پیشرفته  – 11جدول  
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x0301 

Backup / Restore 0-3 0 R/W 
 فعال است.  غ�رحالت، عمل باز گرداندن پارامترها  ا�ندر 

 (Deactivate) 
0 

 

فشرده شود    ثانیه   5  �رای  Enter  کلید،  1عدد    روی پارامتر به    ا�ن   تنظیماگر پس از  
 . گردند�رم�   فرضپیش پارامترها به مقدار  تمام�

)Press and hold Enter for 5 Sec ,Load Defaults Value(
1 

انتخاب    کهدرصورت�  از  �رگرداندن    تمایل،  فرضپیش   مقاد�ربعد    قبل�   مقاد�ربه 
  ثانیه   5را    Enter  کلید  2عدد    یپارامتر به رو   ا�ن  تنظیم، پس از  داش�یدپارامترها  

 .دهیدفشار  
 (Restore edited Parameters) 

2 

نگه  مقدار    Enter  کلید  ثانیه  5داشتن  با  نسخه    جاری از  گرفته    پش�یبانپارامترها 
است    زمان�   �رای حالت    ا�ن. کار�رد  باشندم�  بازیا�یو مانند مرحله دوم قابل    شودم�

  تغ��رات به �رگرداندن آن    نیاز را دارد که ممکن است   تغ��رات�که ا�راتور قصد انجام  
 باشد.

 (Backup Edited Parameter) 

3 

0x0302

Boot Loader Update 0-1 0 

R/W باید   هس�ید�وت لودر    طر�قاز    درا�ونرم افزار    آپدیتبه    نیاز که    زمان�. �وت لودر  طر�قاز    آپدیت  
از    نگهدارید  ثانیه 3را به مدت    ای�تر قرار داده و    1  ی را رو  پارامتر   کابل و �روگرامر    طر�قتا 
.کنید  رسان�را �روز  درا�ونرم افزار   بتوانید

0x0303 

Stop Mode 0-2 0 R/W 
 کند.توقف م� شده  تنظیم در پارامتر    صورتیکهبه و   شدهتع��ن  موتور با ش�ب

)With defined Ramp Times(  0 

 
به  تا  رها شده  را موتور  توقف  زمان  بار،  اینرس�  ا�ن حالت  در  بایستد.  طور طبیع� 

کند. توجه کنید که تا ایستادن کامل موتور دوباره دستگاه را استارت نکنید.  تع��ن م� 
 شده باشد.تنظیم    2 یا 1 به روی عدد    مگر اینکه پارامتر

 )Coast to stop ( 

1 

  در پارامتر    DCفرکانس شروع ترمز    باید حالت    ا�ن در    DCبا ترمز    ایستادن 
  �را�ر با  جریان، مقدار شده در پارامتر   تنظیم  تاخ�ر شود، پس از  تنظیم

 شود.  م� تزر�ق نگه داشتن موتور   ی�را   ثانیه به مدت 
2  
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

تا    D1(دیجیتال کار با ورودی های تع��ن کرد، در صورتموتور را   ایستادن ی نحوه دقت شود �رای اینکه بتوان
D6  ،(  باید یا مرجع سرعت و یا ورودیRun   را �رداریم، در صورت حذف ورودیEnable  موتور صرف نظر از هر ،

. در ا�ن پارامتر تع��ن م� شود، رها م� شود تا به طور طبیع� بایستد حالت� که

0x0304 

DC Brake Current 1.00-13.00A Rated R/W 

 Page . کندم�  تع��ن هست را 2 �را�ر با  که پارامترا�ن پارامتر قدرت ترمز جریان مس�قیم را وقت�
 

0x0305 

DC Brake Time 0.1-999.9 s 5.0 R/W 

 Page . کندم�  تع��نهست را  2�را�ر با   که پارامترا�ن پارامتر زمان ترمز جریان مس�قیم را وقت� 
 

0x0306 

DC Brake Start Frequency 0.0-20.0 Hz 0.0 R/W 
م� باشد را    2�را�ر با      که پارامتر  وقت�را    مس�قیم   جریان  ا�ن پارامتر فرکانس شروع خودکار ترمز

 تع��ن م� کند.
Page 

 

0x0307 

DC Brake Wait Time 0.0-10.0 s 0.0s R/W 
ترمز جریان مس�قیم را    اندازی  قبل از راه    به فرکانس  رسیدن  ا�ن پارامتر زمان تاخ�ر پس از

 تنظیم م� کند. 
Page 

 

0x0308

AVR Function 0-1 1 R/W 
ــارامتر فعال ــاژ خروجـــ� اســـت. کننـــده �ث�یـــتا�ـــن پـ ــاژ خروجـــ�  کننـــده ولتـ ولتـ

مثــال  طورشــود و بــهبــه تغ��ــرات ولتــاژ ورودی �ث�یــت م�دســتگاه بــدون توجــه 
ــور  ــز در فرکـــانس  50ولـــت  380�ـــرای موتـ ــاژ  25هرتـ ــز ولتـ ــال  190هرتـ ولـــت اعمـ

ــردم� ــاژ ایجــاد نخواهــد ک ــن ولت ــری در ا� ــاژ ورودی تغ�� ــرات ولت ــن . شــود و تغ�� ا�
(حالـــت  تر از حالـــت قبـــل هســـت.کـــاری �ـــرای اغلـــب کار�ردهـــا مناســـب حالـــت
 )فرضپیش

AVR Function is active 

0 

Page 

 

ها هم  فرکانس  بقیه شده و در   تزر�ق به موتور  ورودی، ولتاژ حداکثر نام�در فرکانس  
موتور    �رای طور مثال  . به گ�ردنم� ولتاژ صورت    �ث�یت و    میابدکاهش    منحن� ط�ق  
فرکانس    50ولت    380 در  ولتاژ    25هرتز  نصف  ولتاژ  اعمال    ورودی هرتز  دستگاه 
  بیشتر   ن�زولتاژ    ا�نشود    بیشترولت    380از    ورودیولتاژ    کهدرصورت� و    شودم�
 و بالعکس.  شودم�

 AVR Function is deactivate 

1  
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x0309

Start at Power on 0-1 0 R/W 
که    معن�  بد�نباشد    مهیااستارت شدن موتور    شرایطاگر در هنگام روشن شدن،  

) فعال شده باشند، دستگاه استارت نخواهد  Runاستارت (   ی) و ورود Enableفعالساز (
 قطع و وصل شود.  یکباراستارت   ورودی  یافعالساز  باید استارت شدن   �رایشد و  

0 

 
در هنگام روشن شدن   که    معن�  بد�ن باشد    مهیا استارت شدن موتور    شرایط اگر 

) فعال شده باشند دستگاه استارت خواهد  Runاستارت (   ورودی) و  Enableفعالساز ( 
 شد.

1-600 

0x030A 

Fan Turn On 0-2 0  R/W 
 ) عادینصب  شرایطدر  معمول�روشن شدن فن همزمان با استارت شدن موتور.( بار 

 Start with Motor Start 0 

 

  رسـیده  سـان�یگراد درجه   55خنک کننده دسـتگاه به    فن هنگامیکه دمایروشـن شـدن  
ــدن فن   و محـل    معمول�درجـه �رگردد.(بـار    50 ز�ردمـا بـه   هنگـامیکـهو خـاموش شــــ

 �ر گردوغبار) یانصب مرطوب 
Start Conditionally 

1 

 گرم)   محیطو  سنگ�نروشن.(بار  همیشهفن 
Always on 2 

0x030B 

Sensor less control mode 0-1 0 R/W 
 0 غ�رفعال کنترل دور به روش سنسورلس 

 1 فعال  سنسورلسکنترل دور به روش 

0x030C 

Power Scale (%) 0.0-100.0% 100%  R/W 

حالت    D5  ورودی   طر�قاز    یا فعال) و    PIDشده باشد (  تنظیم  1در حالت    پارامتر    کهدرصورت� 
انتخاب شده  انتخاب شده باشد و بازخورد کنترل هم توسط    PIDکنترلر   توان دستگاه 
پارامتر    ا�نطور مثال اگر  . به کندم�   تع��نشده به موتور را    تزر�قپارامتر حداکثر توان    ا�نباشد،  

  رود م� بالا    �یدرصد باشد دور موتور تا جا  100�را�ر با    ن�زدستگاه    یدرصد �وده و مرجع ورود  100
  رولینگ استفاده در    ی به خصوص �را  کاری حالت    ا�نشود.    تزر�ق موتور به موتور    نام�که توان  

 هست.  مفید

Page 

101 

Start on the Fly (Speed search) 0-3 2 R/W 
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x030D  �رود. ا�ن پارامتر �رای پیدا کردن دور موتور درحال چرخش قبل از استارت شدن دستگاه به کار م
اگر هنگام اعمال فرکانس صفر به خروج�، موتور با سرعت قابل ملاحظه در حال چرخش باشد،  

از نوع رها  اضافه جریان خواهد داد. درصورت� دستگاه به سرعت خطای   که حالت اس�پ موتور 
شونده باشد و یا خروج� دستگاه در اثر یک خطا قطع شده باشد و یا موتور توسط �روسه خط  
تولید قبل از استارت شدن به گردش درآمده باشد ا�ن حالت پیش خواهد آمد. توجه کنید که  

استارت را تا پیدا کردن سرعت موتور به تأخ�ر خواهد    عمل پیدا کردن جهت و دور موتور عمل
 انداخت. 

 

 سرعت موتور در حال چرخش.  تع��نکردن   غ�رفعال
)Disabled(  0 

 

 دور موتور در حال چرخش در هر استارت.  تع��نفعال کردن 
)Every Start(  1 

 دور موتور در حال چرخش فقط در حالت اس�پ رها شونده.   تع��نفعال کردن 
( Only when the stop Mode (Coast to stop) 

2 

روشن  از  پس  اول  استارت  در  چرخش  درحال  موتور  دور  تع��ن  کردن    فعال 
اندازی موتور  که دور موتور در چرخش، عکس دور موردنظر �رای راه درصورت� . شدن

دستگاه ابتدا دور موتور در جهت مخالف را پیدا کرده و آن را با ش�ب تنظیم  باشد،  
کند و سپس آن و با محدود کردن جریان و ولتاژ متوقف م�     شده در پارامتر

 کند. اندازی م�راه  را در جهت دلخواه و با ش�ب تنظیم شده در 
) Once before the first Start after POWER ON 

3 

0x030E

Controller Select 0-2 0 R/W 
 غ�رفعال کنترلر 

Deactivate 
0 

 

و    کنترل�دستگاه بسته به مرجع    خروج�حالت فرکانس    ا�نفعال. در   PID کنترلر 
مراجعه   PID مر�وط به کنترلر  ضمیمهبه   بیشتر اطلاعات   �رای.  کندم�   تغ��ربازخورد  
 . شود م� تنظیم  تا   کنترلر از   ا�ن  پارامترهای. نمایید

PID Is Active 

1 

دستگاه بسته به مرجع بصورت   خروج�ن حالت فرکانس  �فعال. در ا  On/Offکنترلر  
On-Off   شود.  م� تع��ن کنترلر در   ا�ن هیسترزیس  م�زان. شودم�کنترل 

On-Off Control Active 
2 

   P of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x030F   در حالت کنترلPID    ا�ن ضریب نشانگر ضریب کنترلر متناسب هست. زیاد �ودن آن باعث سر�ع
ن�ز باعث کندی سیستم    شود و کم �ودن آنحال ناپایداری سیستم کنترل� م� شدن سیستم و درع�ن 

 مراجعه نمایید. PIDضمیمه کنترلر شود. �رای تنظیم درست ا�ن پارامتر به م�

Page 

101 

0x0310

I of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
ا�ن ضریب نشانگر ضریب انتگرال گ�ر هست. زیاد �ودن آن باعث سر�ع شدن    PIDدر حالت کنترل  

ن�ز باعث زیادشدن زمان    شود و کم �ودن آنحال ناپایداری سیستم کنترل� م�سیستم و درع�ن 
مراجعه    PIDبخش کنترلر    شود. �رای تنظیم درست ا�ن پارامتر به حذف خطای متغ�ر کنترل م� 

 نمایید. 

Page 

 

0x0311

D of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
 به پارامتر    ا�ندرست    تنظیم  �رایهست.    گ�رمشتق   ضریبنشانگر    ضریب  ا�ن  PIDدر حالت کنترل  

 .نماییدمراجعه   PIDکنترلر   ضمیمه
Page 

 

0x0312

PID Process Reverse 0-1 0 R/W 
 Page �روسه معکوس غ�ر فعال 

در �روسه معکوس، با زیاد    و    در ا�ن حالت جریان و ولتاژ حداکثر یعن� پارامتر های  
کاهش م�    شدن کمیت کنترل شونده (به طور مثال دما، فشار و ...)، مقدار بازخورد یا  

 ) در نظر گرفته م� شود. یابد. جریان و ولتاژ حداقل، معادل حداکثر بازخورد ( 
ن حالت �روسه کنترل� به طور کامل معکوس م� شود. به عبارت دیگر، خطای کنترل کننده  در ا� 

عبارت است از تفاضل مقدار بازخورد از مقدار مرجع. 

0x0313

2nd Acceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
  جایگز�ن عدد    ا�نشده باشد،  مر�وطه فعال   ورودیباشند و    3�را�ر    یاپارامتر    کهدرصورت� 
 خواهد شد. افزایش�شتاب   ی�را  پارامتر 

Page 
 

0x0314

2nd Deceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
ــل   قبـ ــارامتر  پـ ــد  ــاننـ ــایگز�نمـ ــارامتر    جـ ــاب    �رای  پـ ــاهشــــــ�شــــــتـ ــد.  کـ شــــــ  خواهـــد 

و کاهش دور موتور را با توجه به    افزایششــــتاب    مقاد�ر  توانیدم�دو پارامتر    ا�نبا اســــتفاده از  
 .دهید تغ��ر D5 یاو  D4 ترمینالو کار�رد و با فعال کردن  شرایط

Page 

 

0x0315

Setpoint Mode for PID 0-2 0 R/W 
مرجع   ا�ن اولیهپارامتر مقدار  ا�نانتخاب شده باشد،  توسط پارامتر  PIDکنترل   کهدرصورت� 

 Page . کندم�  تع��نرا 

 مقدار مرجع صفر 
 PID Setpoint = 0   
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

 از خاموش شدن  پیش تنظیم� مقدار  آخر�ن مقدار مرجع �را�ر 
 PID Setpoint = The last value before Power off 

1 

 مقدار مرجع �را�ر با پارامتر
 PID Setpoint =  2 

0x0316
Setpoint value for PID 0.00-99.99% 10.00% R/W 

SETPOINTمقدار   قبل� در صورت فعال شدن پارامتر      

0x0317

PWM Freq.
-

10.0kHz 4.0kHz R/W 

بالاتر    هایفرکانس .  کندم�  تع��نطبقه قدرت دستگاه را    سوئیچینگ پارامتر مقدار فرکانس    ا�ن
از    ول�  شودم�و گشتاور    جریانسوت موتور و کم شدن دامنه نوسانات    یباعث کم شدن صدا

و توان    جزئی باعث کاهش    طرف� و  گرم   همچن�نو    ماکزیمم گشتاور    کیفیت تر کارکردن دستگاه 
  ا�ن   کیلووات  5.5در دستگاه    کهدرصورت� .شودم�موتور    پا��ن  خیل�گشتاور در دورهای    ترپا��ن 

کاهش توان �رای دستگاه در  درصد    3،  کیلوهرتزهر    ازایشود به    تنظیم  کیلوهرتز  4  بالایفرکانس  
مشکل�  که با صدای موتور کیلوهرتز هست و درصورت�   6تا    4مقدار �هینه ا�ن پارامتر ��ن  نظر بگ�رید.

 ندارید از تغ��ر ا�ن پارامتر خودداری نمایید.

 

0x0318

PWM Min freq. 2.0  
kHz 2.0kHz R/W 

  تع��ن ) دستگاه را  س�نکهیت (در هنگام داغ شدن    سوئیچینگ فرکانس    پا��نپارامتر، حد    ا�ن
کم کردن تلفات طبقه    �رای  کندم�درجه تجاوز    70دستگاه از    س�نکهیت   دمای  کههنگام�.  کندم�

  خطای تا از �روز    کندم�   پیداکاهش    ��وسته دستگاه به صورت    سوئیچینگ قدرت دستگاه، فرکانس  
 .دهدم� خطا رخ    ا�ن درجه    80به    س�نک هیت   دمای  رسیدنکند و با    جلوگ�ری دستگاه    دمایاضافه  

تا شاهد    کنید  تع��ن  دستگاه را  سوییچینگ حداقل مجاز فرکانس    توانیدم�پارامتر    ا�ن  تنظیمبا  
 . باشیدموتور   سنگ�ن یبارها یا گرم و روزهای  اضافه دما در  خطایتعداد  کمتر�ن

 

0x0319

3rd Acceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
راه    ا�ن را    اندازی پارامتر، شتاب  باز    کند م�  تع��ن سوم  پارامتر    D5  ورودی  تعریفکه توسط  در 

�ود.   خواهد  انتخاب  انتخاب    MODBUSارتباط    طر�ق   از   همچن�ن شتاب    ا�نقابل  قابل 
 . میشودشتاب اعمال  ا�ن ن�ز  PIDهست. در حالت کنترلر 

Page 

 

0x031A 

3rd Deceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 

Page 
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

  در پارامتر    D5  ورودی  تعریفکه توسط باز   کندم�  تع��نپارامتر شتاب توقف سوم را    ا�ن
قابل انتخاب هست. در   MODBUSارتباط  طر�قاز  همچن�نشتاب  ا�نقابل انتخاب خواهد �ود. 

 .میشودشتاب اعمال  ا�ن  ن�ز  PIDحالت کنترلر  
 

0x031B

Baud rate 0-5 3 R/W 
خطوط    �رای  ترپا��ن   هایسرعت .  کندم�   تع��نرا    سریالارتباط    -ثانیه �ر    ب�ت  -پارامتر سرعت  ا�ن

 تر هس�ند.مناسب  نو�ز�ر   های محیط و   طولان�
 

4800 bps  0  
9600 bps  1 
19200 bps  2 
38400 bps  3 
57600 bps  4 
115200 bps 5 

0x031C

Serial Address 1-240 1 R/W 
اطلاعات    �رای هست.   سریالآدرس دستگاه در هنگام ارتباط    کننده تع��ن پارامتر    ا�ن

 . نماییدمراجعه     سریالمر�وط به ارتباط  ضمیمهبه    بیشتر
  

0x031D

Parity 0-2 0  R/W 
No parity 0 

 Odd parity 1 
Even parity 2 

0x031E 

Communication Time out 0.1-99.9s 1.0 R/W 
ارسال نکند    چ�زیبه آدرس دستگاه   Masterآن  ط�که اگر در    زمانیستکننده   تع��نپارامتر    ا�ن

 ارتباط فعال شده و بسته به پارامتر بعدی، عمل مر�وط به قطع ارتباط انجام خواهد شد.  خطای
 

0x031F

Time out Function 0-2 0 R/W 
 0 نمیشود انجام    عمل�

93 
 1 مر�وط به توقف)  پارامترهای. (ط�ق میشوددستگاه اس�پ 

 . بـایســــــتـد شــــــود تـا   م�) و موتور رهـا  Enable=0. (میشــــــودفعـال    غ�ردســــــتگـاه  
مشــاهده خواهد    نمایشارتباط �ر روی صــفحه    --  قطع  خطای 2و   1  حالتهایدر  

 شد.
2 

0x0320 
Software version 1.00-9.99 - R/O 

  دستگاه هست.   میکرو�روسسورافزار پارامتر نشانگر نسخه نرم  ا�ن
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x0321

Drive Model R/O 

 است.   تشخیصقابل    ز�ر�راساس جدول    درا�وشود. مدل    م�پارامتر نشان داده    ا�ن در    درا�ومدل  
 0041 کیلووات   375/0تکفاز  0153 کیلووات   5/1سه فاز 
 0081 کیلووات   75/0تکفاز  0223 کیلووات   2/2سه فاز 
 0111 کیلووات   1/1تکفاز  0303 کیلووات   3سه فاز 
 0151 کیلووات   5/1تکفاز  0403 کیلووات   4سه فاز 
 0221 کیلووات   2/2تکفاز  0553 کیلووات   5/5سه فاز 
 0301 کیلووات   3تکفاز  0753 کیلووات   5/7سه فاز 
  0083 کیلووات   75/0سه فاز  1103 کیلووات   11سه فاز 

 

0x0322

V/F pattern Select 0-3 0 R/W 
ط�ق مشخصات موتور و پارامتر   1درجه  خط� منحن�

 )Linear + Boost(  
0 

Page 

 �رای پمپ و فن و کم�رسور و بارهای مشابه.   1.5از درجه  نما�ی منحن�
)Pump and fan ( 

1 

از    ترپا��ن   های فرکانس حالت در    ا�ن مثل فن.    بارها�ی  �رای   2از درجه    نما�ی   منحن�
و گشتاور موتور در    کندم� نس�ت به حالت قبل به موتور اعمال    کمتریولتاژ   نام�

 . یابدم�کاهش   بیشتریبا سرعت  نام�از دور  ترپا��ن  دورهای
(2nd order curve) 

2 

و  شده   تعریفبا �وست ولتاژ    Startدر فرکانس تعریف شده توسط کار�ر    V/F  یالگو
 است. تعریفچهار فرکانس و ولتاژ قابل  تا    هایبا پارامتر 

3 

  و    و پارامتر    میابدکاهش    نام�فرکانس    ز�ر  های فرکانس ولتاژ موتور در    2و    1در حالت  
از  شوندم� گرفته    نادیده   ن�ز   انرژی در    جو�یصرفه پمپ و فن، باعث    �رای حالت    ا�ن. استفاده 
 .شودنم� توصیه دارند   پا��ندر دور   کاف�به گشتاور    نیازکار�ردها که   سا�ر  �رای  ول� گرددم�

 

0x0323 
V/f Start Frequency 0.1-500.0 Hz 10.0 R/W 

 Page ) (شده توسط کار�ر    تعریف  V/F  الگویدر    V/F  منحن�و شروع    اولیهفرکانس �وست ولتاژ  
 

0x0324
On/Off Mode Hysteresis 0.00-100.00 % 0.00 R/W 

  On/Offکنترلر   �رای هیسترزیس م�زان تع��ن

PID Sleep Hysteresis 0.0-600.0Hz 0.0 R/W 
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x0325 که فرکانس    زمان�فعال است،    PID  کنترل�که مد    حالت�در    درا�و  خروج�حول    فرکانس�  هیسترزیس
  بیشتر  PID  نیازکه فرکانس مورد   زمان�شود و تا میخاموش    درا�و شود   کمتر از  درا�و  کاری

 شود.   نم�استارت   درا�ونشود    +از 
 

0x0326

PID Start Hysteresis 0.0-600.0Hz 0.0 R/W 

  PID  نیاز فرکانس مورد    وقت�.  PID  کنترل�در زمان کارکرد در مد    درا�و استارت    هیسترزیس  تع��ن
 شود. نم�استارت   درا�وباشد   +کمتر از    خروج�در 

 

0x0327

Start at Enable on 0-1 0 R/W 
 صورت  ن�ا به باشد، ای مه و�درا شدن استارت طی شرا  Enable یورود آمدن از پس اگر
 .شد خواهد استارت  و �درا باشد، فعال Run فرمان که

0  

 صورت  ن�ا به باشد، ای مه و�درا شدن استارت طی شرا  Enable یورود آمدن از پس اگر
شدن  استارت ی�را  و شد نخواهد استارت و�درا باشد، فعال Run فرمان که

 .شود وصل مجددا و قطع کباری Run فرمان است لازم
1  

0x0328

PID Wake up error 0-0.999 0.000  R/W 

 مرجع مقدار  از پسخورد اختلاف که �صورت در  .کنندهکنترل  شدن روشن ی�را  لازم  ی خطا مقدار 
 است ذکر به لازم .شود� م آغاز کنترل �روسه باشد  پارامتر در شده می تنظ مقدار از ترش ی ب

 و مرجع مقدار ن ��  ی درصد 99.9 اختلاف معادل  که است 0.999 پارامتر ن� ا مقدار  حداکثر
 .است پسخورد 

 

 ) باشد. ( م�  مر�وط به حالت  تا  پارامترهای   

0x0329

PLC mode 1-5 1 R\W 
  PLCنحوه عملکرد 

  1 شود. های فرکانس� تعریف شده اجرا م�یکبار (به تعداد) � پله 
  2 شود.به طور ��وسته � سی� تکرار م� 

شود (پس از اتمام  م� های فرکانس� تعریف شده اجرا  ) � پله یکبار (به تعداد  
 .شود)شود سپس پله بعدی اجرا م� هر پله ابتدا فرکانس صفر م� 

3  

شود  شود (پس از اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر م�به طور ��وسته � سی� تکرار م�
  4 شود). سپس پله بعدی اجرا م�

  5 شود. داده م�بعد از یکبار اجرای کامل سی�، با سرعت آخر�ن پله ادامه  
    PLC mode 0-1 0  R\W 
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 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x032A    :  و�درا �رق قطع  هنگام در
  �رقدار   دوباره  از  بعد   و   شود  ره�ذخ  �حرکت  پله  از  مانده  �باق  زمان  و   فرکانس

   0 . کند  حرکت پله همان  با شدن

   1 . کند  شروع  اول  پله  از و  شده ستیر

0x032B

Time Unit 0-1 0 R\W 
   0 ه ی ثان  �رحسب  �فرکانس یها پله زمان
   1 قه ی دق  �رحسب  �فرکانس یها پله زمان

0x032C

Command Signal 0-1 0 R\W 
  ) چه اتفاق� بیفتد:) به تعداد مشخص ( های مشخص شده ( تع��ن اینکه بعد از انجام پله

  0 ی سی� را انجام دهد. ادامه 
  1 سیگنال فرمان بماند و در فرکانس و جهت آخر�ن پله کار کند. منتظر 

0x032D
 0-7 0 R\W 

  های فرکانس� تعریف شده تعداد � پله 

0x032E
 0-7 0 R\W 

  های فرکانس� تکرار شونده تعداد � پله 

0x032F
 0-7 0 R\W 

  های مشخص شده در پارامتر تعداد فرکانس 

0x0330
 0-7 0 R\W 

  باشد.  3یا  1�را�ر  تعداد تکرار � سی� هنگام� که 

0x0331
Constant Voltage of Speed Search 1-30 10 R\W 

  کند.مشخص م�شود را ا�ن پارامتر درصد ولتاژ نام� که با آن فرآیند اس�یدسرچ انجام م� 

0x0332

Frequency Step of Speed Search 1-10 1 R\W 
شوند  کند. (اعداد به صورت هزار �را�ر نمایش داده م� رزولوشن پله فرکانس� اس�یدسرچ را تع��ن م�

 )هست. یعن� حالت پیش فرض �را�ر  
 

0x0333 
Minimum Speed Search Frequency  0 R\W 

کند.حد پا��ن فرکانس� اس�یدسرچ را تع��ن م�  
پارامترهای پیشرفته  –  12جدول
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پیشرفته  پارامترهای 

 پارامتر 
 رجیستر 

 نام 
ی  محدوده 

 تنظیمات 
پیش  
 فرض 

 نوع 

0x0400 

Difference between FWD and REV boost  0 R/W 

�رای تعریف م�زان �وست در حالت معکوس حرکت موتور متفاوت از مقدار آن در جهت  
مس�قیم ا�ن پارامتر باید تغ��ر کند. در صورت تنظیم ا�ن پارامتر منف� مقدار �وست در  

یا مس�قیم؛ �وست در حالت معکوس غ�ر فعال م� شود. بصورت پیشفرض    FWDحالت  
 مقدار آن در حالت مس�قیم است. مقدار �وست در حالت معکوس �را�ر با 
% باشــد، بصــورت پیش فرض مقدار �وســت  10مثال: اگر م�زان �وســت حالت مســ�قیم  

تنظیم کنیم مقدار �وســــت    %5+را روی    % اســــت اما اگر  10حالت معکوس هم  
تنظیم شـود �وسـت حالت   %5-خواهد شـد اگر روی    %15=5+10حالت معکوس �را�ر با  

 خواهد شد. %5=5-10معکوس �را�ر با 

Page 

0x0401

No. of Auto Restart try 0-6 0 R/W 
پس از وقوع یک خطا که موجب قطع  خودکار  تعداد دفعات تلاش �رای استارت مجدد  

 خروج� و توقف موتور شده است.
Page 

0x0402 
Auto Restart try Time 0-30s 0 R/W 

 Page تعریف شده است.  زمان تاخ�ر ��ن دفعات استارت مجدد که در پارامتر 

0x0403

Energy Saving 
(percentage of Voltage reduction) 

0.00-30.00% 0.00 R/W 

 Page 0 عملگر صرفه جوئی انرژی غ�ر فعال است. 

دیگری  درصورت�  مقدار  صفر  از  غ�ر  پارامتر  ا�ن  درصد  که  شود،  تنظیم 
حداکثر کاهش ولتاژ مجاز در فرکانس ثابت و بار نام� را تع��ن م� کند  
تا در صورت عدم کاهش دور موتور ولتاژ به ا�ن حد از ولتاژ نام� کمتر  

 شود.

تا   0.01
30 

 

0x0404

DWELL Frequency 0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 
 Page 0 غ�ر فعال است.  DWELLعملگر 

 106 800.0-0.1 را مشخص م� کند. DWELLفرکانس عملگر 

0x0405

DWELL Time 0.0-10.0 s 0.0 R/W 

 Page را مشخص م� کند. DWELLمدت زمان عملگر 
105 
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0x0406

Skip Frequency 0-1 0 R/W 

 Page 0 عملگر حذف فرکانس غ�ر فعال است.

 100 1 عملگر حذف فرکانس فعال است. 
در صورت فعال شدن ا�ن عملگر حداکثر سه فرکانس تشدید سیستم را م� توان در 

�رای ا�ن منظور باید حدود بالا و پا��ن مناسب  ح�ن شتابگ�ری و توقف حذف نمود.
وارد نمود. هر جفت پارامتر که صفر   تا   ا�ن فرکانس ها را در پارامترهای  

 عملگر �ی تاث�ر خواهد �ود. قرار داده شود، در عملکرد ا�ن  

 

0x0407
Skip Frequency 1 

high 
 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 1حد بالای فرکانس تشدید 

0x0408
Skip Frequency 1 

low 800.0-0.0 1�ن فرکانس تشدید � حد پا Hz 0.0 R/W 

0x0409
Skip Frequency 2 

high 
 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 2حد بالای فرکانس تشدید 

0x040A
Skip Frequency 2 

low 
 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 2�ن فرکانس تشدید � حد پا

0x040B
Skip Frequency 3 

high 
 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 3حد بالای فرکانس تشدید 

0x040C
Skip Frequency 3 

low 
 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 3�ن فرکانس تشدید � حد پا

0x040D

User V/F Pattern Voltage 1 0.0-100.0% 0.0 R/W 

ا�ن ولتاژ بصورت  )تعریف شده توسط کار�ر (   V/Fدر الگوی    1ولتاژ نقطه  
ولت   38بعنوان مثال اگر بخواهیم ا�ن ولتاژ   درصدی از ولتاژ خروج� تعریف م� شود.

باشد، باید ا�ن پارامتر را روی   V/Fبالاتر از ولتاژ پیش فرض آن �ر روی نمودار خط�  
 % تنظیم م� کنیم. 10

Page 

0x040E
User V/F Pattern 

Frequency 1 

فرکانس نقطه ا در الگوی  
V/F   تعریف شده توسط کار�ر

) ( 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

User V/F Pattern Voltage 2 0.0-100.0% 0.0 R/W 
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0x040F ا�ن ولتاژ بصورت  )تعریف شده توسط کار�ر (   V/Fدر الگوی    2ولتاژ نقطه  
درصد تعریف م� شود. بعنوان مثال اگر بخواهیم ا�ن    100درصدی از ولتاژ خروج�  

خط� باشد باید ا�ن پارامتر روی    V/Fولت بالاتر از ولتاژ آن �ر روی منحن�    38ولتاژ  
 % تنظیم شود.10

Page 

 

0x0410
User V/F Pattern 

Frequency 2 

در الگوی   2فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ) کار�ر ( 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

0x0411

User V/F Pattern Voltage 3 0.0-100.0% 0.0 R/W 

نقطه   الگوی    3ولتاژ  (  V/Fدر  بصورت   )تعریف شده توسط کار�ر  ولتاژ  ا�ن 
درصد تعریف م� شود. بعنوان مثال اگر بخواهیم ا�ن ولتاژ    100درصدی از ولتاژ خروج�  

% 10خط� باشد باید ا�ن پارامتر روی    V/Fولت بالاتر از ولتاژ آن �ر روی منحن�    38
 تنظیم شود. 

Page 

0x0412
User V/F Pattern 

Frequency 3 

را الگوی   3فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ) SE35=03کار�ر ( 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

0x0413

User V/F Pattern Voltage 4 0.0-100.0% 0.0 R/W 

نقطه   الگوی    4ولتاژ  (  V/Fدر  بصورت   )تعریف شده توسط کار�ر  ولتاژ  ا�ن 
درصد تعریف م� شود. بعنوان مثال اگر بخواهیم ا�ن ولتاژ    100درصدی از ولتاژ خروج�  

% 10خط� باشد باید ا�ن پارامتر روی    V/Fولت بالاتر از ولتاژ آن �ر روی منحن�    38
 تنظیم شود. 

Page 

 

0x0414
User V/F Pattern 

Frequency 4 

در الگوی   4فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ) کار�ر ( 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

0x0415

S-Curve Acceleration Start Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتع��ن مقدار شتاب تکانه ابتدای شتابگ�ری در منحن�  
Page 

 

0x0416

S-Curve Acceleration end Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتع��ن مقدار شتاب تکانه انتهای شتابگ�ری در منحن�  
Page 

 
S-Curve Deceleration Start Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 
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0x0417
 S Curveتع��ن مقدار شتاب تکانه ابتدای توقف در منحن� 

Page 
 

0x0418
S-Curve Deceleration end Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتع��ن مقدار شتاب تکانه انتهای توقف در منحن� 
Page 

 

0x0419 

DWELL Functionality 0-1 R/W 
  فرکانس    تنظیم شود پس از استارت درا�و به مدت زمان    1اگر ا�ن پارامتر مقدار  

 ا�ن عملکرد غ�رفعال است.  در حالت    توجه:را اعمال کرده سپس به فرکانس مرجع م�رود.  
 

0x041A 

Run after fault reset 0-1 0 R/W 
اگر   از ریست شدن خطا،  اگر    0پس  اما   نخواهد شد  و فرمان   1باشد درا�و استارت  باشد 

استارت موجود باشد درا�و استارت خواهد شد.  

0x041B 

Second motor selection 0-2 0 R/W 
م� مشخص  پارامتر  دوم) ا�ن  یا  اول  (موتور  هس�یم.  موتور  کدام  با  کار  حال  در  که   کند 

 : با توجه به وضعیت  0
 : موتور اول 1
 : موتور دوم  2

 

پارامترهای حفاظت�

 پارامتر 
 رجیستر 

 محدوده تنظیمات  نام 
پیش  
 فرض 

 نوع 

0x0500

ETH Protection 0-1 0 R/W 
 0 الکتریک� ی� گرما  حفاظت کردن  غ�رفعال

110 
 1 الکتریک�  ی�گرما  حفاظت  کردن   فعال

0x0501
ETH Level for 1 min. 30-200% 150% R/W 

 110 دقیقه را تع��ن م� کند(�رحسب جریان نام� موتور).   1سطح تحمل حرارت� �رای 

0x0503

Motor Type 0-1 0 R/W 
 موتور دارای سیستم خنک کننده داخل� است.  -0
 موتور دارای سیستم خنک کننده خارج� است.  -1

110 

0x0504
Overload Warning Enable 0-1 0 R/W 

 112 ا�ن پارامتر فعال یا غ�ر فعال کردن هشدار اضافه بار را �ر عهده دارد. 
Overload Warning Level 30-150% 110% R/W 

پارامترهای پیشرفته  – 13جدول  
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0x0505  112 تع��ن سطح �رای هشدار اضافه بار �رحسب جریان نام� موتور 

0x0506 
Overload Warning Time 0-30 s      1s R/W 

 112 تع��ن بازه زمان� حداقل �رای اعلام هشدار اضافه بار 

0x0507 
Overload Trip Enable 0-1 1 R/W 

 112 ا�ن پارامتر فعال یا غ�ر فعال کردن تریپ (قطع خروج�) بعلت اضافه بار را �ر عهده دارد.

0x0508 

Overload Trip Level 30-200 % 110% R/W 

 112 تع��ن سطح �رای تریپ (قطع خروج�) بعلت اضافه بار �رحسب جریان نام� موتور 

0x0509 

Overload Trip Time 0-60 1s R/W 
 112 تع��ن مدت زمان حداقل �رای تریپ (قطع خروج�) بعلت وقوع اضافه بار 

0x050A 

Stall Prevention Select 0-7 3 R/W 

که ولتاژ در ح�ن شتابگ�ری، سرعت ثابت ویا ح�ن توقف، ط�ق جدول ارائه شده، درصورت� 
 شود، ا�ن پارامتر حفاظت� فعال م� شود. بیشتر از سطح تع��ن شده در پارامتر  

112 

 شتابگ�ری ح�ن  توقف ح�ن  سرعت ثابتح�ن  

0 - - - 
1 - - √ 
2 - √ - 
3 - √ √ 
4 √ - - 
5 √ - √ 
6 √ √ - 
7 √ √ √ 

 

 

0x050B 
Stall Prevention Level 60-150% 130% R/W 

 Stall Prevention 112تع��ن سطح ولتاژ �رای فعال شدن عملگر  

0x050C 

Input -  Output Phase Loss Protection 0-3 0 R/W 
 0 غ�رفعال  

 1 فقط زمان قطع فاز خروج�  113
 2 ورودی فقط زمان قطع فاز 

 3 در زمان قطع فاز ورودی و خروج� 
External Trip Signal 0-1 0 R/W 
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0x050D   زمان� که یک خطای خارج� رخ دهد م� توان ورودیD4   را تع��ن نمود تا خروج� دستگاه
 تنظیم خواهد شد. زمان� که ا�ن پارامتر فعال شود بصورت خودکار  قطع شود.

113 

 0 فعال غ�ر 
 

 1 �رای اتصال سیگنال خطای خارج� قرار داده شده است)   D5ورودی (  فعال

0x050E 

Inverter Overload 0-1 1 R/W 
 0 غ�رفعال 

114 
 تنظیم م� شود)  4�را�ر با فعال (مقدار  

در صورت فعال شدن ا�ن عملگرد خروج� دیجیتال �رای اعلام سیگنال مر�وط  
در صورت فعال شدن  تنظیم    بار اینورتر تنظیم م� شود.به اضافه  
 شود. اعمال م�

1 

 
0x0510 

Input Power Loss  0-2 0 R/W
شود. اقدام بعدی درا�و  متوقف م�  در هنگام نوسان �رق، موتور به حالت اس�پ رهاشونده

 به صورت ز�ر خواهد �ود:  س�دی   بعد از وصل مجدد �رق و احیای ولتاژ لینک

 
 0 های شارژ وارد مدار نخواهند شد.رله مقاومت 

بعد از �روز خطا و �رگشت �رق درا�و مجددا استارت نخواهد شد و به ریستارت  
 دست� نیاز دارد. 

1 

 2 س� حرکت ادامه خواهد داشت. شدن �رق و احیای لینک دی بعد از وصل 

خطا  تاریخچه نمایش 

 نوع  توضیحات  ریجستر  پارامتر 
0x0600  ) Last faultآخر�ن خطای دستگاه (

R/O 

0x0601  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0602  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0603  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0604  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0605  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0606  خطای دستگاه قبل از پارامتر  
0x0607  ) SC occurrence( کوتاه تعداد خطای اتصال  
0x0608  ) OC-OCA-OCd occurrence(  تعداد خطای جریان
0x0609  ) OH occurrence(  تعداد خطای اضافه دما
0x060A  (OV occurrence)تعداد خطای اضافه ولتاژ 

 پارامترهای حفاظت�14 - جدول 
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0x060B  ) OP occurrenceتعداد خطای اضافه توان ( 
0x060C  ) Total on Time( ساعات روشن �ودن دستگاه 
0x060D  ) Total run Timeساعات استارت �ودن دستگاه ( 
0x060E  ) Hours elapsed from the last fault(  ساعات س�ری شده از آخر�ن خطا
0x060F  R/W تا   ریست کردن تاریخچه خطاها از 

 
پارامترهای مان�تورینگ 

 نوع  واحد پارامتر  توضیحات  نام  ریجستر  پارامتر 

0x0700 Input Terminal status 
نمایش وضعیت فعال یا غ�ر فعال �ودن  

 ورودی های دستگاه 
On-Off R/O 

0x0701 Output Terminal status 
فعال �ودن  نمایش وضعیت فعال یا غ�ر 

 خروج� های دستگاه 
On-Off R/O 

0x0702 Output Current  �نمایش جریان خروج A R/O 

0x0703 RPM 
 نمایش دور موتور 

 (�راساس فرکانس تزر�ق شده به موتور) 
RPM R/O 

0x0704 Heat Sink Temperature  نمایش دمای هیت س�نک داخل درا�و C° R/O 

0x0705 DC link Voltage  نمایش ولتاژ باسDC V R/O 

0x0706 Output Voltage   نمایش دامنه ولتاژ خروج� تزریق� به
 موتور

V R/O 

0x0707 Output Power  نمایش توان تزریق� به موتور kW R/O 
0x0708 Output Torque   موتور  گشتاور �قر��ینمایش N.m R/O 

  

ی خطاتاریخچهنمایش 15 - جدول 

پارامترهای مان�تورینگ 16 – جدول 
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 اصل�   پارامترهایتوا�ع و  
های دیجیتال  ورودی 

 
 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 

 Enable RUN Jog Fwd/Rev Pre5 
 

رود. بدون فعال شدن ا�ن  کردن دستگاه به کار م�   Enable�رای  D1فرض دستگاه. در ا�ن حالت ورودی  حالت پیش 
�رای    D2کند. ورودی  ورودی، دستگاه در ه�چ شرایط� استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 

با فعال شدن ا�ن ورودی، دستگاه استارت    Enableرود. در صورت فعال �ودن فرمان  استارت کردن دستگاه به کار م� 
طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن    و    غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد. پارامتر  شده و با  

دستگاه است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس    JOGضرب یا  تک   D3ورودی   کنید.م�
های آنالوگ  �ن اولویت در ��ن تمام� ورودیخواهد �ود.ا�ن ورودی دارای بالاتر   خروج� دستگاه �را�ر با پارامتر  

کند و در صورت فعال شدن،  نقش ورودی جهت را بازی م�   D4ورودی  و دیجیتال �رای تنظیم فرکانس خروج� است.
گردد. توجه کنید که نقش  جهت موتور معکوس خواهد شد و با غ�رفعال شدن جهت موتور به جهت استاندارد �رم� 

  که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   هست.  یف در پارامتر  ا�ن ورودی قابل باز تعر
ا�ن فرکانس به موتور  )  D2توسط ورودی  (  قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شدن موتور

 هست.  اعمال خواهد شد.توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

   های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی –  17ش�  
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 

 Enable RUN Jog Pre4 Pre5 
 
ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  رود. بدون فعال شدن ا�ن کردن دستگاه به کار م�   Enable�رای    D1ورودی  -1

 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�   و    پارامتر   کند.عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 
با  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�  D2ورودی   رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت شده و 

 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�  و   غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد. پارامتر  
ال شدن استارت، فرکانس خروج�  دستگاه است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فع  JOGضرب یا  تک   D3ورودی  

قابل تنظیم     که در پارامتر  4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی   خواهد �ود. دستگاه �را�ر با پارامتر 
) ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد  D2است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شدن موتور (توسط ورودی  

فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   .هست  ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  توجه کنید که نقش ا�ن    شد.
)  D2قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شدن موتور (توسط ورودی    که در پارامتر    5

 هست.  رامتر  کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پاتوجه   ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد شد.

 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��زات ورودی –  18ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 

 Enable Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 
 
رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  م� کردن دستگاه به کار   Enable�رای    D1ورودی  -2

رود. در صورت  گرد دستگاه به کار م� �رای استارت کردن راست   D2ورودی    کند.عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 
 گرد استارت شده و با غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد. فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه در جهت راست 

استارت کردن چپ   D3ورودی   ا�ن ورودی دستگاه در جهت  گرد دستگاه به کار م� �رای  رود. در صورت فعال شدن 
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال  تک  D4ورودی   گرد استارت شده و با غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.چپ 

توجه کنید که  .  خواهد �ود  امتر شدن آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس خروج� دستگاه �را�ر با پار 
 که در پارامتر  5فرکانس پیش تنظیم شماره   D5 ورودی    .هست  نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

ا�ن فرکانس به    D2قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شدن موتور توسط ورودی   
 هست.  نید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  توجه ک موتور اعمال خواهد شد.

 
 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی 19 - ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 Enable RUN Pre3 Pre4 Pre5 

 
رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  کردن دستگاه به کار م�   Enable�رای    D1ورودی  -3

رود. در صورت فعال �ودن  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�   D2ورودی   کند.عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 
شده و با غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد. پارامتر  با فعال شدن ا�ن ورودی، دستگاه استارت    Enableفرمان  
های  �رای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی  کنید.طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�   و    

شوند. در حالت� که چند  قابل تنظیم است استفاده م�   تا    که در پارامتر    5تا    3پیش تنظیم شماره  
 تر غالب خواهد شد. فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی �زرگ 

 
 
 
 
 
 
 
 

  های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی –  20ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
Enable Start(latch) Stop(latch) Fwd/Rev Jog 

 
رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  کردن دستگاه به کار م�   Enable�رای    D1ورودی  -4

 کند.عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 
لحظه ای) ا�ن ورودی دستگاه استارت  (  رود. در صورت فعال شدن�رای استارت کردن دستگاه به کار م�   D2ورودی  

 کند. طریقه راه افتادن موتور را تع��ن م�  ماند. پارامتر  شده و استارت م� 
ا�ن ورودی دستگاه اس�پ شده    ای)  لحظه( رود. در صورت فعال شدن �رای اس�پ کردن دستگاه به کار م� D3ورودی 

 کنید.ر را تع��ن م�نوع توقف موتو و   ماند. پارامتر  و اس�پ م� 
) موتور  Start/Stop(   توانید از دو شاس� �رای راه اندازی و توقفدارنده م� در ا�ن حالت عملاً بدون نیاز به مدار نگه 

کند و در صورت فعال شدن جهت موتور معکوس خواهد شد  نقش ورودی جهت را بازی م�   D4ورودی    استفاده کنید.
گردد. توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در  جهت استاندارد �رم� و با غ�رفعال شدن جهت موتور به  

 هست.  پارامتر 
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس خروج�  تک   D5ورودی  

 خواهد �ود.  دستگاه �را�ر با پارامتر 
 هست.  توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی – 21 ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 

 RUN Jog Pre3 Pre4 Pre5 
 
رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت شده و با  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�  D1ورودی    -5

 غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.
ضرب یا جاگ دستگاه  تک   D2ورودی   کنید.طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�   و    پارامتر  

 خواهد �ود.   است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس خروج� دستگاه �را�ر با پارامتر  
قابل تنظیم    تا    که در پارامتر    5تا    3های پیش تنظیم شماره  �رای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی 

 تر غالب خواهد شد. � که چند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی �زرگ شوند. در حالتاست استفاده م� 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد با تغ��رات ورودی – 22 ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 RUN Jog Fwd/Rev Pre4 Pre5 

 
رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت شده و با  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�  D1ورودی    -6

 غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.
 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�  و  پارامتر 
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس خروج�  تک   D2ورودی  

 خواهد �ود.  دستگاه �را�ر با پارامتر 
کند و در صورت فعال شدن جهت موتور معکوس خواهد شد و با غ�رفعال  نقش ورودی جهت را بازی م� D3ورودی 

 گردد. شدن جهت موتور به جهت استاندارد �رم�
قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت       که در پارامتر  4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی  

توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل   ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد شد.  D2استارت شدن موتور توسط ورودی 
 هست  باز تعریف در پارامتر  

قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت   که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   
 ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد شد.  D2استارت شدن موتور توسط ورودی 

 هست.  توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 
 
 

های دیجیتال در مد ه عملکرد با تغ��رات ورودینحو -   23ش� 



   

80 
 

 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 RUN Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 

 
رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت شده و با  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�  D1ورودی    -7

 غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.
 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�  و  پارامتر 
کند و در صورت فعال شدن جهت موتور معکوس خواهد شد و با غ�رفعال  نقش ورودی جهت را بازی م� D2ورودی 

 گردد. شدن جهت موتور به جهت استاندارد �رم�
قابل تنظیم    تا    که در پارامتر    5تا    3های پیش تنظیم شماره  �رای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی 

 تر غالب خواهد شد. شوند. در حالت� که چند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی �زرگ است استفاده م� 

 
 
 
 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی -   24ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 

 
دستگاه استارت شده و با  رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی  �رای استارت کردن دستگاه به کار م�  D1ورودی    -8

 غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.
 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�  و  پارامتر 
کند. در صورت فعال شدن (لحظه ای)  دارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه نقش تع��ن جهت راست   D2 ورودی

از غ�رفعال شدن ورودی راستراست ا�ن ورودی جهت موتور   نقش    D3  ورودی ماند.گرد م� گرد شده و حت� پس 
ا�ن ورودی جهت    لحظه ای) (  کند. در صورت فعال شدندارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه تع��ن جهت چپ 

ن از دو میکرو سو��چ  توا در ا�ن حالت م� ماند.گرد م� گرد شده و حت� پس از غ�رفعال شدن ورودی چپموتور چپ 
گرد و با فعال شدن  دارنده �رای تغ��ر جهت موتور استفاده کرد که با فعال شدن یک� موتور راستبدون مدار نگه 

ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال شدن  تک   D4ورودی   شود.گرد م� دیگری موتور چپ 
توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل باز تعریف  .  خواهد �ود  با پارامتر  استارت، فرکانس خروج� دستگاه �را�ر  

 . هست در پارامتر 
قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت   که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   

 شد.ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد   D2استارت شدن موتور توسط ورودی 

 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی 25 - ش� 
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 D5  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 

 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 
رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت شده و با  م��رای استارت کردن دستگاه به کار    D1ورودی    -9

 غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.
 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تع��ن م�  و  پارامتر 
  لحظه ای) ( کند. در صورت فعال شدن دارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه نقش تع��ن جهت راست   D2 ورودی

از غ�رفعال شدن ورودی راستا�ن ورودی جهت موتور راست  نقش    D3  ورودی ماند.گرد م� گرد شده و حت� پس 
ا�ن ورودی جهت    لحظه ای) (  کند. در صورت فعال شدندارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه تع��ن جهت چپ 

توان از دو میکرو سو��چ  ماند. در ا�ن حالت م�گرد م� گرد شده و حت� پس از غ�رفعال شدن ورودی راست موتور چپ 
گرد و با فعال شدن دیگری  بدون مدار نگهدارنده �رای تغ��ر جهت موتور استفاده کرد که با فعال شدن یک� موتور چپ 

انتخاب  قابل تنظیم است را     که در پارامتر 4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی   شود.گرد م� موتور چپ 
توجه کنید که نقش ا�ن ورودی    خواهد کرد و در صورت استارت شدن موتور، ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد شد. 

)D4 هست) قابل باز تعریف در پارامتر. 
قابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت   که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره  D5 ورودی   

ا�ن فرکانس به موتور اعمال خواهد شد. توجه کنید که نقش ا�ن ورودی قابل    D2ن موتور توسط ورودی استارت شد
 هست. باز تعریف در پارامتر  

 
های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی –  28 ش� 
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 D5 HSI  ترمینال  D4  ترمینال  D3ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال  
 RUN Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Pre1 

 
رود. در صورت فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه در جهت  گرد دستگاه به کار م��رای استارت کردن راست   D1ورودی    -10

ایستادن  طریقه راه افتادن و  و  پارامتر   گرد استارت شده و با غ�رفعال شدن آن اس�پ خواهد شد.راست 
که در پارامتر    5تا  2های پیش تنظیم شماره �رای انتخاب فرکانس  D2,D3,D4,D5های ورودی  کنید. موتور را تع��ن م� 

شوند. در حالت� که چند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی  قابل تنظیم است استفاده م�  تا    
تواند  ) بعنوان مرجع فرکانس تنظیم شود، م�(   ظیمات مر�وطهاگر در تن  HSIورودی   تر غالب خواهد شد.�زرگ 

 فرکانس خروج� را �رحسب اولویت تغ��ر دهد. 

 
 
 
 
 
 
 
 

 های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی -  29ش� 
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 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال  

Enable Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enable�رای    D1شود و ورودی  کلید انجام م�در ا�ن حالت استارت و اس�پ از طر�ق کلیدهای مر�وطه روی صفحه   -11

دستگاه  بدون فعال شدن ا�ن ورودی  شود.استفاده م� RUN�رای   Start/Stopرود. کلیدهای  کردن دستگاه به کار م� 
های  �رای انتخاب فرکانس   D2,D3,D4,D5های  ورودی  کند.استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت� را بازی م� 

شوند. در حالت� که چند  قابل تنظیم است استفاده م�   تا    که در پارامتر    5تا    2پیش تنظیم شماره  
 .الب خواهد شدتر غفرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی �زرگ 

 

 
 

 

 

 

 های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی -  30ش� 
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 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 Enable Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enable�رای    D1شود و ورودی  کلید انجام م�در ا�ن حالت استارت و اس�پ از طر�ق کلیدهای مر�وطه روی صفحه   -12

رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت� را  کردن دستگاه به کار م� 
و در صورت فعال شدن جهت موتور معکوس خواهد شد و   کندنقش ورودی جهت را بازی م�   D2ورودی  کند.بازی م� 

استاندارد �رم�  به جهت  انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی  گردد.با غ�رفعال شدن جهت موتور  های پیش  �رای 
شوند. در حالت� که چند فرکانس پیش  قابل تنظیم است استفاده م�  تا    که در پارامتر    5تا    3تنظیم شماره  

 تر غالب خواهد شد.فعال شوند شماره ورودی �زرگ  تنظیم

 
 

 

 

 

 

 های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی -  31ش� 
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 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال 
 Enable Fwd/Rev Jog Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enable�رای    D1شود و ورودی  کلید انجام م�در ا�ن حالت استارت و اس�پ از طر�ق کلیدهای مر�وطه روی صفحه   -13

رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت� را  کردن دستگاه به کار م� 
و در صورت فعال شدن جهت موتور معکوس خواهد شد و   کندنقش ورودی جهت را بازی م�   D2ورودی  کند.بازی م� 

ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شدن  تک D3 ورودی   گردد.با غ�رفعال شدن جهت موتور به جهت استاندارد �رم� 
�رای    D4,D5  های ورودی  خواهد �ود.  آن بدون نیاز به فعال شدن استارت، فرکانس خروج� دستگاه �را�ر با پارامتر  

شوند. در  قابل تنظیم است استفاده م�   و      که در پارامتر 5و    4های پیش تنظیم شماره  نتخاب فرکانس ا
 تر غالب خواهد شد.شماره ورودی �زرگ  حالت� که چند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند

 
 
 
 
 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی –  32ش� 
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 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال  D3  ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال  
Enable JOG Pre3 Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop+DIR) 

 
  Enable�رای    D1شود و ورودی  کلید انجام م�در ا�ن حالت استارت و اس�پ از طر�ق کلیدهای مر�وطه روی صفحه   -14

رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت�  کردن دستگاه به کار م� 
 کند.را بازی م� 

ثانیه فشار داده شود جهت موتور    2(در هنگام استارت �ودن دستگاه) به مدت    DIR/STARTدر ا�ن حالت اگر کلید  
عوض خواهد شد ول� جهت موتور ذخ�ره نشده و هنگام خاموش و روشن شدن دستگاه جهت اولیه دستگاه با توجه  

ست و با فعال شدن آن بدون نیاز به فعال  ضرب یا جاگ دستگاه اتک   D2ورودی   شود.تع��ن م�   به پارامتر  
دس خروج�  فرکانس  استارت،  پارامتر  شدن  با  �را�ر  �ود.ورودی   تگاه  انتخاب    D3,D4,D5های  خواهد  �رای 

شوند. در حالت�  قابل تنظیم است استفاده م�   تا    که در پارامتر   5تا   3های پیش تنظیم شماره  فرکانس 
 تر غالب خواهد شد. یم فعال شوند شماره ورودی �زرگ که چند فرکانس پیش تنظ

 

 
 
 
 
 

های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی –  33ش� 
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 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال   D3ترمینال   D2ترمینال  D1  ترمینال  
Enable Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enable�رای    D1شود و ورودی  کلید انجام م�در ا�ن حالت استارت و اس�پ از طر�ق کلیدهای مر�وطه روی صفحه -15

رود. بدون فعال شدن ا�ن ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملاً نقش ورودی حفاظت�  کردن دستگاه به کار م� 
کند. در صورت فعال  دارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه جهت راست نقش تع��ن    D2  ورودی کند.را بازی م� 

 ماند. گرد م� گرد شده و حت� پس از غ�رفعال شدن ورودی راست ا�ن ورودی جهت موتور راست  ای) لحظه( شدن
  ن ورودی کند. در صورت فعال شدن ا�دارنده بازی م� گرد دستگاه را همراه با نگه نقش تع��ن جهت چپ   D3  ورودی

 ماند. گرد م�گرد شده و حت� پس از غ�رفعال شدن ورودی چپ جهت موتور چپ  لحظه ای) (
دارنده �رای تغ��ر جهت موتور استفاده کرد که با فعال شدن  توان از دو میکرو سو��چ بدون مدار نگه در ا�ن حالت م� 
های پیش  �رای انتخاب فرکانس   D4,D5  های ی ورود  شود.گرد م� گرد و با فعال شدن دیگری موتور چپ یک� موتور راست 

شوند. در حالت� که چند فرکانس  قابل تنظیم است استفاده م�   و      که در پارامتر  5و    4  تنظیم شماره
 تر غالب خواهد شد. پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی �زرگ 

 
 

 D5 RUN  ترمینال  D4  ترمینال   D3ترمینال  D2  ترمینال  D1  ترمینال  
MODBUS 

در مد   دیجیتالهای  ورودیدستگاه با تغ��رات  نحوه عملکرد  –  34ش� 
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توسط بازتعریف قابل    HSIو    D5  و  D4های  شود و فقط ترمینال کنترل م�  MODBUSدر ا�ن حالت دستگاه توسط    -16

ورودی  ا�ن  ا�ن حالت  در  باز  استفاده هس�ند.  بدون  پارامترهای  .)  تعریف عملکردی نخواهند داشتها  تا  به 
 توانید در ضمیمه مر�وطه مشاهده نمایید. را م�  MODBUSاطلاعت بیشتر در مورد   مراجعه نمایید.

    توجه: 

هس�ند �رای استارت دستگاه، هم نیاز به فعال شدن ا�ن ورودی و هم نیاز    Enableساز یا  ها�ی که دارای فعال حالت 
تواند مانند یک ورودی حفاظت� عمل کند. ضمناً  م� Enableدارند. در ا�ن حالت ورودی  RUNبه فعال شدن ورودی 

 ته باشد. تعریف شده باشد همگ� باید فعال باشند تا دستگاه قابلیت استارت شدن داش  Enableاگر چند�ن ورودی 
که چند فرکانس  درصورت� کنند.  کنید و دستگاه را استارت نم�های پیش تنظیم فقط مرجع فرکانس را تع��ن م� فرکانس 

 تر غالب خواهد �ود. پیش تنظیم با هم فعال شوند شماره �زرگ 
ن�ن صفحه  های آنالوگ و همچکه ورودی فرکانس پیش تنظیم� فعال شود، ا�ن فرکانس به تمام� مرجع درصورت� 

 ، غالب خواهد �ود. PIDو حالت کارکرد  کلید و ولوم دیجیتال
که پس از روشن شدن  ) درصورت�Latch(  دارنده هس�ندگرد دارای نگه گرد و راست های چپ ها�ی که در آن ورودی حالت 

 .شودتع��ن م� جهت اولیه توسط پارامتر   دستگاه هنوز فرمان جهت� فعال نشده باشد،
  ) Enableساز ( ها ورودی فعال در ا�ن حالت  مر�وط به تنظیم از صفحه کلید دستگاه هس�ند که   15تا    11ت  پنج حال 

 .شده باشدحتماً باید فعال 
فقط �رای تع��ن  شود و پارامتر  تع��ن م�تع��ن مرجع فرکانس یا مرجع کنترل� دستگاه توسط پارامتر  

 های فرمان هست.ورودی 

) D4بازتعریف ورودی دیجیتال  ) 

 را ط�ق نیاز کار�ر تغ��ر بدهد.  D4تواند نقش ورودی دیجیتال ا�ن پارامتر م� 
 کند.�رای آن در نظر گرفته بازی م� بدون باز تعریف. در ا�ن حالت همان نقش� که توسط پارامتر . 0
 شود).م�  orباشد با ا�ن ورودی  در مد   JOGکند. (اگر ورودی  را بازی م�   JOGنقش   .1
2. D4 رودبه کار م�  4  �رای انتخاب فرکانس پیش تنظیم.  )Preset Frequency 4 ( 
استفاده خواهند   و  جای  به   و  پارامترهای رود.شتاب دوم به کار م� ورودی �رای انتخاب .3

�رای ا�ن منظور    انتخاب کرد و D4اندازی و موتور را توسط ورودی توان شتاب مورد نیاز �رای راه در ا�ن حالت م� شد.
 )  Select Acceleration nd2( را متناسب با نیاز تنظیم نمایید. و  پارامترهای  

  V2�را�ر با ورودی  جای کمیت انتخاب شده در  مرجع دستگاه به   ،D4با فعال شدن ورودی    در ا�ن حالت  .4
 ) Remote/Local(  .خواهد �ود

و هر ورودی دیگری باشد تا    HSIو یا  V1صفحه کلید دستگاه یا ولوم دیجیتال و یا ورودی    یعن� اگر مرجع دستگاه،
تع��ن  نج تنظیم شده در پارامتر  و با توجه به ر   V2فعال است مرجع دستگاه توسط ورودی    D4زمان� که ورودی  

 گردد.م�
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 کند.تع��ن شده را بازی نم� ، ا�ن ورودی نقش خود که توسط 0های غ�ر در حالت 
  D4قرار داده شده است. �ر ا�ن اساس نقش ورودی  است و    V1مثال: فرض کنید مرجع فرکانس ورودی  

 است.  Fwd/Rev�رای آن تعریف نشود  0مقداری بجز  که در درصورت� 
 

 
 

) D5بازتعریف ورودی دیجیتال  )

  کند.�رای آن در نظر گرفته بازی م�   بدون باز تعریف. در ا�ن حالت همان نقش� که توسط پارامتر . 0
)No redefinition ( 
 ) External fault. (کندخطای خارج� را بازی م�نقش . 1

نمایش دیده  در ا�ن حالت با فعال شدن ا�ن ورودی، خروج� دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارج� روی صفحه 
که ا�ن ورودی فعال باشد  ثانیه فشار دهید. درصورت�   2خواهد شد. �رای ریست کردن ا�ن خطا کلید اس�پ را به مدت  

 ه خواهد شد.خطا دوباره دید 
2 .D5  رودبه کار م�  5تنظیم �رای انتخاب فرکانس پیش )Preset Frequency 5( . 
استفاده خواهند   و    جای  به   و    پارامترهای رود. شتاب سوم به کار م� ورودی �رای انتخاب . 3

 )  Select Acceleration rd3(شد. 
�رای ا�ن منظور    انتخاب کرد و  D5اندازی و موتور را توسط ورودی  توان شتاب مورد نیاز �رای راه در ا�ن حالت م� .  4

 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید. و   پارامترهای  
شده    فعال  توسط    PIDکه کنترل  رود. درصورت� به کار م�   PID�رای فعال کردن کنترلر    D5در ا�ن حالت ورودی  

 فعال شدن ا�ن ورودی تأث�ری در کارکرد دستگاه نخواهد داشت.  باشد،

 D4نحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی   – 35ش� 
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را بازی    PID  نقش مرجع  کند و مرجع ورودی ن�زتغ��ر م�   PID  به کنترل  در ا�ن حالت کارکرد دستگاه از فرکانس متغ�ر
 کند.ن م� �ن�ز بازخورد دستگاه را تع� خواهد کرد و پارامتر  

 .کندتع��ن شده را بازی نم� که توسط    ا�ن ورودی نقش خود  0های غ�ر در حالت 
 قرار داده شود. تعریف شده باشد و   V1مثال: فرض کنید مرجع فرکانس متناسب با ورودی 

 کند.م�  خواهد �ود.از طر�ق بازتعریف نقش ا�ن ورودی تغ��ر  JOGعملگر   D5پس نقش ورودی 

 

 
 و   ی با توا�ع پارامترهای � آشنا 

 ردیف  کار�رد  م یتنظ فرض پیش  نوع 
R/W 0 0 - 20 Relay Mode  )خروج�  رله ( 
R/W 0 0 - 20 Mode  outD)�دیجیتال خروج ( 
R/W 0 0 - 1  not function 
R/W 0 0 - 1  not function 

 
توان فرکانس خروج�  شوند، همچن�ن م�ا�ن دو خروج� در هنگام رخداد �رخ� از خطا و شرایط تعریف شده فعال م�

 خارج� درا�و متناسب نمود. دیجیتال را با دامنه جریان، فرکانس خروج� و یا ولتاژها داخل� و 
باشد، در خروج�  را دارند. هرگاه  و  های  وظیفه عکس نمودن خروج�و  دو پارامتر  

  و همینطور هرگاه    (N.C)فعال است و بعد از آن غ�رفعال م� شود    رله تا رله به شرایط تعریف شده در  
 غ�رفعال م� شود. تعریف شده در  خروج� دیجیتال با رسیدن به شرایط 

نحوه عملکرد دستگاه با تغ�رات ورودی  –  36ش� 
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 پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا 

 سرعت ثابت  ح�ن  13
Not  کردنoutD  
Not  کردنrelay  

 
 
 

تنظیم شده باشند در ح�ن حرکت    0روی  و  که انتخاب شوند، درصورت�   13�را�ر با   یا   وقت� 
تنظیم شده باشند مقدار خروج�    1روی  و  با سرعت ثابت مقدار ا�ن دو خروج� �را�ر فعال است و اگر  

 در ح�ن حرکت با سرعت ثابت صفر است. 
 پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا 

 RUNفرمان   �رای انتظار   14
Not  کردنoutD  
Not  کردنrelay  

 

نحوه عملکرد تا�ع فعالسازی خروج� ح�ن سرعت ثابت  –  37ش�   

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 
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تنظیم شده باشند در ح�ن فعال �ودن    0روی  و  که  انتخاب شوند، درصورت� 14�را�ر با  یا  وقت�  
enable   و فعال ن�ودن فرمانRUN    تنظیم شده باشند مقدار    1روی  و  ا�ن دو خروج� فعال است و اگر
 زمان� خروج� فعال است که شرط ز�ر �ر قرار باشد:  معکوس حالت پیش�ن خواهد �ود.خروج� 

 قرار گ�رد خروج� دیجیتال (یا رله) در عکس شرایط بالا فعال است.اگر پارامتر 
(Frequency ( ) – BW ( )/2) =< Fout =< (Frequency Setting ( ) ) 
 

 
 
 

 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

 
 

Enable 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

 
 

Enable 

نحوه عملکرد تا�ع فعالسازی خروج� در ح�ن انتظار �رای فرمان  –  38ش� 
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 پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا  

 1فرکانس  تشخیصتا�ع  16
  فرکانس  تشخیصباند  �هنای 

Not  کردن outD   

 ۱نحوه عملکرد تا�ع فعالسازی خروج� با تا�ع تشخیص فرکانس   –  39ش� 

Run Command 
Dout or relay 

Freq. Setting 

20 Hz 
40 Hz 

15 Hz 
35 Hz 

Run Command 
Dout or relay 

Freq. Setting 

20 Hz 
40 Hz 

15 Hz 
35 Hz 
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 پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا  

 2فرکانس  تشخیصتا�ع  17
  فرکانس  تشخیصباند  �هنای 
  فرکانس  تشخیصسطح 

Not   کردنoutD  
 :  زمان� خروج� فعال است که شرط ز�ر �رقرار باشد

(  –BW/2) < Fout < 
 .گ�رد خروج� دیجیتال (یا رله) در عکس شرایط بالا فعال استقرار  اگر پارامتر 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Run Command 
Dout or relay 

Freq. Setting 

30 Hz 
50 Hz 

20 Hz    

Run Command 
Dout or relay 

Freq. Setting 

30 Hz 
50 Hz 

25 Hz      
 

30 Hz 

30 Hz 

 ۲نحوه عملکرد تا�ع فعالسازی خروج� با تا�ع تشخیص فرکانس  –  40ش� 
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 پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا  

 3فرکانس  تشخیصتا�ع  18
  (BW)�هنای باند تشخیص فرکانس 

  فرکانس  تشخیصسطح 
Not   کردنoutD  

 
، یعن� فرکانس خروج� در بازه م�قارن اطراف سطح تشخیص  زمان� خروج� فعال است که شرط ز�ر �ر قرار باشد

 :  فرکانس قرار گ�رد
|Fout – |=<BW/2 

 است.قرار گ�رد خروج� دیجیتال (یا رله) در عکس شرایط بالا فعال اگر پارامتر 

 
  

Run Command 
Dout or relay 

30 Hz 

   
 

     
 

35 Hz 

25 Hz 

Run Command 
Dout or relay 

30 Hz 
35 Hz 

25 Hz 

 ۳نحوه عملکرد تا�ع فعالسازی خروج� با تا�ع تشخیص فرکانس   –  41ش� 
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 نام پارامتر مرتبط  پارامتر مرتبط  خروج� حالت فعال شدن     یا  

 4فرکانس  تشخیصتا�ع  19
 (BW)فرکانس  تشخیصباند  �هنای  
 فرکانس  تشخیصسطح  
 Not   کردنoutD 

تشخیص  ، یعن� فرکانس خروج� در بازه م�قارن اطراف سطح  زمان� خروج� فعال است که شرط ز�ر �ر قرار باشد
 : فرکانس قرار گ�رد

 در ح�ن شتابگ�ری -1
Fout > 

 درح�ن توقف -2
Fout >  - BW/2 

 قرار گ�رد خروج� دیجیتال (یا رله) در عکس شرایط بالا فعال است.اگر پارامتر 
 
 

 
۴نحوه عملکرد تا�ع فعالساز خروج� با تا�ع تشخیص فرکانس   –  42ش�   

Run Command 
Dout or relay 

30 Hz 
   

 

     
 

Run Command 
Dout or relay 

30 Hz 

25 Hz 

25 Hz 
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  HSI باز تعریف ورودی دیجیتال �رسرعت
 ردیف  کار�رد  تنظیم  نوع 

R/W 3 Analog Input Configuration 
R/W 3 PID Feedback Selection 

 
انتخاب شود هر نقش�    PIDبعنوان مرجع فرکانس یا فیدبک  یا  از طر�ق یک� از دو پارامتر    HSIاگر ورودی  

 شود.�رای آن تعریف شود، غ�رفعال م�که در  
در  توان از ا�ن ورودی با تنظیم  نقش� بعنوان مرجع فرکانس یا فیدبک تعریف نشود م�  HSI�رای   کهدرصورت� 

 موارد ز�ر استفاده کرد. 
 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  نوع 
R/W 0-2 HSI Configuration 
R/W 0.50-20 kHz HSI Max Frequency 

 
 ) Preset Frequency 1. ( 1فرکانس پیش تنظیم شماره  -0

 تنظیم شماره یک به کار خواهد رفت.در ا�ن حالت ا�ن ورودی �رای انتخاب فرکانس پیش 
 ) External fault( خطای خارج�  -1

نمایش دیده  در ا�ن حالت با فعال شدن ا�ن ورودی خروج� دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارج� روی صفحه 
باشد  که ا�ن ورودی فعال  ثانیه فشار دهید. درصورت�   2خواهد شد. �رای ریست کردن ا�ن خطا کلید اس�پ را به مدت  

 خطا دوباره دیده خواهد شد.
اگر  Enableنقش ورودی    -2 ا�ن ورودی ن�ز باید علاوه �ر  توسط    Enable. حت�    Enableتعریف شده باشد 

نمایش دیده خواهد  روی صفحه مر�وطه فعال شده باشد تا دستگاه شروع به کار کند در غ�ر ا�ن صورت کلمه  
 .اصل� هردو فعال شوند Enableشد تا وقت� که ا�ن ورودی و ورودی  
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 تع��ن فرکانس مرجع

 ولت   10تا   0تنظیم از طر�ق ورودی ��ن 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0 Analog Input Configuration  

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage  

R/W 100 Hz 0-800 Hz Max. Frequency  

 
�رای ورودی ولتاژ استفاده م� شود و از طر�ق پتانس�ومتر میتوان م�زان ولتاژ ا�ن ورودی    V1ورودی  با تنظیم  

 موجب ایجاد حداکثر فرکانس در خروج� م� شود.را تنظیم نمود. تنظیم ورودی �را�ر با 

HISنحوه عملکرد دستگاه با تغ��رات ورودی   –  43ش� 
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 V1,V2رودی  تنظیم از طر�ق میانگ�ن دو و 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 1 Analog Input Configuration  

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage  

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V2 Max Voltage  

 میل� آم�ر   20تا   0تنظیم با ورودی ��ن 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 2 Analog Input Configuration  

R/W 1 0-1 I1 Current Range  

R/W 20.0mA 8.0-21.0mA I1 Max Current  

R/W 100 Hz 0-800 Hz Max. Frequency  

موجب ایجاد    �رای ورودی جریان استفاده م� شود. تنظیم ورودی �را�ر با مقدار  I1  ورودی با تنظیم 
 است.  20mAکه حالت پیش فرض آن    حداکثر فرکانس در خروج� م� شود 

 
 

 بعنوان مرجع فرکانس�  V1سیم بندی ورودی ترمینال آنالوگ  –  44 ش�
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 HISتنظیم از طر�ق ورودی �رسرعت 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 3 Analog Input Configuration  

R/W 10.0 khz 0.5-20/0 Khz HSI Max Frequency  

R/W 0 0-2 HSI Configuration  

باید پارامتر  عنوان مرجع دستگاه در نظر گرفته م� به   HSIورودی  ،   تنظیم با   را  شود. در ا�ن حالت 
  معادل فرکانس ماکزیمم در ا�ن ورودی تنظیم کنید، ماکزیمم فرکانس ا�ن ��ن معادل با ماکزیمم فرکانس خروج� 

 �ود. خواهد   PIDدرصد کمیت کنترل� در حالت کارکرد   100و یا  )  (
 را بازی نخواهد کرد. ، نقش تعریف شده در پارامتر HSIتوجه کنید که در ا�ن حالت ترمینال 

 تنظیم از طر�ق کلیدهای درا�و 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 4 Analog Input Configuration  

R/W 1 0-2 Setpoint Frequency  

R/W 10.0 0.1-999.9s Up/Down setting Time  

R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID  

R/W 10% 0.1-100.0% Setpoint Value For PID  

بد�ن منظور    .صفحه کلید تنظیم خواهد شد - ,+مرجع فرکانس یا کمیت کنترل� توسط کلیدهای   باشد،اگر  
 بدرست� انتخاب شوند. باید پارامترهای جدول ز�ر  

 .مقدار اولیه فرکانس پس از روشن شدن :
 .سرعت بالا و پا��ن شدن فرکانس   :
 تع��ن حدود فرکانس حداکثر و حداقل    و  

 شود.م�  تع��ن   و   است، مقدار اولیه مرجع توسط   که یعن� زمان� PID در حالت کنترلر 
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 طر�ق کلیدهای خارج� تنظیم از  

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 5 Analog Input Configuration  

R/W 1 0-2 Setpoint Frequency  

R/W 10.0 0.1-999.9s Up/Down setting Time  

R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID  

R/W 10% 0.1-100.0% Setpoint Value For PID  

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage 
R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V2 Max Voltage 

 
  تنظیم شود تا بتوان از طر�ق دو کلید خارج� فرکانس مرجع را تنظیم نمود.بد�ن منظور باید  

V1    بعنوانUp    وV2    بعنوانDown    های  ورودی آنالوگ تبدیل به ورودی به کلیدهای خارج� متصل م� شوند و دو
 شوند. دیجیتال �رای افزایش و کاهش فرکانس و یا مرجع ورودی م� 

ولت بیشتر شود کاهش میابد   8از  V2که ولت بیشتر شود مرجع افزایش یافته و درصورت�  8از  V1که ولتاژ درصورت� 
 و در صورت فعال شدن هر دو عمل� انجام نخواهد شد.

 ولت به ورودی مر�وطه اعمال شود و یا ورودی کاملاً باز شود. 4ها باید ولتاژ کمتر از ن ا�ن ورودی �رای غ�رفعال شد
کند و در حالت  ماکزیمم فرکانس را تع��ن م�   روند  در حالت� که ا�ن دو ورودی �رای تغ��ر فرکانس به کار م�  

PID  ،هست.  درصد  100، مقدار حداکثر ا�ن پارامتر 

 MODBUSتنظیم از طر�ق  

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 6 Analog Input Configuration 
R/W 3 0-5 Baud rate  

R/W 1 1-240 Serial Address  

R/W 0 0-2 Parity  

R/W 1.0 0.1-99.9 s Communication Time out  

R/W 0 0-2 Time out Function  

قابل تنظیم است. �رای اطلاعات بیشتر    MODBUSفرکانس ورودی دستگاه از طر�ق �ورت سریال   ،با تنظیم 
 مراجعه نمایید. MODBUSبه ضمیمه مر�وط به  



   

103 
 

 تنظیم از طر�ق فرکانس های پیش تنظیم 

 ردیف  کار�رد  ورودی مر�وطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 10 0-800 Hz D3 – D5 / HSI Preset Frequency 1 
R/W 20 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 2  

R/W 30 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 3  

R/W 40 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 4  

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 5  

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 6  

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 7  

توان با فعال کردن ورودی مر�وطه  انتخاب شده باشد م��راساس آنکه کدام یک از مدهای تعریف شده در
 فرکانس پیش تنظیم مر�وط به آن ورودی را به موتور اعمال نمود. 

قرار گ�رد و در    1تواند �را�ر با فرکانس پیش تنظیم  ) م�HSI(بازتعریف ورودی �رسرعت    از طر�ق    HSIورودی  
  D5به خروج� اعمال م� شود.ورودی دیجیتال   1فرکانس پیش تنظیم    HSIبا فعال شدن هر کدام از مدهای 

نس�ت به    D1، ورودی  D1نس�ت به    D2، ورودی  D2نس�ت به    D3، ورودی  D3نس�ت به    D4، ورودی  D4نس�ت به  
HSI های آنالوگ در اعمال به خروج� اولویت دارد. های دیجیتال نس�ت به ورودیو تمام� ورودی 

 و توقف   تنظیمات شتابگ�ری
 الگوی شتابگ�ری و توقف 

تنظیم است. توقف قابل  و  �رای شتابگ�ری  زمان  زمان سه دسته  اول  بصورت پیش فرض  توقف  و  های شتابگ�ری 
م�  اگر    ، شونداستفاده  زمان اما  شود  اگر  انتخاب  و  توقف  و  شتابگ�ری  دوم  سوم  زمان های  های 

 . شوند�مهای اول  شتابگ�ری و توقف جایگز�ن زمان 
 ردیف  کار�رد  ورودی مر�وطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 

- 
1st accel. Time 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 1st Decel. Time  

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 
D4 ( ) 

2nd accel. Time  

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 2nd Decel. Time  

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 
D5 ( ) 

3rd accel. Time  

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 3rd Decel. Time  
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قرار داده شود الگوی خط�   �رای نحوه شتابگ�ری و توقف موتور وجود دارد. اگر  Sدو الگوی خط� و منحن�  
شود. در اینصورت بجز زمان شتابگ�ری و توقف  استفاده م�  S-Curveباشد الگوی   انتخاب م� شود اما اگر  

 قف ن�ز تنظیم شوند. زمان تکانه در ابتدا و انتهای شتابگ�ری و زمان تکانه در ابتدا و انتها تو 4باید  
ها به شتاب اصل�،  که زمان شتابگ�ری و توقف �راساس شتاب دوم و سوم انتخاب شود به نس�ت ا�ن زمان  درصورت�

 های تکانه ها ن�ز تنظیم خواهد شد. زمان 
 کار�رد  ورودی مر�وطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 1 Accel/decel pattern 
R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Acceleration Start Jerk 
R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Acceleration end Jerk 
R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Deceleration Start Jerk 
R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Deceleration end Jerk 

Decel Accel 

Run Command 

TimeDecel  nd2 Timecel Ac nd2 

D4 (When=03) 

Max. Freq. 60Hz 
 

RUN Freq. 30Hz 
 

نحوه عملکرد دستگاه با شتاب اول و دوم  –  45ش�   
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 V/Fکنترل دور به روش  
صورت مختلف تعریف شود. در حالت اول ولتاژ و فرکانس بصورت خط�   4تواند به  منحن� ولتاژ �رحسب فرکانس م�

گشتاور) اعمال نمود و  ولتاژ (توان در لحظه استارت (فرکانس صفر) �وست یابند در ا�ن وضعیت م�باهم افزایش م�
 یابد.در لحظه اتمام �وست دوباره �ر اساس منحن� خط� ولتاژ افزایش م�

�ر منحن�  ز   اعمال �وست ولتاز غ�ر ممکن است ز�را منحن� ط�ق ش�  2و درجه    5/1در دو وضعیت منحن� درجه  
شود ن�ز �وست  کند مشخص م�در حالت� که که منحن� توسط نقاط� که کار�ر تعریف م�  فرکانس قرار دارد.-خط� ولتاژ

  ولتاژ در فرکانس استارت اعمال خواهد شد.
 وجود دارد.  فرکانس مرجع حالت �رای رسیدن به  4در ا�ن روش 

  

 و محل پارامترهای مر�وطه    S-Curveنحوه عملکرد منحن�  –  46ش� 

Jerk 
Time 4 

Run Command 
Freq. Operation 

Jerk 
Time 3 Jerk 

Time 2 
Jerk 

Time 1 
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 ← خط�
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ←  5درجه 
 ←  2درجه 

 
 

  
2و   1/5فرکانس �رای الگوی درجه - منحن� ولتاژ –  46ش� 

 

 

Voltage 
100% 

Base freq. Freq. 

 2درجه 

 1/5درجه 

Run Command 

Inverter Rated 
Voltage 

Freq. 

Voltage 

Start Freq. 

Base Freq. 

زمان �رای الگوی خط�- منحن� فرکانس –  47ش�   
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   ← تعریف شده توسط کار�ر
 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 1 
R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 1 
R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 2 
R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 2 
R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 3 
R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 3 
R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 4 
R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 4 

 
ها ولتاژ نس�ت به منحن� خط� به نس�ت درصدی  فرکانس تعریف نماید که در ا�ن فرکانس  4تواند حداکثر  کار�ر م�

 از ولتاژ نام� کمتر یا بیشتر هس�ند.
 

ولت بیشتر از مقدار آن روی    38هرتز ولتاژ خروج�،    18باشد، در فرکانس    18Hz=و    %10=اگر    مثلاْ * 
 380V=38V × %10منحن� خط� خواهد �ود. 

 در ا�ن حالت باید پارامترهای جدول بالا تکمیل شود. 

 

Voltage 
100% 

Base 
Freq. 

Freq. AP21 AP19 AP17 AP15 

AP1
4 

AP1
6 

AP1
8 

AP2
0 

Start 
Freq. 

Linear V/F 

Voltage Boost 

فرکانس �رای الگوی تعریف شده توسط کار�ر - منحن� ولتاژ –  47ش�   
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 ) وکتورکنترل دور به روش سنسورلس (
 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-1 Sensorless control mode 
R/W 0 0-2 Auto tune 

 
ی استارت یا ارسال فرمان حرکت،  و با فشردن دکمه   1�ر روی     پارامتر   و,  2روی عدد  به   پارامتر با تنظیم

در صفحه نمایش ظاهر شود سیستم    redyای که کلمه  انجامد و لحظه  �رای چند ثانیه فرایند تخم�ن به طول م�
 ت�ون شده است.

 �وست ولتاژ (گشتاور) 
 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0% 0 - 20% Forward Voltage Boost 

R/W 0% -20 - +20% 
Rev Voltage Boost Difference with 

Fwd Voltage Boost 
R/W 10 Hz 0.0 -  FWD/REV End Frequency 

 
بالاتر انتخاب شود. بد�ن    V/F�رای افزایش گشتاور در ح�ن شتابگ�ری و توقف باید ولتاژ نس�ت به منحن� خط�  

)ی  � منظور زیما قابلیت ا�ن را دارد تا یک فرکانس نها �رای جلوگ�ری از اشباع موتور و افزایش تلفات فرکانس    (
  اگر   تور با قدرت بیشتری راه اندازی شود یا متوقف گردد.مورد نیاز را با ولتاژ بالاتری تحویل موتور دهد تا مو

  0بیشتر از   اما اگر مقدار    باشد �وست ولتاژ (گشتاور) بصورت خودکار �راساس پارامترهای نام� اعمال م� شود؛
 شود.% انتخاب شود، �وست ولتاژ (گشتاور) بصورت منحن� ز�ر اعمال م� 20و حداکثر تا 

 
 
 

فرکانس در حالت وچود �وست ولتاژ در فرکانس صفر - منحن� ولتاژ –  48ش�   

V 

F 

 ولتاژ نام� موتور

 فرکانس
 نام� موتور

FWD 

Boost Voltage 
Pr06 

REV Boost = Pr05+AP01 
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ــر در مــد  ــع ولتــاژ  V/Fاگ ــد، مقــدار �وســت ولتــاژ درواق ــف شــده توســط کــار�ر باش اولیــه در فرکــانس الگــوی تعری
 صفر خواهد �ود.

 شود. با تنظیم ا�ن پارامتر �وست ولتاژ (گشتاور) در توقف ن�ز اعمال م�
دهد. در حالت  م�زان �وست گشتاور در حالت منف� یا توقف را نس�ت به �وست مث�ت یا شتابگ�ری تغ��ر م� 

نهائی در حالت منف� ن�ز �را�ر با فرکانس مث�ت  شود و فرکانس  پیش فرض �وست در هر دو جهت یکسان تعریف م�
 خواهد �ود. 

 تع��ن نحوه توقف 
 روش توقف ز�ر در درا�و زیما قابل تعریف است:  3

 
 شتاب منف� تا ایستادن کامل

 
 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0 Stop Mode 
R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) Decel Time st1 

 

 
 

  
نحوه حذف فرکانس تشدید در زمان تغ��ر مرجع با ورودی آنالوگ  –  49ش�   

Decel Time 

Run Command 

Frequency 
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 اعمال ترمز جریان مس�قیم تا ایستادن کامل

 
رسید    DCبعد از آمدن فرمان اس�پ دور موتور با شتاب توقف اول شروع به کاهش م� کند، وقت� به فرکانس ترمز  

بعد از یک تاخ�ر زمان� مشخص ترمز با دامنه جریان مشخص به مدت مشخص� اعمال م� شود تا موتور کاملا  
 متوقف شود. 

 

 
 
 
 
 
 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 2 Stop Mode 
R/W 10 0.4 - 999.9(S/50Hz) Decel Time st1 
R/W Rated 1.00-13.00A DC Brake Current 
R/W 5.00 s 0.1-999.9 s DC Brake Time 
R/W 0 0.1-20Hz DC Brake Start Frequency 
R/W 0 s 0-100s DC Brake Wait Time 

Freq 

Voltage 

Current 

RUN 
Comman

d 

مر�وطه  نحوه اعمال ترمز جریان مس�قیم و زمان تاخ�ر –  50ش�   
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 رها شدن تا ایستادن کامل
کند. توجه کنید که تا  طور طبیع� بایستد. در ا�ن حالت اینرس� بار، زمان توقف را تع��ن م� شده تا به  موتور رها

 شده باشد.  تنظیم 2یا   1به روی عدد    مگر اینکه پارامتر  استارت نکنید.ایستادن کامل موتور دوباره دستگاه را 
 

 
  

 

   PLC   �داخل 
داخل� فعال میشودحالتبا تنظیم 

 ورودی های دیجیتال

 

 

زمان در صورت رها شدن و قطع  _ منحن� فرکانس –  51ش� 

 
RUN  ترمینال  ترمینال  ترمینال  ترمینال  ترمینال

D1 JOG 
Command 

Signal (latch) 
Reset   
(latch) 

PLC Pause 
(latch) 

PLC RUN 

Operating 
Command 

Frequency 
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 پارامتر  نام  محدوده تنظیمات  فرض پیش  نوع 
R/W 10 

… +  

Preset Frequency 1 
R/W 20 Preset Frequency 2 
R/W 30 Preset Frequency 3 
R/W 40 Preset Frequency 4 
R/W 50 Preset Frequency 5 
R/W 50 Preset Frequency 6 
R/W 50 Preset Frequency 7 

 پارامتر  نام  توضیحات  محدوده تنظیمات  فرض پیش  نوع 
R/W 10 0-1000  1زمان� پله فرکانس� مدت  Preset Time 1 
R/W 10 0-1000  �2مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 2 
R/W 10 0-1000  �3مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 3 
R/W 10 0-1000  �4مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 4 
R/W 10 0-1000  �5مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 5 
R/W 10 0-1000  �6مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 6 
R/W 10 0-1000  �7مدت زمان� پله فرکانس  Preset Time 7 
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 نحوه عملکرد رله 
 ، 

 نام 
 محدوده 

 تنظیمات 
 نوع  فرض  پیش

Relay Mode 0-20 0 R/W 

 Page کننده شرط بسته شدن رله خروج� دستگاه هست. ا�ن پارامتر تع��ن
 رخ دادن خطا. 

 (Active on fault) 
0 - 

 فرکانس صفر. 
 (Active on zero Frequency) 1 - 

 که ولتاژی در خروج� دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد �ود. تا هنگام�
 (Active while drive outputs are hot) 2 - 

 پایان شتاب گ�ری. 
 (The end of Acceleration and Deceleration) 3 - 

(سطح تریپ اضافه بار)    بار. در ا�ن حالت اگر جریان موتور به بیش از  شرایط اضافه
 شود. �رسد ا�ن رله فعال م�

 (Active on Overload condition) 
4 - 

 شدن موتور  Stallزمان 
 Motor Stall  

6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 

7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 9 - 

 از دست رفتن فرمان فرکانس 
 Command Loss 10 - 

 ح�ن کارکرد با سرعت ثابت 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرمان Enable زمان� که 
 Wait Time for run signal Input 

14 - 

�وی�ت توان   از مقدار ست  )فعال شدن در صورت� که توان خروج� درا�و  بیشتر    (
 شود.  

15 - 
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 1تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-1 

16 - 

 2تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تا�ع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

 - 20 فعال م� شود.  PIDبا رسیدن به سطح مشخص  شده �رای فیدبک  
 شوند. باشد، فعال م�   زمان� که   25تا  21مقدارهای 

شود. باشد، رله فعال م� زمان� که دستگاه در حالت 
 PLC Program Running 21  

 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از تمام شدن هرپله رله به مدت 
PLC Program Step Completed 

22  

 شود. ثانیه فعال م� 0.5بعد از تمام شدن هرسی� رله به مدت 
PLC Cycle Completed 

23  

 شود. زمان� که �رنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال م�
PLC Operation Paused 24  

پله تکرارهای  اتمام  از  پارامتر  بعد  تعداد    های مشخص شده در  فعال    به  رله 
 شود. م�

PLC Repetition Program Completed 
25  

م� استفاده  دوم  موتور  خروج  و  ورود  قابلیت  از  استفاده  منظور  باید  به  (سپس  شود. 
 ) به عنوان فرمان ورود و خروج عمل کند.  شود تا ترمینال 

26 - 



   

115 
 

 PLCحالت عملکردی  
 پارامتر 
محدوده   نام  ریجستر 

 تنظیمات 
 نوع  پیش فرض 

0x0329

PLC mode 1-5 1 R\W 
  PLCنحوه عملکرد 

  1 شود. های فرکانس� تعریف شده اجرا م�یکبار (به تعداد) � پله 
  2 شود.به طور ��وسته � سی� تکرار م� 

شود (پس از اتمام  های فرکانس� تعریف شده اجرا م� ) � پله یکبار (به تعداد  
 .شود)م� شود سپس پله بعدی اجرا هر پله ابتدا فرکانس صفر م� 

3  

شود  شود (پس از اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر م�به طور ��وسته � سی� تکرار م�
  4 شود). سپس پله بعدی اجرا م�

  5 شود. بعد از یکبار اجرای کامل سی�، با سرعت آخر�ن پله ادامه داده م�

    
0x032A

PLC mode 0-1 0  R\W 
   :  و�درا �رق قطع  هنگام در

  �رقدار   دوباره  از  بعد   و   شود  ره�ذخ  �حرکت  پله  از  مانده  �باق  زمان  و   فرکانس
   0 . کند  حرکت پله همان  با شدن

   1 . کند  شروع  اول  پله  از و  شده ستیر

0x032B

Time Unit 0-1 0 R\W 
   0 ه ی ثان  �رحسب  �فرکانس یها پله زمان
   1 قه ی دق  �رحسب  �فرکانس یها پله زمان

0x032C

Command Signal 0-1 0 R\W 
  ) چه اتفاق� بیفتد:) به تعداد مشخص ( های مشخص شده ( تع��ن اینکه بعد از انجام پله

  0 ی سی� را انجام دهد. ادامه 
  1 منتظر سیگنال فرمان بماند و در فرکانس و جهت آخر�ن پله کار کند. 

0x032D
 0-7 0 R\W 

  های فرکانس� تعریف شده تعداد � پله 

0x032E
 0-7 0 R\W 

  های فرکانس� تکرار شونده تعداد � پله 

0x032F
 0-7 0 R\W 

  های مشخص شده در پارامتر تعداد فرکانس 

0x0330
 0-7 0 R\W 

  باشد.  3یا  1�را�ر  تعداد تکرار � سی� هنگام� که 
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داخل� نمودار نحوه عملکرد حالت
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 داخل� (توقف پس از هر پله) نمودار نحوه عملکرد حالت  

 حذف فرکانس تشدید

 
یک، دو یا سه فرکانس    حالت ح�ن شتابگ�ری یا توقف �ر روی منحن� ولتاژ خروج� �ر حسب ورودی آنالوگدر ا�ن  

 تشدید سیستم کل� قابل حذف است.

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 1 0-1 Skip Frequency 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 1 high 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 1 low 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 2 high 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 2 low 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 3 high 
R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 3 low 
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های آنالوگ در بازه  های دیجیتال (کلیدهای روی درا�و یا خارج�) و ولوم که حذف فرکانس فعال باشد، ولومدرصورت� 
 دهد.هس�ند و در انتهای بازه با یک جهش فرکانس را تغ��ر م�های حذف فرکانس �ی تاث�ر 

 

 
 توا�ع پیشرفته 

 مد کنترل  

 نحوه حذف فرکانس تشدید در زمان تغ��ر مرجع با ورودی آنالوگ  –  52ش� 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W - 1 Controller Mode  
R/W - 4 D5 redefine Configuration  
R/W 1.0 0.01-99.99 P of PID  
R/W 1.0 0.01-99.99 I of PID  
R/W 1.0 0.01-99.99 D of PID  
R/W 0 0-2 process reverse  
R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID  
R/W 10% 0.1-100% Setpoint Value For PID  
R/W 0 0-6 Analog Input Configuration  

Operating 
Command 

Frequency 

10V-V1 (Voltage Input) 
20mA- I (Current Input) 

AP08 
AP09 
AP10 
AP11 
AP12 
AP13 

SA 

-Freq.Up   
Setting 
-Freq.Down 
Setting 
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 شود استفاده نمود.کنترل م�   PIDتوان از درا�و بعنوان یک �ردازنده �رای کنترل یک سیستم که با م�

اساس آن سیستم را کنترل  و یک فیدبک �رای درا�و معرف� شود تا �ر   PID�رای ا�ن نوع �هره �رداری باید یک مرجع  
 شوند. نماید. ا�ن دو پارامتر از طر�ق دو ورودی آنالوگ به درا�و داده م� 

) D5قرار داده شود یا ورودی  زمان� که   شود.فعال م� PIDتعریف شود، (

خارج    PIDفعال شود، درا�و از مد    Presetهای  ها اگر یک� از ورودی   Presetتوجه کنید بعلت اولویت بالاتر  
 فعال شده غ�ر فعال شود.   Presetم� شود تا زمان� که  

م�   آنالوگ گرفته  های  ورودی  از  خروج�  مرجع  دستگاه  سپس  (صفحه کلید  دیجیتال  ولوم  اگر  اینصورت  در  شود 
  و   یا ولوم آنالوگ انتخاب شود، مقدار اولیه از پارامترهای    )یا صفحه کلید خارج� 

 شود.مشخص م� فیدبک دستگاه ن�ز توسط  شود.مشخص م� 
 تعریف م� شوند.  تا  ن�ز با پارامترهای  PIDب مورد نیاز ی همچن�ن ضرا 

، (توان تزریق� به موتور) انتخاب شود، مقدار حداکثر توان تزریق� به موتور نس�ت به توان نام� (که در  اگر  
ان نام� به دست م� آید به  قابل تنظیم است) که از حاصلضرب جریان نام� و ولتاژ نام� و ضریب تو  پارامتر 

گرد غ�رفعال خواهد شد و جهت چرخش  گرد و راست ها عملگر چپ خواهد گرفت. در ا�ن حالت  عنوان فیدبک قرار
شود. همچن�ن اگر مرجع ورودی و فیدبک، یک� تعریف شوند دور موتور در یک فرکانس  تع��ن م�   موتور توسط  

 ثابت خواهد ماند. 

 On-Offمد کنترل  

 

I1 1 

PID Feedback Selection 

V2 2 
HIS 

 3 ) در   HSI(حذف نقش 

 MODBUS 4از طر�ق  
 5 توان تزریق� به موتور 

R/W 100% 0-100% Power Scale (%)  
R/W 0 0-3 Motor Default Direction  

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 2 Controller Mode 
R/W 0 0.00-100.00% On-Off Control Hysteresis 
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از مرجع    خروج�خواهد شد. هرگاه  سرعت    تنظیم  On-Offموتور با کنترلر    خروج�  کنترل�مد    ا�ن  تنظیمدر صورت  
سرعت کاهش    بیشتر در    یابد م�شود،  دوباره    صورت�و  شود  مرجع کمتر  از  سرعت  یابد.که  م�  مقدار   افزایش 

 شود. تنظیم م� توسط پارامتر  هیسترزیس

 
 
 

)عملگر تک ضرب   ) 

 

 

عملکرد کنترلر  –  53ش� 

 پارامتر  نام  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 5.0 Hz 0.0-Pr02 JOG Freq. 
R/W 10.0 s 0.1-999.9 s JOG accel. 
R/W 10.0 s 0.1-999.9 s JOG decel. 

 پارامتر  کار�رد  تنظیم  ورودی فعال کننده 
D2 5, 6, 14 

Digital Input Configuration 
D3 0, 1,13 
D4 2, 8 
D5 4 

 ھیسترزیس
مرجع 

 فرکانس

خروجی 
 موتور
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به   نیاز است که بدون    فرمان�ضرب  فرمان تک  با فرکانس  به استارت شدن موتور،  طور موقت باعث چرخش موتور 
  دیجیتال مراجع فرکانس آنالوگ و    تمام�  ��ندر    اولیت  بالاتر�ن  یعملگر دارا  ا�ن.  گرددم� پارامتر    ا�ندر    شدهتنظیم 
 است.

.  رودم� به کار  تولید ضرب و تست خط حرکت دادن تک  �رایندارد و اغلب  RUNبه فعال شدن فرمان   نیاز عملگر    ا�ن
 . نماییدمراجعه به پارامتر    بیشتراطلاعات  �رای

باشد    JOGفعال شدن عملگر   �رایبه ارسال فرمان   نیاز کهدرصورت� شود،   م� مشاهده    جدول ز�ر ن�زهمانطور که در  
به    نیازاستفاده نمود که �ر اساس    14-13-8-6-5-4-2-1-0  مدهایاز    در یک�  D2-D3-D4-D5  هایم� توان از ورودی

 شود. م�انتخاب  مدهای عملکردی یک� ازر توا�ع دیگ

 

 
 Up/Down Frequencyعملگر  

 پارامتر  تا�ع  نحوه فعال شدن 

0-1 Up/Down Frequency 
V1>8 V UP-Command V1 analog Input 
V2>8 V DOWN-Command V2 analog Input 

 
 خارج� وجود دارد. در درا�و زیما قابلیت� �رای افزایش یا کاهش فرکانس خروج� با استفاده از یک صفحه کلید 

درا�و به مقدار اولیه با    RUNدر اینصورت پس از فرمان  شود،    تعریف  �رای ا�ن منظور باید باید یک مقدار اولیه  
بصورت    V2و    V1زمان شتاب اول میل م� کند. در صورت نیاز به افزایش یا کاهش فرکانس از دو ورودی آنالوگ  

 دیجیتال استفاده م� شود. 
 . شوندم�داده شود، فعال  V2  یا  V1 های ورودی ولت به   8از  بیشاگر 

 �ر روی فرکانس خروج�  JOGنحوه تاث�ر عملگر  –  54ش� 
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 (WIRE Function-3) عملگر سه سیمه 

 
 در  8-9-15بد�ن منظور م� توان از یک� از مدهای استوار است،  Latch های ورودی  سیمه �ر پایه اصل عملکرد سه 

�رای استارت و اس�پ را در اختیار م�    Latchهای  ورودی  4  در جهت مث�ت و منف� و مد  Latchورودی های  
 گذارد.

 مد انتخاب م� شود.  4یک� از ا�ن  به کار�رد    مد �راحت� �وشش داده م� شود و بستگ�  4درواقع عملگر سه سیمه در  

 �ر روی فرکانس خروج�  UP/DOWN Frequencyنحوه تاث�ر عملکرد  –  55ش� 

 D1 D2 D3 D4 D5 سیمه   3پارامتر مناسب  

Enable Start(latch) Stop(latch) Fwd/Rev Jog 
RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 
RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 

Enable (Key Mode) Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 

Run Command 

V2>8V (Down) 

V1>8V (UP) 

Max 
Frequency 
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 DWELLعملگر  

 
به فرکانس   زمان� که فرکانس موتور  در هنگام شتابگ�ری  ا�ن عملگر  رسید �رای مدت زمان مشخص�    DWELLدر 

فرکانس ثابت م� ماند و بعد از اتمام ا�ن بازه شتابگ�ری ادامه م� یابد. در صورت عدم نیاز به ا�ن عملگر باید فرکانس  
روی صفر تنظیم شود.  DWELLفرکانس 

شدن ترمز های مکانیک� نیاز است که مقداری گشتاور، �رای مدت� کوتاه در خروج� ایجاد  بعض� مواقع �رای جدا  
 شود.

 نحوه تاث�ر �ر روی فرکانس خروج� –  56ش� 

 محدوده تنظیمات  نام پارامتر  پارامترهای مر�وطه 

DWELL Frequency 0-800 Hz 
DWELL Time 0-10 s 

D2-FWD  

D3-REV  
D1-RUN 
Command 

Frequency 
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 )Start on the Fly( پیدا کردن دور موتور درحال چرخش   عملگر 

 
و یا خروج�  حال چرخش باشد (حالت اس�پ موتور از نوع رها شونده باشد    دلیل� دراگر موتور قبل از استارت به هر  

خط تولید قبل از استارت شدن به گردش درآمده    دستگاه در اثر یک خطا قطع شده باشد و یا موتور توسط �روسه 
 تا از �روز خطای اضافه جریان جلوگ�ری شود. باید سرعت موتور مشخص شود .) باشد ا�ن حالت پیش خواهد آمد

ا�ن عملگر ط�ق جدول ز�ر موجب پیدا شدن سرعت قبل از استارت و جلوگ�ری از �روز خطا م� شود ول�  فعال �ودن 
 اندازد. �روسه استارت را تا پیدا کردن سرعت به تاخ�ر م� 

 �ر روی فرکانس خروج�  DWELLنحوه تاث�ر عملگر  –  57ش� 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  پیش فرض  نوع 

R/W2 

Disable 0 

2  
Every Start 1 

Only When  2 

Once Before first Start after Power On 3 

R/W 10.0 0.4-999.9 s 
Acceleration 

Time 

R/W 10.0 0.4-999.9 s 
Deceleration 

Time
 

R/W 0 0-3 Stop Mode 
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  پیش فرض مخالف باشد، موتور پس از پیدا کردن سرعت موتور را با شتاب توقف اگر جهت چرخش با جهت  
 استارت م� کند. متوقف کرده و سپس با ملاحظات 

 ) Auto Restart Tryعملگر ریستارت خودکار بعد از خطا (

 
 

 (Energy Saving Operation) انرژی  ی� جو عملگر صرفه 
 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0.0 0.0-30.0% Percentage of Voltage reduction  

 
تع��ن شود از ولتاژ خروج�    م� شود و حداکثر به م�زان� که در پارامتر  پارامتر صفر نباشد فعال    ا�ن  کهدرصورت� 

ا�ن عملگر زمان� که موتور بدون بار است یا بار کم� روی   کند.درا�و در سرعت ثابت بدون تغ��ر در دور موتور کم م�
 کند.جوئی انرژی کمک م� آن است به صرفه

 Auto Restart Tryعملگر   ر�نحوه تاث -  58ش� 
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 توا�ع مان�تورینگ 

) عادیکار کرد    نمایشگر تنظیم  ) 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش   

R/O 0 0-8 Indicating Value 
 

نمود. تنظیمرا  عادیشده در حالت کارکرد   پارامتر نشان داده توانم�پارامتر  تنظیمبا 
 

 عملکرد  ها LEDتغ��رات صفحه نمایش و  

 

ــتگاه    ا�ندر   ــودم�  دیدهحالت مرجع فرکانس دســـ و    شـــ
حالت    کهدرصــــورت�.  گرددم�روشــــن    ن�ز  Hz/RPMچراغ  
خواهد شــد و    دیدهانتخاب شــود مرجع کنترل    کنترلر  
 .گرددم�روشن  %/Aچراغ 

0 

 

  ی دستگاه فارغ از حالت کار  خروج�حالت فرکانس    ا�ندر  
و چراغ    نمایشدستگاه   روشن    ن�ز  Hz/RPMداده شده 

 .گرددم�
1 

 

داده    نمایشدسـتگاه    خروج�  ایلحظهحالت آم�ر   ا�ندر  
 .گرددم�روشن  ن�ز% /Aشده و چراغ 

2 

نحوه عملکرد عملگر صرفه جو�ی انرژی –  59ش�   

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

 
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کمیت کنترل� (بازخورد) دیده خواهد  حالت درصــد    ا�ندر  
شـده باشـد، درصـد    شـد و اگر حالت کاری فرکانس انتخاب

ماکزیمم دیده خواهد  فرکانس دسـتگاه نسـ�ت به فرکانس  
 شد.

3 

 

  توجـه بـه دور نـام�بـاری موتور بـا  در ا�ن حـالـت دور �ی
تع��ن شـــــــده نمـایش داده    موتور کـه در پـارامتر  

 شود.م�
4 

 

ضرب      ضریبموتور در    باری�ی حالت دور    ا�ندر  
دور    تواند م�  ا�نمثال    �رای.  شودم� داده   نمایششده و 

 خروج� یک گ�ربکس با ضریب مر�وطه باشد.
5 

 

 وات.  کیلو�رحسب   خروج�توان 
 )شودم� دیده نمایشصفحهسمت چپ  (حرف 

6 

 

 قدرت دستگاه.  هایخازنولتاژ 
 )شودم� دیده نمایشصفحهسمت چپ  (حرف 

7 

 

 داخل� س�نک هیت دمای
 8 )شودم� دیده نمایشسمت چپ صفحه  (حرف 

 

کند �رای چند ثانیه مرجع مورد  های نمایش، وقت� مرجع فرکانس (مرجع کنترل� ) تغ��ر م�در همه حالت   توجه کنید: 
شود. فشردن  نمایش دیده م�نمایش دیده شده و سپس دوباره کمیت انتخاب شده به روی صفحه نظر روی صفحه 

Back �شود. ن�ز باعث نمایش موقت مرجع تنظیم� م 
 

فشرده شود،    Back  کلیداست و    خروج�  جریان  نمایشو در حال    متغ�ردر حالت فرکانس  طور مثال اگر دستگاه  به 
 . گرددم� شده مشاهده  تنظیممقدار فرکانس 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 
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) Monitoring منوی   پارامترهای  ) 

 ردیف  کار�رد  پارامتر نمایش داده شده  نوع 

R/O ها فعال �ودن ورودی Input Terminal status 
R/O   ها خروج�فعال �ودن Output Terminal status 
R/O  �جریان خروج Output Current 
R/O ای دور موتور لحظه RPM 
R/O  دمای لحظه ای هیت س�نک درا�و Heat Sink Temperature 
R/O  ولتاژ لینکDC DC link Voltage 
R/O ای ولتاژ خروج� لحظه Output Voltage 
R/O  ای توان خروج� لحظه Output Power out 

 
 

باشد،    ا�ن  �رای  دسترس� هرگاه   فعال  �ودن    تنظیمات ،  خروج�  پارامترهایاز    �رخ�   توانم�فهرست  فعال  و 
 مشاهده نمود.  نمایشصفحه   روی را �ر درا�و هایخروج�/ورودی
 است.  ز�ربصورت    نمایشصفحه   �روی   در پارامتر    هایورودیفعال �ودن  نمایشنحوه  

 

 

�روی   و    رها و ورودی در پارامتنحوه نمایش فعال �ودن خروج� –  60ش�  
 صفحه نمایش 

HSI          D5         D4          D3          D2        
D1      

Relay      Dout   

 ورودی ھا
 

  خروجی ھا
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 (Hi)پارامترهای منوی خطاها  
خاص رخ داده شده از ابتدا    خطاهایاز تعداد    آماری  همچن�ن  میشودداده    نمایشخطاها    یتاریخچه منو    ا�ندر  
 کار�ر و واحد خدمات در دسترس است.  ی�را

 حفاظت� توا�ع  
 Electronic Thermal گرمائی  سطح تحمل

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-1 ETH  

R/W0 30-200% ETH Level for 1 min.  
R/W

0 
0-internal cooling system 
1-External cooling system 

Motor type  

 

سطح تحمل    �راینمود. معمولا    تع��ن و به صورت دائم را    دقیقه  1  �رای  گرمائی سطح تحمل    بایدپارامترها    ا�ندر  
معمولا    کنند م�استفاده    خارج�خنک کننده    سیستمکه از   موتورها�ی.  شودم�موتور استفاده    نام�  جریاندائم از  

 دارند. تری  پا��ن گرمائیسطح تحمل  

Current [%] 

Freq. [HZ] 

100% 

95% 

65% 

 

20 60 

 

 

 فرکانس موتورها با خنک کننده خارج� و داخل� -منحن� جریان –  61ش� 
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 هشدار اضافه بار 

 
سطح فعال شدن      تعریفو با    شودم�قرار داده شود، هشدار اضافه بار فعال    پارامتر    کهدرصورت� 

 .شودم� مشخص  شرط توسط   ا�ن �رقراریو مدت زمان    شودم� تع��نهشدار  ا�ن
 

 

 26زمان مر�وط به حفاظت اضافه دما-منحن� جریان –  ۶۲ ش�

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-1 Overload Warning Trip  

R/W0 30-150% Overload Warning Level  

R/W0 0-30 s Overload Warning Time  

 نمایش پارامترهای مرتبط با هشدار اضافه بار  –  63ش� 

Current [%] 

ETH Warning Time 
[sec] 

60s 

( )
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 بار  اضافه   تریپ

که    حداقل�و زمان    میشود  تع��ن  توسط پارامتر    نام�  جریاناضافه بار �ر حسب    تریپاعلام    �رای  جریانسطح  
 .شودم� تع��ن اعلام شود توسط   تریپاز وقوع اضافه بار بگذرد تا   باید

 Stall Prevention عملگر 

، سرعت ثابت و هنگام توقف  اندازیو در هنگام راه    شود م�  تعریف  جریاناضافه    خطایاز    جلوگ�ری  �رای عملگر    ا�ن
ترکیب ممکن  حالت    8از    باید پارامتر �رای انتخاب زمان عملکرد موتور دارد.   خروج�  روی  متفاوت�   عملکردهای 

 شود. مشخص م� سطح جریان �رحسب جریان نام� موتور �رای فعال کردن ا�ن عملگر در . انتخاب شود
که جریان در ح�ن شتابگ�ری، سرعت ثابت یا توقف بیشتر از سطح تع��ن  ط�ق جدول ارائه شده درصورت� 

 عال م� شود.شود، ا�ن عملگر ف شده در پارامتر  
 ح�ن توقف ح�ن سرعت ثابت  ح�ن شتابگ�ری  

0 - - - 

1 - - √ 

2 - √ - 

3 - √ √ 

4 √ - - 

5 √ - √ 

6 √ √ - 

7 √ √ √ 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-deactive  / 1-active Overload Trip Select  

R/W0 30-200 % Overload Trip Level  
R/W0 0-60 Overload Trip Time  

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-7 Stall prevention Select 
R/W 0 60-150% Stall prevention Level 
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 Output Phase Loss عملگر 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 

0-deactive 
1-only output 
2-only Input  

3-Input and Output 

Input/output phase loss 
protection  

 .شودم�انجام   توسط پارامتر  خروج�و   ورودیدر اثر قطع فاز در   خروج�قطع  تع��ن

 External Trip Signal عملگر 

نحوه تغ��ر خروج� در زمان عملکرد عملگر   – ۶۴ش� 

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 
0-deactive 

1 - 
0-1 External Trip Signal  

Current 

Freq. 

 

During Acceleration 
During Constant RUN 

DC Voltage 

Freq. 

 

During Deceleration 
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 استفاده کند.  خروج� درا�و�رای قطع را    خارج� خطای سیگنال  تواندم� D5 ورودی  تعریفبا 
 

 

 
 Overload Inverter عملگر 

توسط پارامتر    دیجیتال  خروج�شود،    اینورتراز حد تحمل    بیش  جریانکه    زمان�   اینورتربه    آس�باز    جلوگ�ری  �رای
 ف خواهد شد. یتعر اینورتراعلام اضافه بار   ی�را 

 Step Frequencyعملکرد 

  ا�ن تنها با    شود م�دستگاه بعنوان مرجع فرکانس انتخاب    کلید صفحه    ورودیقرار داده شود،    ورودیهرگاه  
 . شودم�مشخص   طر�قاز   اندازیراه  ابتدایتفاوت که فرکانس در 

 Enable(  کنیم که دستگاه را استارت    صورت� در    ن�یجهدر   , , , ,  مثال: 
  یا   زیاد  خروج�هرتز فرکانس    10  –  یاو هربار با زدن +    هرتز شروع به گردش خواهد کرد  10فعال) با فرکانس    RUNو  

 شود.  م�کم 

 
  

نحوه تغ��ر خروج� در زمان وقوع خطای خارج�  –  ۶۵ش�   

 ردیف  کار�رد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 
0 - deactive 
1- 

0-1 inverter Overload 

 Step Frequencyنحوه عملکرد تا�ع  -  66ش� 

Frequency 

RUN Command 

REL ( ) 

REL ( ) 
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 احتمال� اشکالات  
 اشکال  علت  طریقه رفع 

هـا بـااحتیـاط  �رق ورودی را از روی ترمينـال
 کنید.متر چک  توسط ولت

در صــورت وجود ولتاژ کاف�، �رق دســتگاه  
ــتگاه را �رای   ــریعاً قطع کرده و دســـ را ســـ

 تعم�ر ارسال کنید.

 ن�ودن �رق در ورودی دستگاه  -
 خرا�ی دستگاه  -

 دستگاه  روشن نشدن

 فرمان استارت را چک کنید
 را چک کنیدمقدار پارامتر 

 قطع �ودن فرمان استارت  -
 درست ن�ودن مقدار پارامتر  -

 استارت نشدن موتور 

 موارد را �ررس� کنید 
های دیجیتال  ر�زی اش�باه ورودی �رنامه  -

 ) ,و آنالوگ (پارامترهای  
تغ��ر نکردن فرکانس  

 دستگاه 

 موارد را �ررس� کنید 

 اش�باه در تنظیم جریان حد یا  -
ماکزیمم و  تنظیم اش�باه فرکانس  -

 می�یمم 
 کم �ودن مرجع ولتاژ یا جریان ورودی -

بالا نرفتن دور موتور از  
 یک حد مشخص 

 موارد را �ررس� کنید 
 قطع �ودن فرمان مر�وطه و یا  -
 درست ن�ودن پارامتر   -

تغ��ر نکردن جهت  
 چرخش موتور 

 موارد را �ررس� کنید 

 ) Boost( کم �ودن   -
ولتاژ نام� و فرکانس  تنظیم اش�باه   -

 نام� موتور 
 ,تنظیم نادرست  -

 قدرت کم موتور 

موارد را �ررســـ� کنید و در صـــورت نیاز از 
فن اکســــــترنــال �رای خنــک کردن موتور 

 استفاده کنید

 کارکردن با بار زیاد در دور پا��ن   -
 ) زیاد �ودن پارامتر �وست ( -
فرکانس  تنظیم اش�باه ولتاژ نام� و  -

 نام� موتور 
 ازحد روی موتور وجود بار بیش 

 داغ شدن موتور 

 موارد را �ررس� کنید 
 تنظیم اش�باه پارامتر   -
 کش� فرمان اش�باه در سیم  -

هاي  مش� در فرمان 
 دستگاه 

 موارد را �ررس� کنید 

 کم �ودن مقدار پتانس�ومتر ورودی -
 کیلو اهم)   2(کمتر از 

فرکانس حداکثر دستگاه  تنظیم اش�باه  -
) ( 

کم �ودن ماکزیمم  
 فرکانس خروج� 
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 اش�باه در تعریف پارامتر  -

 موارد را �ررس� کنید 
 ,تنظیم نادرست  -
 تنظیم نادرست  -

 مش� در ورودی آنالوگ مر�وطه 

نادرست    محدوده
تغ��رات فرکانس  

 خروج� 

 موارد را �ررس� کنید 
 پیچ� موتور سیم خرا�ی  -
 خرا�ی دستگاه  -

نام�قارن �ودن جریان  
 موتور

 
 خطاها 
  خطای مر�وط به    پیغامدستگاه به سرعت قطع شده و    خروج�دستگاه رخ دهد �رق    �رای)  Fault(  خطا�ی  کهدرصورت� 
 . شودم� دیده مر�وطه  

 :  راه وجود دارد 3خطا  وضعیتکردن   ریست �رای
. کندم�  ریسترا   خطا  ثانیه 5 که پس از  Reset کلید فشردن -1
. Enable  غ�رفعال کردن فرمان -2
 کار خطا داده باشد)   ح�نکه دستگاه در    حالت�. ( در درا�واس�پ کردن  -3

دستگاه و اتصال کوتاه ممکن است تا رفع مش� مر�وطه قابل    یا دمای رادیاتورکم�ود ولتاژ و    خطای که    کنیدتوجه  
 گردد.  ریستبه حالت نرمال �رگردد تا خطا   شرایطابتدا  بایدصورت   ا�نکردن نباشند و در   ریست

شرکت تماس    مشاور�نرفع مش� با    �راینموده و    خودداریآن    ریست کردناز    دهدکرات رخ م� خطا�ی به   کهدرصورت� 
 .بگ�رید

 

 شماره  خطا  (Fault) کد خطا  علت احتمال� 

 هااتصال کوتاه در خروج�  -
  خرا�ی بخش قدرت  -

 اتصال کوتاه 
Short circuit 

1 
دهد دستگاه مع�وب  های خروج� ا�ن خطا باز هم رخ م� اگر با وجود قطع سیم 

 است.
 زیاد �ودن بار  -
 هازیاد �ودن شتاب  -
 خرا�ی موتور  -
 اش�باه پارامترهای موتور تنظیم  -
 زیاد �ودن پارامتر   -

 اضافه جریان  
Over Current 

2 

 موارد را چک کنید. 
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 شماره  خطا  (Fault) کد خطا  علت احتمال� 

 اگر پس از قطع موتور باز هم خطا رخ داد دستگاه مع�وب است.
هنگام   اضافه جریان  ) اندازی ( کم �ودن زمان راه   -

 شتابگ�ری موتور 
Over Current 

during 
Acceleration 

 اندازی زیاد کردن زمان راه  3
 تغ��ر حالت شتابگ�ری  

 ) کم �ودن زمان توقف (  -
اضافه جریان هنگام    مقدار یا اتصال کوتاه مقاومت ترمز  کم �ودن  -

 توقف موتور
Over Current 

during 
Deceleration 

 زیاد کردن زمان توقف  4
 تغ��ر طر�ق شتابگ�ری  

 مقاومت ترمز را چک کنید 

 ) زیاد �ودن شتاب کاهش سرعت ( -
  قطع �ودن یا خرا�ی مقاومت ترمز - 

در هنگام   اضافه ولتاژ
 توقف

Over Voltage 
during 

Deceleration 

 زیاد کردن زمان توقف  5
 تغ��ر طر�ق شتابگ�ری  

 استفاده از مقاومت ترمز 

 �ودن ولتاژ ورودی بالا 
اضافه ولتاژ در حالت    توسط بار مکانیک�  -رفتن موتور به منطقه ژنراتوری  

 نرمال 
Over Voltage 

6 
 چک کردن ولتاژ ورودی 

 استفاده از مقاومت ترمز 
ولت به    12ازحد از ترمینال  اتصال کوتاه شدن یا جریان کش� بیش 

 . COMترمینال  
 خرا�ی فن دستگاه -

 خطای ترمینال 
12V 

12V Overload 
7 

 ها را چک کنید کش� ترمینال سیم 
 سلامت فن را چک کنید 

شده  ر�زی �رنامه   20- 4که ورودی آنالوگ جریان �رای حالت  درصورت� 
  آم�ر باشد.میل�  3جریان ورودی ز�ر باشد و  

 قطع ورودی جریان 
Input Current 

Reduction 
8 

 را �ررس� نمایید.  i1جریان ورودی جریان  
 9 قطع فاز ورودی   ولت  380های قطع �ودن یک� از فازهای ورودی در دستگاه 
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 شماره  خطا  (Fault) کد خطا  علت احتمال� 

 Phase loss ازحد سه فاز ورودی نامتعادل �ودن بیش -

 ورودی دستگاه را چک کنید �رق  
 های دستگاه احتمال خرا�ی خازن 

 نام�قارن �ودن جریان موتور 
 قطع فاز خروج�   احتمال خرا�ی طبقه قدرت دستگاه 

Output phase 
loss 

10 
متر، مقاومت فاز به فاز موتور را چک  که دستگاه خاموش است با اهمدر هنگام� 

 کنید 

 کم �ودن ولتاژ �رق ورودی   -
 کم�ود ولتاژ   های قدرت دستگاه خرا�ی خازن  -

Under Voltage 
11 

 �رق ورودی را چک کنید 
  ازحد روی موتور بار بیش  -

 بار اضافه 
Overload 

 بار مکانیک� را کنترل کنید  12
 بار مراجعه کنید به بخش اضافه 

 دمای بالای محیط نصب  -
 سوئیچینگ بالا فرکانس  -
 خرا�ی فن  -
 بار زیاد روی موتور  -
 مجاورت با من�ع گرما  -
 س�نک دستگاه کثیف شدن فن و هیت   -

 
 داغ کردن دستگاه 

Over 
Temperature 

13 

 باشد)   45دمای محیط را چک کنید (باید ز�ر 
 فرکانس سوئیچینگ را تا حد ممکن کاهش دهید 

 س�نک دستگاه را تم�ز کنید هیت با استفاده از هوای فشرده 
 ازحد محیط سرد �ودن بیش  -
  قطع شدن سنسور حرارت  -

ازحد و  سرمای بیش 
یا قطع سنسور  

 حرارت 
Under 

Temperature 

14 
گراد است دستگاه را �رای تعم�ر  که دمای هوا بالای منف� ده درجه سانت� درصورت� 

 ارسال کنید.

کم �ودن توان    دستگاه نس�ت به توان موردنیاز کم �ودن توان   -
 دستگاه 

15 
 تر با شرکت تماس حاصل نمایید �رای تهیه دستگاه با توان �زرگ 
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 شماره  خطا  (Fault) کد خطا  علت احتمال� 

Out Put Power 
Error 

ازحد روی  توان بیش   کم �ودن توان مقاومت ترمز �رای کار�رد موردنظر   -
 مقاومت ترمز 

Brake Over load 
16 

 مقاومت ترمز با توان بیشتر اقدام نمایید �رای تهیه 

 توان نامتناسب موتور.  -
  قطع �ودن کابل موتور  -

خطای تنظیم  
 اتوماتیک 

Automatic Setting 
Error 

17 
 موارد را �ررس� نمایید 

 خرا�ی حافظه داخل�   ا�راد در حافظه پارامترهای دستگاه  -
Emergency Error 18 

 تماس بگ�رید با شرکت 
 خطای خارج�  در حالت� که خطای خارج� تعریف و فعال شده باشد  -

External fault 
19 

 به تعریف پارامترهای گروه ورودی خروج� مراجعه نمایید. 
   masterارتباط با    در حالت� که بیش از زمان تع��ن شده در   

  قطع شود. 
 خطای ارتباط 
Connection 

loss 
20 

 ) ( ارتباط را چک کنید و یا خطای ارتباط را غ�ر فعال کنید.

 و خدمات پس از فروش  گارانت�
تر�ن تر�ن و سر�ع ارزان ارائه    روی خدمات پس از فروش داشته و هدف خود را �ر    روی �ر    خاص�تمرکز    زیماشرکت  
 پس از فروش متمرکز کرده است.  خدمات

روز،  �ردها توسط شرکت، در کنار استفاده از قطعات معت�ر و به طراح� بسیار هوشمندانه و �هینه و ساخت تمام�  
ها  �ردن کیفیت کارکرد دستگاه، باعث کاهش هزینه تعم�رات شده و �رخلاف �رندهای واردات�، هزینه خرا�ی علاوه �ر بالا  

 باشد.سرعت تعم�رات و خدمات هم قابل قیاس با اکثر �رندهای واردات� نم�  و همچن�ن بسیار پا��ن �وده 
ماه گارانت� تعم�ر داشته و در صورت    120گارانت� تعویض و  ماه    24 -  از زمان خرید  - های ا�ن شرکت همگ�  دستگاه 

گردند  مان� به شما �قدیم م� صورت ایک دستگاه به و امثالهم،    زمان تعم�ر دستگاه به علت تعطیل�  طولان� شدن مدت 
توجه کنید که ساعت کارکرد دستگاه، درون حافظه مر�وطه ذخ�ره  شود. (  تا کمتر�ن وقفه در روند کار شما حاصل

 شود) م�

 گارانت� ابطال    شرایط 

  .پارگ� و مخدوش �ودن �رچسب گارانت� یا �رچسب اطلاعات دستگاه 
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  گارانت�) دستگاه، تار�خ خروج ان از شرکت معیار شروع گارانت� خواهد  در صورت مفقود شدن فاکتور خرید ( �رگه
 �ود. 

 .شکستگ� و ضربه خوردگ� شدید دستگاه 
   تشخیص توسط خرا�ی وریستورها  ولت در مدل سه فاز. (قابل   600فاز و  ولت در مدل تک   270وارد شدن �رق بیش از

 و همچن�ن خواندن حافظه دستگاه) 
  وخاک زیاد در دستگاه. (نصب در محل نامناسب) وجود آلودگ� و گرد 
  شده متوسط جریان و توان و دمای  تشخیص از مقدار ذخ�ره استفاده از موتور با توان بیشتر از توان دستگاه. (قابل

 دستگاه) 
  (مانند استفاده در نزدیک� کوره) .آثار حرارت زیاد در محل نصب دستگاه 
  ) .های با رطوبت بالا بدون ملاحظات مر�وطه) استفاده در فضای باز یا محل  آثار رطوبت زیاد در محل نصب دستگاه 
  .وارد شدن ولتاژ بالا در قسمت ترمینال فرمان دستگاه 
  .اتصال جابجای �رق ورودی و �رق خروج� (موتور) و یا مقاومت ترمز 
  شده در حافظه دستگاه)  منط�ق ن�ودن تار�خ فاکتور و ساعات کارکرد دستگاه. (ذخ�ره 

 بازرس�و    گهدارین
  ای دوره    نگهداریو    بازرس�، به  طولان�  یاز ماندگار  اطمینان مطلوب خود و    شرایطدر    ACموتور    درا�ونگه داشتن    �رای
 را چک کند.   ACموتور  ای درا�و دوره، به طور توصیه م� شود که یک تکنس�ن واجد شرایطاست.  نیاز

 :  ت عبارتند ازعملیادر طول   یناهنجار عدم وجود  اصل� �ررس� �رای تشخیصموارد 

 موتور آنگونه که انتظار م� رود کار م� کند؟ 
 محیط نصب تغ��ر محسوس� نکرده است؟ 
 سیستم خنک کننده به درست� عمل م� کند؟ 
  لرزش یا صدای غ�رمعمول� ح�ن کارکرد مشاهده م� شود؟ 
  دمای موتور ح�ن کارکرد بالا نم� رود؟ 
  با یک ولتمتر اندازه بگ�رید. همیشه ولتاژ ورودی درا�و را 

 ها انتخاب
ها طراح� و ساخت  تمام� ا�ن آپشن.  �ردازیمم�  XIMA  اینورترهای  یموجود �را  هایآپشن  معرف�قسمت به    ا�ندر  

 .گردندم�محترم ارائه  با کمتر�ن هزینه به مشتریانشرکت �وده و   خود

 جریان   هارمونیککاهش    ورودی سلف  

ــتگاهدر  ــههای  دســ ــزرگ وظیفــ ــ�تاً �ــ ــازن نســ ــک خــ ــده و یــ ــو شــ ــرق ورودی یکســ ــرل دور، �ــ ــردن  کنتــ ــاف کــ صــ
ــده دارد ــه عهــ ــده را بــ ــو شــ ــرق یکســ ــدن هارمونیک. �ــ ــود آمــ ــه وجــ ــث بــ ــل باعــ ــن عمــ ــلا�ــ ــای قابــ توجه� هــ
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ــان ورودی م� ــنروی جریـــ ــود ا�ـــ ــه خـــ ــود کـــ ــان هارمونیک شـــ ــؤثر جریـــ ــدار مـــ ــتن مقـــ ــالا رفـــ ــث بـــ ــا باعـــ هـــ
ــر م� ــدود دو �را�ــ ــا حــ ــود وورودی تــ ــن شــ ــل ورودی و  ا�ــ ــع کابــ ــدن مقطــ ــزرگ شــ ــث �ــ ــاً باعــ ــم نهایتــ ــر هــ امــ

 .گردندهمچن�ن بالا رفتن دیماند �رق و تلفات کابل و ن�یجتاً مصرف �رق م�
ــلف ورودی طراح� ــان ورودیســـ ــؤثر جریـــ ــدار مـــ ــرکت، مقـــ ــن شـــ ــط ا�ـــ ــده توســـ ــوان  شـــ ــه تـــ  30) را ورودی(نـــ

ــا  ــات  40تـــ ــردن تلفـــ ــم کـــ ــر کـــ ــلاوه �ـــ ــاهش داده و عـــ ــد کـــ ــ� ک درصـــ ــر حرارتـــ ــرق، عمـــ ــد �ـــ ــل و دیمانـــ ابـــ
ــزایش م�خازن ــر افـــ ــد �را�ـــ ــدود چنـــ ــا حـــ ــتگاه را تـــ ــای دســـ ــدهـــ ــه و  دهـــ ــ�ت بـــ ــتگاه را نســـ ــ�ن دســـ  همچنـــ
 .نمایدتر م�گذرای �رق ورودی، ایمن  یهاشوک

 ) زیماتاچ  اپلیکیشن(  و �رد رابط  مان�تورینگ افزار کنترل و  نرم 

ــان� نرم افزاری یا تغ��ر به منظور به ــاهده ی خروج� های آن  یپارامترها  روزرسـ میتوانید با کمک ماژول  ،  درا�و یا مشـ
 .شویدمتصل  درا�و)، به سریال(ارتباط  زیماتاچ

 :های متناسب با توان دستگاه استفاده کنید توجه کنید که حتماً از سلف 

 ورودی/توان دستگاه  مقدار سلف ورودی  نوع سلف ورودی 

 3.6mH/5.25a 0.37Kw/220V فاز تک 
 2mH/10.5A 0.75Kw/220V فاز تک 
 1.7mH/14.8A 1.1Kw/220V فاز تک 
 1.1mH/18.93A 1.5Kw/220V فاز تک 

 0.9mH/25.32A 2.2Kw/220V فاز تک 

 0.58mH/31.84a 3Kw/220V فاز تک 
 6.25mH/3.36a 0.75Kw/380V سه فاز 

 3.7mH/5.67a 1.5Kw/380V سه فاز 

 2.6mH/7.99a 2.2Kw/380V سه فاز 
 2.1mH/10.2a 3Kw/380V سه فاز 

 1.85mH/11.36a 4Kw/380V سه فاز 

 1.41mH/14.92a 5.5Kw/380V سه فاز 

 0.95mH/22.07a 7.5Kw/380V سه فاز 

 0.69mH/30.46a 11Kw/380V سه فاز 
 0.49mH/42.89a 15Kw/380V سه فاز 
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 ورودی   نو�ز   فیلتر 

)  IGBTعدد سوئ�چ الکترونیک (   6ورودی را پس صاف شدن توسط خازن �وسیله  شده در    یکسو دستگاه کنترل دور �رق  
تا   1کند و اگرچه فرکانس ا�ن تبدیل از حدود تبدیل م� به �رق سه فاز   SPACE VECTOR PWM  توسط مدولاس�ون

ها از �رق ورودی کشیده  بالای ا�ن سوئ�چ فرکانس بالا به علت سرعت    های کیلوهرتز متغ�ر است ول� هارمونیک  20
به م� اغلب  �ر روی دستگاه شود که  و اختلال  باعث ایجاد نو�ز  و  �وده  �رق    های صورت مؤلفه مشترک  حساس� که 

گاه و سلف  حدودی توسط خازن دستتا  شوند. ا�ن نو�زها مشترک با دستگاه دارند یا در نزدیک� دستگاه قرار دارند م� 
ول� �رای تضعیف مؤثر ا�ن نو�زها باید از فیلتر مخصوص    گردند هارمونيك که در قسمت قبل� معرف� شد تضعیف م� 

نوع  استفاده کرد که  مشترک  دستگاه تک   مؤلفه  �رای  آن  تک فاز  دستگاه های  �رای  فاز  سه  نوع  و  فاز  فاز  سه  های 
 استفاده است. قابل 

 خروج�   نو�ز   فیلتر 

  100ه کنترل دور یک ولتاژ بالای سو��چ شونده با فرکانس چند�ن کیلوهرتز و سرعت سو��چ زن� ز�ر  خروج� دستگا
توجه�   که طول کابل خروج� دستگاه تا موتور زیاد شود، تشعشعات قابل به هم�ن خاطر هنگام� هست و   نانوثانیه

ا باعث اختلال    تواندتولید خواهد شد که م�  الکترونیک� حساس و همچن�ن  جدی در کار سنسورها و سا�ر  دوات 
 . یتال مجاور و حت� خود دستگاه شودج مس�رهای ارتباط آنالوگ و دی

 �وش��را�ر، اثر ا�ن تشعشعات را تا حد قابل چشم   10فیلتر خروج� با کم کردن ش�ب تغ��رات ولتاژ خروج� تا حدود   
 شود.توصیه م�  دهد و استفاده از آن در صورت دور �ودن موتور از دستگاه،کاهش م� 

طور که در  را همان   کنید که در صورت طولان� �ودن کابل موتور، از کابل شیلد دار استفاده نموده و شیلد کابلتوجه  
 . ابتدای دفترچه توض�ح داده شد، در سمت دستگاه زم�ن کنید

 سفارش�   پارامترهای 

اتفاق کار�ردهای معمول را  �قریباً اکثر قریب به  شده که طوری در نظر گرفته ، پارامترها  XIMAدستگاه   طراح�اگرچه در 
که    راستای احترام به مشتری، قسمت طراح� شرکت زیما پارامترهای مورد سفارش مشتریان رادر    �وشش دهد ول�

شود، درازای هزینه منطق� و گاه رایگان، به دستگاه اضافه  های خاص م� راحت� کار�رد دستگاه �رای استفاده باعث  
 . کرد  خواهد

 .�رای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل نمایید
 

 PIDکنترلر  
گ�ر و مشتق    تر�ن کنترلر خط� در صنعت هست. ا�ن کنترلر شامل سه جزء متناسب و انتگرالمتداول PID کنترلر  

شماتیک    تر نمود. در ش� ز�رتوان پاسخ سیستم را به پاسخ قابل ق�ول نزدیک گ�ر �وده و با تنظیم هر کدام م� 
 کنید. مر�وط به ا�ن کنترل کننده را مشاهده م� 
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e(t)    .اختلاف مرجع و خروج� سیستم هست یا  و  r(t) خطای سیستم    خروج�   y(t)مقدار مرجع موردنظر 
 طور مثال فشار و یا دما و یا سرعت هست. سیستم کنترل� به 

u(t)   عث تغ��رات خروج� یعن� دما یا فشار و  و با در اینجا فرکانس و ولتاژ درا�و هست که به �روسه وارد شده
 ) Actuator  خروج�. (شودغ�ره م� 

 
 
 

کند به هم�ن خاطر زیاد کردن آن  صورت آن� به خروج� کنترلر من�قل م�  مضر�ی از خطا را به کنترل کننده متناسب  
العمل سیستم را، در رسیدن خروج�  پارامتر هم عکس ازحد ا�ن  کم شدن بیش   .ناپایداری سیستم شود  تواند باعثم�

در ش� ز�ر مثال� از اثر تغ��ر ضریب کنترل کننده متناسب �رای یک سیستم را   سیستم به تعادل، کند خواهد کرد.
 نمایید.مشاهده م� 

 
 

کنترل کننده    –  67ش� 

   PIDنحوه تغ��ر خروج� با تغ��ر ضرب کنترل کننده  –  68ش� 
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  خطای   گونه شود که ه�چ کند و باعث م� رال گرفته و آن را به خروج� من�قل م� گ�ر از خطای سیستم انتگ انتگرال 

زیاد کردن آن باعث نوسان� شدن سیستم و کم شدن آن باعث د�رتر صفر    باشد.  سیستم وجود نداشتهماندگار در  
 . نماییدم�  در ش� اثرات تغ��ر ا�ن پارامتر را مشاهده .شودشدن خطای سیستم م� 

 
 
 

زدن    گ�ر وظیفه کنترل تغ��رات سر�ع در خروج� سیستم را دارد و زیاد کردن آن باعث کم شدن در مقدار بالا مشتق  
 .گرددخروج� سیستم ن�ز م� متعادل شدن   باعث د�رترشود و از طرف�  ) م� Overshootسیستم (

 

 
 

PIDنحوه تغ��ر خروج� با تغ��ر ضرب انتگرال گ�ر   –  69ش� 

 PIDنحوه تغ��ر خروج� با تغ��رات ضریب مشتق گ�ر  –  70ش� 
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 RTU  MODBUS  سریالارتباط  
  با استفاده از ا�ن روش  هست.  MODBUSتحت �روت� استاندارد    RS485دارای قابلیت ارتباط سریال    XIMAدستگاه  

)  Master( یا هر دستگاه دیگر  PLC) و توسط کام��وتر یا Slaveرا به هم متصل نمود (  XIMAدستگاه   15توان تا م�
توسط   جمله استارت اس�پ و تغ��ر جهت و تغ��ر فرکانس که تمام� فرام�ن از   ها را کنترل و مان�تور کرد. ا�ن دستگاه 

و جریان  مهم مثل فرکانس   خواندن مقاد�ر ل هست. کنترکلید قابل انجام است از ا�ن طر�ق قابل ها و صفحه ترمینال 
س�نک دستگاه و وضعیت استارت اس�پ و ترمز و شتابگ�ری در کنار قابلیت  دستگاه و یا ولتاژ خروج� و دمای هیت 

 . امکانات ا�ن بستر ارتباط� هستدستگاه از جمله   تنظیم پارامترهای
قابل تنظیم است و هر دستگاه یک آدرس    ط پارامتر  ب�ت �رثانیه توس   115200تا    4800سرعت ا�ن ارتباط ��ن  

تنظیم    توسط پارامتر   شود و ا�ن آدرسشناسا�ی م�   Masterمخصوص به خود دارد که به وسیله ان توسط  
شود.م�

خواهد    MODBUSتوجه کنید که وجود دو دستگاه روی یک بستر ارتباط� و آدرس یکسان باعث خطا در کارکرد  
) 200تا    1های متصل به یک بستر ارتباط� باید متفاوت باشد. (عددی ��ن  تمام� دستگاه   شد و شماره 

گونه جوا�ی  ول� ه�چ اجرا خواهند کرد    ها فرمان مر�وطه را   Slaveاستفاده کند تمام�    0از آدرس    Masterکه  درصورت� 
 ارسال نخواهند کرد.  Master�رای  

 

 
 

دقیقاً به ترمینال  از هر دستگاه    B(S-)و    A(S+)  های دیگر باید ترمینالدستگاه و دستگاه به    Masterمتصل کردن    �رای
 : شود متناظر دستگاه بعدی متصل

کابل دیتا را به حداقل    روی   انعکاس سیگنال گ�رد تا  اهم موازی با ترمینال آخر�ن دستگاه قرار م�   150یک مقاومت  
ها  تمام� دستگاه   COMها از هم زیاد است، ترمینال  که فاصله دستگاه درصورت�  �رساند. (�رای فواصل بلند ضروری است) 

ها  ا�ن عمل ولتاژ مولفه مشترک ��ن دستگاه  ن�ز متصل شوند.  Masterو به زم�ن دستگاه  شده    ن�ز باید به هم وصل 
یک ب�ت استارت و هشت ب�ت دیتا و  دارای    XIMAسریال در دستگاه  ارتباط    دهد.ور قابل توجه� کاهش م� طرا به 

استاپ ب�ت در حالت بدون �ریت�    2�ریت� زوج یا فرد و  در حالت    یا فرد یا بدون �ریت� و یک استاپ ب�ت �ریت� زوج
 قابل انتخاب است.  ب�ت �ریت� توسط  هست.

از طر�ق نحوه اتصال درا�وها به  –  71ش� 
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 ) Masterخواهد �ود: (از طرف   ز�رو در هنگام دستور نوشتن، به ش� استاندارد  MODBUSهر بسته اطلاعات در  

 
 

  ارسال خواهد شد   Masterک�ی هم�ن بسته از طرف دستگاه �رای  در صورت درست انجام شدن فرمان توسط دستگاه،  
 .کنید ارسال خواهد شدمشاهده م�  ز�ربسته خطا که در جدول   غ�ر ا�ن صورت،در 

 
Slave address Address 

86HEX Function 

1 ~ 4 Exception code 

CRC LOW CRC LOW 

CRC High CRC High 

 

 هست :   ز�ر کد خطاها به ش�  
  06HEXو عمل نوشتن با کد    03HEXبا کد    غ�ر معت�ر یا ناشناس است. (تنها فرمان خواندنعمل درخواست شده    -1

 معت�ر هس�ند.) 
 است. �رای نوشتن یا خواندن نامعت�رشده   درخواستآدرس رجیستر  -2
 و خارج از محدوده مجاز است.  شده �رای آدرس مر�وطه صح�ح نیستارسال مقدار  -3
 .قابل تغ��ر نیستآن  در آدرس� که محتواینوشتن    ی�راای مثال تلاش فرمان وجود ندارد. �ر  یامکان اجرا -4

1 - 240 Address 

06HEX Function 
MSB Register address 16bit word LSB 
MSB Register content 16bit word LSB 
LSB CRC low 

MSB CRC High 

های اطلاعات ش� استاندارد بسته –  18جدول  

 های خطا بسته –  19جدول  
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 XIMAدر دستگاه    رجیسترهاآدرس    لیست
 )HEX 06 =رجیسترهای قابل نوشتن (کد نوشتن   

 

 
 Address=2000HEX فرمان :    رجیستر  -1

فرمان    0شماره    ب�ت  .تنظیم نمایید  16به روی  را    بایدابتدا    MODBUS  طر�قدستگاه از    فرام�نکنترل    �رای
Enable    فرمان    3جهت چرخش موتور و ب�ت شماره    2دستور استارت موتور و ب�ت شماره    1ب�ت شماره  دستگاه و

که    کندبه صورت باینری شماره فرکانس پیش تنظیم موردنظر را تع��ن م�   6تا    4های شماره  ب�ت هست.    تک ضرب
معادل عدد    4معادل فرکانس پیش تنظیم پنجم هست. �رای مثال فرکانس پیش تنظیم شماره    5حداکثر آن عدد  

PPP=100  00شماره شتاب انتخاب شده هست که در صورت ارسال  به صورت باینری  8و  7های شماره هست. ب�ت  
معادل شتاب دوم و    01گردند. عدد  اند انتخاب م�تع��ن شده   و      اب اصل� دستگاه که توسط پارامترشت

) حالت کاری دستگاه هست  Mode(   9نامعت�ر هست. ب�ت شماره    11معادل شتاب سوم دستگاه �وده و عدد    10عدد  
فعال شدن مرجع    در صورت )local(  10خواهد �ود. ب�ت شماره    PIDحالت    1معادل حالت کاری فرکانس و    0که  

پارامترهای ورودی/خروج�  . (به قسمت  دهد) تغ��ر م�V2دستگاه را از هر حالت انتخاب شده به ورودی ولتاژ دوم (
 مراجعه نمایید) 

  Address=2001HEX  خروج� فرکانس    رجیستر   -2
هرتز را به    50.0مثال عدد    �رای.  رقم مم�ز ارسال کنیدرا بدون در نظر گرفتن    �رای تنظیم فرکانس باید عدد فرکانس 

 ) 6. (�را�ر با باشیدکرده    تنظیم MODBUSحالت    �رایرا   بایدکه   کنید. توجه  نماییدارسال   500صورت 

  Address=2002HEX کنترل� مرجع    رجیستر   -3
درصد را   90.0مثال عدد  �رای. کنیدارسال   مم�زدر نظر گرفتن عدد مرجع را بدون  باید PIDمرجع کنترل  تنظیم ی�را

 . نمایید تنظیمحالت   ا�ن �رایرا   بایدکه   کنید. توجه  نماییدارسال  900به صورت  

  Address=2003HEX خروج�بازخورد    رجیستر   -4

 ترت�ب رجیسترهای فرمان  –  20جدول  

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 - 15 

Enable run F/R JOG P P P Acc Acc Mode local - 
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درصد را به صورت    90.0مثال عدد    �رای درصد هست.    100.0تا    0معادل    1000تا    0  رجیستر  ا�ن محدوده مجاز  
 . نمایید تنظیمحالت   ا�ن �رای را    بایدکه   کنید . توجه  نماییدارسال   900

 

  Address=0GN HEX پارامتر رجیستر  -5
از گروه    14مثال آدرس پارامتر   �رای. کنیدم� گروه را انتخاب    ب�ت بعدی شماره 4اول آدرس، شماره پارامتر و    ب�ت  8

 خواهد �ود. 0000001100001110 یا و   030Eسوم عدد 
  مم�ز دو    یدار     یا  Boostطور مثال پارامتر  . به نماییدوارد    مم�زمقدار پارامتر را بدون در نظر گرفتن    توجه:

  باید   3.50عدد    روی پارامتر به    ا�ن  تنظیم   �رای ل  یاست و در صورت تما  متغ�ر   20.00تا    0.00  ��نهست و مقدار آن  
شده در  که پارامتر ارسال درصورت� هست.    پارامترهای ا�ن دستگاه صادق  تمام�در مورد    ا�ن .  نماییدرا ارسال    350عدد  

ارسال خواهد   Master �رای رامتر تغ��ری نکرده و پیغام خطای مر�وطهمحدوده مجاز پارامتر مر�وطه نباشد مقدار پا
 شد.

 نکته مهم: 

ها اجرا   Slaveانتخاب شود به معن� آن است که فرمان مر�وطه توسط تمام    Masterاز طرف   0  هرگاه آدرس
 کدام بسته �رگشت را ارسال نخواهند کرد. خواهد شد ول� ه�چ

تنظیم    50.0Hz  رویرا همزمان به    MODBUSمتصل به    درا�وهایهمه    خروج�فرکانس    واهیدخ�رای مثال اگر م� 
قرار    500را    رجیسترو مقدار    2001HEXرا    رجیسترو آدرس    H06کد فرمان را   و  0را    کنید کاف� است آدرس دستگاه

 . نماییدو دستور نوشتن را ارسال   دهید

 شود:فرمان خواندن به صورت ز�ر �رای دستگاه فرستاده م� 
1 03H 21H 00H 00H 02H LSB MSB 

Address Function 
Start 

register 
address 

Number of Registers (Count by 
Word=16bit) 

CRC 
Low 

CRC 
High 

 
 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 
N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

Address=0GN HEXرجیسترهای پارامتر  –  21جدول

 نحوه ارسال فرمان خواندن �رای دستگاه  –  22جدول  
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آدرس    2100  کد فرمان خواندن و عدد  03  آدرس دستگاه موردنظر و عدد،  1 توجه کنید که در مثال بالا عدد اول یعن�
  در بسته �رگشت مقاد�ر رجیسترهای   خوانده شده هست.  ب�ت�  16  رجیسترهای  تعداد  0002  اول�ن رجیستر خوانده شده و

 16  معادل دو کلمه  0002  جای عددبایت به   4  معادل  0004  البته عدد  ارسال خواهد شد و  Master  �رای  2101  و  2100
شود م�  ارسال Master در صورت معت�ر �ودن فرمان خواندن، بسته ز�ر از طرف دستگاه �رای ب�ت� ارسال خواهد شد.

 خواهد شد.  ارسال Master  ا�ن صورت بسته خطا (که قبلاً توض�ح داده شد) بهو در غ�ر  

 
 
 
 
 
 

 ) HEX 03  =خواندن (کد خواندن  رجیسترهای (تنها) قابل
 Address=2100 HEX :  رجیستر وضعیت فرمان  -1

 
 

  ب�ت موتور و    یجهت انتخاب شده �را  2  ب�ت.  کنیدم� استارت را مشخص    وضعیت   1  ب�ت و    Enable  وضعیت  0  ب�ت
  تغ��ر متفاوت خواهند �ود و بعد از اتمام  ب�تدو  ا�نجهت  تغ��ر. در هنگام دهندم� موتور را نشان  فعل�جهت  3

  دهد صورت یک �ودن وضعیت شتابگ�ری موتور را نشان م� در  4 ب�ترا نشان خواهند داد.  فعل�جهت هردو جهت 
  6  ب�تدرحال توقف است.    یا است و    رسیدهباشند موتور به دور دلخواه    0توقف و اگر هر دو    وضعیت  5  ب�تو  

نشانه عدم    0که    دهندم� رخ داده را نشان    یکد خطا   15تا    10  هایب�ت و    دهدم� ضرب را نشان  عملگر تک   وضعیت
 شده. وجود خطا هست. کد خطاها درجدول مر�وط به خطاها در صفحات قبل مشخص 

  Address=2101 HEX :  رجیستر فرکانس خروج�  -2

1 Address 
03HEX Function 
00H Number of Registers 

(Count by byte=8bit) 04H 
MSB Content of register 

address 2100H LSB 
MSB Content of register 

address 2101H LSB 
LSB CRC Low 
MSB CRC High 

 بسته ارسال� توسط دستگاه در صورت معت�ر �ودن فرمان خواندن  –  23جدول  

Address=2100 HEXرجیستر وضعیت فرمان در صورت� که   –  24جدول  

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 - 15 
En run F/R F/R Acc Dec Jog - - - Flt 
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ــورت بدون مم�ز دیده م� ــوددر ا�ن حالت فرکانس خروج� به صـ ــورت  50.0  طور مثال فرکانسبه.  شـ   500  هرتز به صـ
 .شود�م خوانده

  Address=2102 HEX :  رجیستر جریان خروج� -3
  50  آم�ر به صورت  5.0طور مثال جریان  به .  شودخروج� به صورت بدون مم�ز دیده م�   RMSدر ا�ن حالت جریان  

. شودخوانده م� 

  Address=2103 HEX :  خروج�ولتاژ    رجیستر  -4
 . شودخوانده م�  220  ولت به صورت  220 طور مثالبه  .شودم� خروج�، بدون اعشار خوانده  RMS در ا�ن حالت ولتاژ

  Address=2104 HEX :  س�نک رجیستر دمای هیت  -  ۵ 
 . گراد هست سانت� درجه   60 به معن�  60 شود مثلاً عددس�نک بدون اعشار خوانده م�دمای هیت 

  Address=2105 HEX : توان خروج�   رجیستر  -  6 
 . شودم�خوانده  4300وات به صورت  4300 مثلاً . شود خوانده م�توان خروج� بدون اعشار  

 Address=2106 HEX:    هارجیستر وضعیت ترمینال   -  7
 �ودن نشانه غ�رفعال �ودن.  0�ودن هر ورودی به معن� فعال �ودن آن ورودی است و  یک

 V1  :Address=2107 HEXرجیستر ورودی آنالوگ    -  8
شود. به صور مثال  خوانده م�  متناسب با ولتاژ ورودی و پارامتر  10000تا    0  صورتورودی ولتاژ آنالوگ اول به  

ولت باشد    5  شود و اگرخوانده م�  10000  ولت باشد عدد   10  ولت تعریف شده بشد و ورودی   10  اگر رنج ا�ن ورودی 
 . شودخوانده م�   6000 عدد

  V2: Address=2108 HEXرجیستر ورودی آنالوگ    -  9
شود. �رای مثال اگر  م� خوانده   متناسب با ولتاژ ورودی و پارامتر   10000تا   0  ورودی ولتاژ آنالوگ دوم به صورت

  ولت باشد عدد  5  شود و اگرخوانده م�  10000  ولت باشد، عدد   10  ولت تعریف شده باشد و ورودی   10  رنج ا�ن ورودی
 . شودخوانده م�  5000

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 - 15 
D1 D2 D3 D4 D5 D6 HSI OUT Relay  Reserved 

Address=2106 HEXها : رجیستر وضعیت ترمینال  –  25جدول  
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  I1: Address=2109 HEXرجیستر ورودی آنالوگ    -  10

شود. به  خوانده م� ر با جریان ورودی و پارامتمتناسب    10000تا    0به صورت    ورودی جریان آنالوگ دستگاه
. شودخوانده م�   6000عدد    آم�ر باشدمیل�   10  آم�ر تعریف شده بشد و ورودیمیل�   20  مثال اگر رنج ا�ن ورودی صور  

 پارامتر نخواهد داشت.  ا�نمقدار  یرو  تأث�ریپارامتر  توجه کنید که 

 Address=0GN HEX رجیستر پارامتر:  -  11
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 
N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

 

  عدد  از گروه سوم 14 آدرس پارامتر کنید. �رای مثالب�ت بعدی شماره گروه را انتخاب م�  4 ب�ت اول شماره پارامتر و 8
030E 2.35 خوانده خواهد شد مثلاً عدددر ا�ن حالت مقدار پارامتر بدون مم�ز  خواهد �ود. 0000001100001110 و یا  

 شود. خوانده م�  235  به صورت

 های کار�ردی �رای تنظیم پارامترها مثال
و  دستگاه    هایبا قابلیت   آشنا�ی بیشتری ند تا  گردم�مختلف به شما ارائه    �رای کار�ردهایچند مثال    در ا�ن قسمت 
 .پیدا کنیدهای فرمان و ترمینال کارکرد پارامترها    همچن�ن نحوه

ها در جهت تسهیل در تنظیم پارامترها �رای کار�ر جدید هست و فقط جنبه آموزش�  توجه کنید که ا�ن مثال 
 دارند. 

ها، پارامترهای مر�وطه را تنظیم  ا�ن مثالاز    و الهام گرفتندارد   کننده محترم باید با توجه به کار�ردی که مدنظرمصرف 
 . کش� موردنظر را انجام دهدسیم و کرده 

 جر�قیل سقف� 

�ر حذف کنتاکتورهای  علاوه    ای�رای حرکت طول� و عرض� جر�قیل سقف� و دروازه   از درا�و فرکانس متغ�راستفاده  
اندازی نرم و بدون ضربه و ن�یجه بالا  اه ها، باعث ر ای آن به تغ��ر جهت و ن�یجتاً حذف هزینه تعویض دوره   مر�وط

توان هر دو موتور را با در نظر گرفتن  ها�ی که پل دوبل دارند م� در مدل   .شودایمن� حرکت پل م�   رفتن کیفیت و 
�رای مثال اگر دستگاه    .درا�و جداگانه (با مکان�زم خاص) استفاده کرددو    ها به یک درا�و متصل کرد و یا از توان آن

Address=0GN HEXرجیستر پارامتر :   –  26جدول  
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یا    3دو عدد موتور  دارای   درا�و    2.2اسب  از یک  راه   5.5کیلووات باشد  �رای  توان م�  اندازی هر دو موتور کیلووات 
 . در ا�ن حالت جریان نام� موتور را �را�ر با جمع جریان دو موتور تنظیم کنید استفاده کرد.

 توجه کنید که جهت چرخش موتورها حتماً مشابه باشد. 

 : نماییدم� شاهده به ا�ن کار�رد را ممر�وط  ش� ز�ر ترمینال بندیدر 

 

 

استارت چپ   تنظیم  با راست حالت  استارت  و  روی گرد  جداگانه  به صورت  فعال    D3و    D2  هایورودی   گرد 
ن�ز �رای استفاده از فرکانس پیش تنظیم    D5  �ود و ورودی  خواهد   D1  در ا�ن حالت ترمینال Enable  شوند. ورودی م�

باید    است که �رای ا�ن منظور  شده و همچن�ن ولوم �رای تع��ن فرکانس دستگاه به کار رفته استفاده    5  شماره
 . فرض دستگاه)(پیش .تنظیم شود

 . مواقع وقوع خطا، �رسنل از ا�ن وضعیت مطلع شوند) که در رله خروج� ن�ز �رای اعلام خطا به کار رفته (
 ) توان �رای ا�ن منظور استفاده کرداز یک چراغ یا یک س�رن م� ( 

استارت باید فعال شده باشند. با فعال    هاییک� از ورودی  هم  و    Enableورودی  توجه کنید �رای فعال شدن موتورها هم 
تنظیم پنجم خواهد �ود و با غ�رفعال شدن آن، ولوم  یا فرکانس پیش    فرکانس خروج� �را�ر با پارامتر  D5  شدن

تنظیم و یا سرعت ولوم را  پیش   سرعت  توانم�   D5  تع��ن خواهد کرد. با استفاده از یک کلید روی ورودی   دور موتور با
پارامترهای.  نمود   انتخاب با تنظیم مناسب  از ورودیم� تا    توجه کنید که  ن�ز �رای دو    D4و    HSI  توانید 
 . استفاده کنید  4  و 1 پیش تنظیم فرکانس انتخاب
ا�ن حالت �رای رسیدن فرکانس  در    .شوندثانیه تنظیم م�  6.0  روی) به   ,و کاهش فرکانس (  افزایششتاب  

نیاز است. ثانیه زمان 3هرتز و بالعکس،  50به  0از   خروج�
  کنند.تع��ن م� دستگاه را   خروج�در فرکانس   هرتزی 100 ن افزایش یا کاهشزما مر�وطه، رامترهای که پا  کنیدتوجه  

های فرمان در کار�رد جر�قیل سقف� بندی ترمینالنحوه سیم –  72ش�   
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 گردباف و رولینگ 

فرکانس پیش تنظیم و ورودی ولوم �رای تع��ن فرکانس کار  ضرب و  تک   های گردباف نیاز به عملگر استارت ودستگاه 
 خود دارند. 

ا�ن دستگاه  تغ��ر جهت در  و    ها عملگر  باشد  غ�رفعال  �رعکس موتور م� باید  به  چرخیدن  تواند خسارت سنگین� 
 .مکان�زم گردباف وارد کند

 
 
 

،  V1  ورودی به    �رای اتصال ولوم   .شوندهای فرمان �رای ش� فوق �روگرام م�ترمینال ،  5  به روی عدد  با تنظیم 
 ) . ( رودرله خروج� هم �رای اعلان خطا به کار م�  مناسب است.  0  یعن�پارامتر    فرض پیش همان مقدار  

شده با    تع��ن ، موتور با فرکانس  پیش تنظیم� فعال نباشدفعال شده باشد و فرکانس    RUN  که ترمینال درصورت� 
، موتور با فرکانس مر�وطه به چرخش  تنظیم  پیش  هایفرکانس و در صورت فعال شدن    کندم� ولوم شروع به چرخش  

 تر غالب خواهد �ود.�زرگ  در صورت فعال شدن همزمان چند فرکانس پیش تنظیم، شماره درخواهد آمد.
 .شوندثانیه تنظیم م�  10.0  روی) به    ,و کاهش فرکانس (  افزایش شتاب 

ا�ن حالت  فرکانس   در  بالعکس،    50به    0از    خروج�  �رای رسیدن  و  توجه    نیاززمان    ثانیه  5هرتز  که    کنیداست. 
 .کنیدم�  تع��ندستگاه را   خروج�هرتز در فرکانس   100کاهش    یا افزایشمر�وطه زمان  پارامترهای

 اندازی سیستم از جهت چرخش موتور اطمینان حاصل کنید. توجه: قبل از راه 

) فعال کنید  را توسط پارامتر ( PID�رای تنظیم درا�و روی حالت گشتاور متغ�ر، نیاز است ابتدا حالت   توجه: 
  PID). در ا�ن حالت مرجع فرکانس آنالوگ به عنوان رفرنس و فیدبک را در حالت توان خروج� قرار دهید ( 

یان و ولتاژ) محاسبه م� شود. با کم و زیاد  عمل م� کند و فیدبک آن توسط خود درا�و (محاسبه ی لحظه ای جر

های فرمان در کار�رد کردباف بندی ترمینالنحوه سیم –  73ش�   
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) م� توان گشتاور خروج� (توان) را کنترل کرد. تغ��ر مقیاس توان خروج�  V1کردن رفرنس آنالوگ انتخا�ی (�رای مثال  
 انجام م� شود.   ن�ز با پارامتر 

کنترل فشار 

  Runو    Enableمتناسب با فشار و عملگر    یورود ) فشار، مرجع  Feedbackبه بازخورد (  نیاز کنترل فشار    سیستمدر  
 هست.

 
 
 

شود و خروج� سنسور به ورودی  ولت دستگاه تغذیه م�   12طور که در ش� مشاهده مینمایید سنسور فشار از  همان 
، ورودی اول و دوم �رای  0فرض یا همان  به روی مقدار پیش با قرار دادن پارامتر  شود.جریان دستگاه متصل م� 
 همگ� �رای ا�ن مثال قابل اعمال هس�ند)  3تا   0شوند. (توجه کنید که مقاد�ر فرام�ن مر�وطه فعال م� 

،  1به روی عدد   با تنظیم    شود.عنوان مرجع در نظر گرفته م� به  V1 ، ورودی  0به روی عدد  با تنظیم  
 پارامترهای   گردد.فعال م�    PID، حالت کنترل  1به روی عدد    ورودی جریان �رای بازخورد انتخاب شده و با تنظیم  

ن�ز باید با توجه به مشخصات  PID ن�ز باید با توجه به سنسور و مقاد�ر �روسه تنظیم شوند و ضرایب  تا 
). شوندپاسخ سیستم کنترل� �هینه  ) 

 دریل 

  V2  �رای افزایش فرکانس و ورودی V1 ورودی  کرد. دیجیتال �رای تنظیم دور استفاده خواهیم  در ا�ن مثال از ولوم
�رای استارت    RUN  ورودی .�رای ا�ن منظور باید از دو شاس� فشاری استفاده کنیم .رود�رای کاهش فرکانس به کار م�

در صورت   .روندحالت سرعت مختلف به کار م�   4  �رای انتخاب  پیش تنظیم،فرکانس    4و    شودکردن دریل استفاده م� 

فرمان در کار�رد کنترل کننده فشار  هایبندی ترمینالنحوه سیم –  47ش�   
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با    D3و    D1) غالب خواهد �ود. مثلاً اگر  بیشترتر (و نه فرکانس  ، شماره �زرگ تنظیم  پیشفعال شدن چند فرکانس  
�را�ر با   شود تا    تنظیم   10عدد    رویبه    بایدسوم خواهد �ود. پارامتر    تنظیم  پیشهم فعال شوند، فرکانس 

 شود. تنظیم 5 �رای ولوم دیجیتال باید به روی عدد ش� موردنظر را داشته باشند. پارامتر   5تا   1  هایورودی 
  0  �را�ر  فرکانس خروج�تا هنگام روشن شدن دستگاه    شودم�  تنظیم  0  یا  فرض پیش همان مقدار    روی  پارامتر  

فرکانس    توانتوسط دو شاس� مر�وطه م� فعال نشده باشد،    تنظیم�  پیشحالت اگر فرکانس    ا�ندر   هرتز باشد.
شوند. در ا�ن حالت �رای  ثانیه تنظیم م�   10.0  روی به    و      خروج� را افزایش و کاهش داد.پارامترهای

 ز است. ثانیه زمان نیا  10 هرتزی در فرکانس خروج� 100 تغ��رات

 
 
 
 

با تنظیم   OUT  خروج� دیجیتال در ا�ن  .  رودم� مشخص کردن فرکانس صفر به کار    ی�را 1=پارامتر    دستگاه 
توانید ا�ن خروج�  م� .  گرددم� شده در ش� روشن  دستگاه صفر باشد رله مشخص   خروج�فرکانس    که هنگام�   حالت

 تنظیم نمایید. موردنظر  و یا خروج� رله را �رای کار�ردهای

 دستگاه ساب (سنگ) 

دارنده  جهت دارای نگه   دو ورودی تغ��راستارت و    ورودی  یکسرعت و    تنظیم  ا�ن دستگاه نیاز به یک ولوم �رایدر  
  0عدد  یا فرضروی همان پیش شود و پارامتر   تنظیم 9عدد  رویبه  باید �رای ا�ن منظور پارامتر. هست
 :  خواهند �ود   ز�ربه ش�  ها ترمینال حالت  ا�نشده باشد. در   تنظیم

های فرمان در کار�رد دریل بندی ترمینالنحوه سیم –  75ش�   
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شوند و ورودی اول ن�ز �رای  م� متصل    D2,D3  ورودیبه    دارنده تغ��ر جهت بدون رله نگه   های مر�وط بهمیکرو سو��چ 
 . توانید استفاده کنیدپیش تنظیم م�عنوان دو فرکانس  به   ن�ز  5و    4  هایاز ترمینال.  روداستارت کردن موتور به کار م� 

داشته باشد و اگر تغ��ر جهت با فعال شدن میکرو  ها تط��ق  موتور با ترت�ب میکرو سو��چ   توجه کنید که حتماً جهت
 . کنیدرا عوض    3و  2 ورودی دو    یجا  سوئ�چ مر�وطه انجام نشد

های فرمان در کار�رد دستگاه ساب ( سنگ ) بندی ترمینالنحوه سیم –  76ش�   


