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 مقدمه
القایی زیما کمال تشکر را داریم. محصول پیش رو   موتور کنترل دور  کاربر گرامی، از حسن اعتماد شما در انتخاب دستگاه

ها تجربه و با دریافت بازخورد متخصصین و کاربرا  بروزرسانی  حاصل دانش و تلاش متخصصین ایرانی است که طی سال 
سازی شده است. قیمت مناسب، نصب  بازطراحی و بهینه   رسانیآب های  شده و متناسب با نیاز ویژه صنعت در سیستم 

اندازی آسا  و همچنین خدمات پس از فروش سریع و مقرو  به صرفه از جمله مواردی است که شرکت زیما در  و راه 
 ها داشته است.  تولید این محصول توجه خاصی به آ  

خطر محصول، از خدمات گارانتی    خواهشمندیم مطالب این دفتر ه را با دقت مطالعه کنید تا علاوه بر نصب سریع و کم
مند شوید. اصطلاحات و مفاهیم مورد استفاده در این دفتر ه تخصصی هستند، اما با این حال  زیما نیز بهره  شرکت

القائی دارند    موتور اندازی درایوهای  سعی شده است این دفتر ه برای افرادی که کمترین اطلاعات را در مورد نصب و راه 
شده است تا کاربرا   نیز قابل استفاده باشد. همچنین تا حد امکا ، معادل انگلیسی مطالب و پارامترهای مهم درج داده  

از اصطلاحات تخصصی مطلع شوند و در صورت نیاز به راهنمایی، منبعی مشترک در اختیار کاربر و شرکت قرار داشته  
 باشد.  

  ، در این راستا. روز ارتقا دهیمکننده محترم بتوانیم سطح کیفی محصولات خود را روز به  امیدواریم با کمک شما مصرف 
 . کنیممی  استقبال و پیشاپیش بابت آ  تشکر شما  سازندهاز هرگونه پیشنهاد و انتقاد 
  تر آسا   و تر سریع  و برای نصبدارد را   سؤالات شما گویی به همواره آمادگی پاسخ  زیما  شرکتمرکز خدمات پس از فروش 

از کمک مشاورین متخصص ما استفاده کنید.  به صورت رایگا   توانید  رفع اشکالات احتمالی میبرای  و همچنین  محصول  
 کنید.  مراجعه  www.xima.irاطلاعات بیشتر به آدرس اینترنتی سایت زیما به نشانی کسب  برای  

توجه داشته باشید که مسئولیت خسارات مالی و جانی ناشی از هرگونه اشتباه احتمالی در نصب  محصول ب ر عهده مصرف کننده  
 خواهد بود. 

 
 

 لوازم همراه دستگاه

 همراه   اقلام 
 نوع درایو 

 x 4 1.4سر خزینه  هارسو  عدد پیچ خودکار  2 •

 x 8 3.4سر عدسی  هارسو پیچ خودکار ) یک عدد یدک( عدد  5 •
 پیچ گشتی ترمینالی ساعتی کو ک  •
 ( Quik Startسریع ) نصبراهنمای   •
 شابلو  ویژه سوراخ کاری جهت نصب دستگاه  •

S100 

http://www.xima.ir/
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 گل کو گ   3x6عدد پیچ  1 •

 x 8 3.4 پیچ خودکار )یک عدد یدک( عدد  5 •
 پیچ گشتی ترمینالی ساعتی کو ک  •
 ( Quik Startسریع ) نصبراهنمای   •
 شابلو  ویژه سوراخ کاری جهت نصب دستگاه  •

S200 

 x 1.2 10عدد پیچ خودکار  هارسو  5 •
 پیچ گشتی ترمینالی ساعتی کو ک  •
 ( Quik Startراهنمای نصب سریع ) •
 شابلو  ویژه سوراخ کاری جهت نصب دستگاه  •

S300 

 

 ک دستگاه  لامشخصات پ

 
 1شکل  
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  Xima مختلف یهامدل ی توان یها یخروج/یمشخصات ورود 

 

 

 

 ولتاژ/فاز 

(V ) 

 الکتروپمپ توان 

(KW) 
 مدل  جریان نامی  جریان ورودی  فیوز  سایز

PH/V KW/Hp A/B/C A A A XIMAS100XYYY-Ph 

1/220 1.5/2 B 32 18.5 9 XIMAS100B015-1 

1/220 2.2/3 B 50 22 11 XIMAS100B022-1 

1/220 3/4 B 63 34.7 16.5 XIMAS100B030-1 

3/380 3/ 4 B 20 9.7 9 XIMAS100B030-3 

3/380 4/5.5 B 25 10.8 10 XIMAS100B040-3 

3/380 5.5/7.5 B 32 14.2 13 XIMAS100B055-3 

3/380 7.5/10 C 40 21 19 XIMAS200C075-3 

3/380 11/15 C 50 28.9 26 XIMAS200C110-3 

3/380 15/20 C 80 40.3 36 XIMAS200C150-3 

3/380 18.5/25 D 100 45.5 38.5 XIMAS300D185-3 

3/380 22/30 D 125 54 43 XIMAS300D220-3 

3/380 30/40 D 150 73 58 XIMAS300D300-3 

3/380 37/49.6 E 160   80 73 XIMAS300D370-3 

3/380 45/60.3 E 200 98 90 XIMAS300D450-3 

3/380 55/73.75 E 200 120 110 XIMAS300D550-3 

     های مختلف سولار زیماهای توانی مدلمشخصات ورودی/خروجی :1جدول  
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انرژی محاسبه شده است و     100% برای برگشت     10، با توجه به ضریب %1توا  مقاومت ترمز در جدول   •
باید توا  مقاومت ترمز به هما  نسبت بزرگ برای سیستم انرژی،  انتخاب  هایی با ضریب بیشتر برگشت  تر 

 کند.شود، ولی محدوده مقاومت تغییری نمی 
 است.   شدهدور( تعریف  1500قطب ) 4استاندارد  الکتروپمپجریا  ورودی دستگاه در بار نامی برای  •
اطلاعات  برای کاهش مقدار مؤثر جریا  ورودی می  • برای  استفاده نمایید.  از سلف کاهش هارمونیک  توانید 

 « مراجعه نمایید.هاانتخاب بیشتر به بخش » 

IP    وز(gr) T (mm) H1 (mm) W1 (mm) D (mm) H (mm) W (mm)  فریم دستگاه 
20 1600 > 11.5 144.0 84.0 139.5 155 95 XIMA-A 
20 2200 > 11.5 194.5 91.5 160 206 103 XIMA-B 
20 3600 > 11.5 269.5 115 179 285 132 XIMA-C 
20 <10800 34 434 159 198 448 205 XIMA-D 
20 15000 > 45 484 213 255 510 265.5 XIMA-E 

 

 

 

 کیلووات(   55 تا  1.5ابعاد فیزیکی دستگاه ) : 2جدول  
 

 ابعاد فیزیکی دستگاه  – 4شکل 

file:///C:/Users/arminhazrati/Desktop/Xima%20Manual-%20G%20series/G-Series-V3.09oLD.docx%23_انتخاب‌ها
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 ( کیلووات  55تا  1.5زیما )  سولار درایوهای  مشخصات فنی

General Technical Features 

Display 4 Seven Segments, 4 LEDs 
Keypad 6 (9) Keys 
Output Frequency Range  0 – 1000.0 Hz 
Frequency resolution  0.001 Hz (0.1Hz display) 
PWM Frequency  2.0 – 20.0 kHz 
PWM modulation  Space vector 
PWM resolution  >11bit 
ADC resolution  12bit / 4Msps 
DSP  32bit Motor control 
Control sampling Frequency  1000Hz 
Input Frequency  47 – 63 Hz 
Input Voltage  200-260(1PH) / 330-460(3PH) 
Output Voltage  0 – Input Voltage 
Efficiency (PF=1, Vout =Vin)  >97.5% 
Phase Short circuit protection  To phase, Ground, +Bus, -Bus 
Brake  DC Brake, Dynamic Brake 
Voltage limit threshold (if enabled)  380V(1PH) / 700V(3PH) 
Brake ON Voltage  370V(1PH) / 690 V (3PH) 
Brake OFF Voltage  365V(1PH) / 680 V (3PH) 
Over Voltage fault  400V(1PH) / 720 V (3PH) 
Current limit threshold  Adjustable 
Over Current threshold  2x Drive rated Current 
Analog Voltage Input impedance  14.3Kohm 
Analog Current Input impedance  150ohm 
Digital Input impedance  9.5Kohm 
12V output Voltage  12 – 14V 
12V supply output impedance  5ohm (PTC protected) 
Torque Control Response <200 ms 
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 نکات ایمنی

 نکات عمومی 

تر را  تر و کارکردی کم وقفهرعایت نکات ایمنی علاوه بر رفع خطرات احتمالی در هنگام نصممممب و اسممممتفاده، عمری طولانی
تگماه رقم خواهمد زد. عمدم توجمه بمه این نکمات علاوه بر خطرات احتممالی جمانی یما ممالی، بماعمن ابطمال گمارانتی  سممممم برای د

 دستگاه نیز خواهد شد.

وجه مجاز به نصب و تنظیم دستگاه  هیچداشته و کارکنان غیرمتخصص به و تنظیم این دستگاه نیاز به تجربه و تخصص  بتوجه داشته باشید که نص
 کننده است. عهده مصرف بر و مادی مربوطه  خسارات جانی نیستند و

 برق ورودی/خروجی 

ولت( بوده و بسمممیار خطرناک اسمممت. هنگام    380یا    220برق ورودی و خروجی در سمممیسمممتم کنترل دور، دارای ولتاژ بالا )
ها حتماً برق ورودی دسمممتگاه را قطع کنید و تمامی مراحل را طرق راهنمای نصمممب در  اندازی این سمممیسمممتمنصمممب و راه

 .اجرا کنید «نصب الکتریکی» بخش

 سیستم مکانیکی و ایمنی 

تواند منشم  خطراتی برای  ، اصمولًا قسممتی از یک سمیسمتم مکانیکی متحرک اسمت که میالکتروپمپدور    سمیسمتم کنترل
کارکنا  باشمممد. طراحی صمممحیح سمممیسمممتم مکانیکی و سمممایر موارد همگی در ت مین امنیت کارکنا  نقش بسمممزایی دارند.  

استفاده از کلیدهای  
، در بعضمی از کاربردها  الکتروپمپحفاظتی برای قطع کرد  برق دسمتگاه در مواقع اضمطراری و یا نصمب ترمز مکانیکی برای  

 است. الزامی

 ی سوز آتش 

ها داخل تابلوی  وجود دارد و به همین خاطر، حتماً باید این دستگاه درایوها سوزی برای به طور کلی احتمال وقوع آتش 
هرگونه خسارت ناشی از آتش گرفتن دستگاه بر عهده  مناسب و دارای استانداردهای مربوط به حریق قرار داده شوند.  

که منش  آ  خود دستگاه باشد مشمول خدمات گارانتی    درایو به دستگاه    وارد شدهو فقط خسارات    کننده است مصرف 
سوزی  )حتی در اثر مشکلات فنی خود دستگاه( منجر به وقوع آتش   درایوشرکت زیما خواهد بود. در صورتی که آتش گرفتن  

 شود، از حیطه مسئولیت شرکت خارج خواهد بود.  درایو و ایجاد خسارت در سیستمی غیر از دستگاه 

Start Torque 150% Rated Output Torque/0.5 Hz 
Torque Control Precision ± 0.5% Rated Output Torque 

 XIMA (1.5– 55 Kw) مشخصات فنی   :3جدول  
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 فیوز و مدارات محافظ 

اسممت و هرگونه کوتاهی در نصممب  نین قطعاتی دسممتگاه را از    دسممتگاه اجباری  ورودی  اسممتفاده از فیوز و مدار محافظ در
 1  جدولبه    برای انتخاب درسمت مدار محافظشمود.  گارانتي خارج کرده و باعن افزایش ریسمک خطرات جانی و مادی می

 مراجعه نمایید.

 باراضافه محدوده
 که ایمممن جریمما  بمممیش از کمتمممر از جریمما  نممامی اینمممورتر باشممد و درصممورتی  الکتروپمممپدر حالممت نرمممال بایمممد جریمما  

شممود و بسممته بممه مقممدار وارد می Overloadبار یمما نممامی اینممورتر باشممد، دسممتگاه بممه فمماز اضممافه جریمما  درصممد 110
بار اگممر اضممافه بار اتفمماق افتمماده و سیسممتم نیمماز بممه ریسممت کممرد  دارد.خطممای اضممافه زمانیبار، پممس از مممدتاضممافه

 در حالمممت کمممار نرممممال بممما جریممما  کمتمممر و مسممماوی جریممما  نمممامی بممموده اسمممت، الکتروپممممپدر حمممالتی رخ دهمممد کمممه 
رخ دهممد. در  الکتروپمممپانممدازی بار در ابتممدای راهبار کمتممر از زمممانی خواهممد بممود کممه اضممافهزما  خطممای اضممافهمممدت

درصممد جریمما  نممامی  200بممیش از  الکتروپمممپکه کممه جریمما  درصممورتی نماییممد.ایممن زممما  را مشمماهده می 4جممدول 
 دستگاه باشد، دستگاه بدو  ت خیر خطای اضافه جریا  خواهد داد.

باشمد، دسمتگاه خطای کم بود     در مدت طولانی بیش از توا  نامی دسمتگاه  الکتروپمپکه توا  متوسمط  درصمورتی  توجه:
تر جایگزین شممممود. در این حالت اگر  خواهد داد بدین معنی که باید دسممممتگاه اینورتر با یک توا  بزرگ  توا  دسممممتگاه را

دسمممتگاه د ار مشمممکل شمممود مشممممول گارانتی نخواهد بود. توجه کنید که تمامی پارامترها اعم از خطاها و متوسمممط و  
گیرند.در  شمده و برای اعتبار گارانتی مورد ارزیابی قرار میماکزیمم دما و جریا  و ولتاژ و غیره درو  حافظه دسمتگاه ذخیره

های مرطوب و دارای گردوخاک، درایو برای مدت طولانی اسممممتفاده  صممممورتی که پس از نصممممب در سمممماختما  ها یا مکا 
 شود، بهتر است که درایو را به مکانی با شرایط مطلوب منتقل کنید.نمی

بار از زمان خطای اضافهمدت
 ثانیه() حالت بار نامی

Time (From 100% load) 

بار از زمان خطای اضافهمدت
 ثانیه( ) اندازی سردراه

Time (From cold) 

جریان    جریان خروجی به
 نامی

Overload 

80 190 115% 
50 140 120% 

30 100 130% 

15 60 150% 
10 40 170% 

 بار تحمل برای دستگاه در خطای اضافههای قابلزما  :4جدول   
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 دریافت و بازرسی 
زیما پس از تولید و قبل از ارسال، مراحل مختلف بازرسی و کیفیت سنجی را پشت سر گذاشته است؛ پس از   سولار درایو 

 :  دریافت درایو، لطفا موارد زیر را بررسی کنید

 ( باشد. گوشتیپیچکنترل کنید که جعبه شامل لوازم همراه مذکور )دفتر ه راهنما،پیچ ها، شابلو  ها و  •
 بررسی کنید که دستگاه حین ارسال آسیری ندیده باشد  •
 کنترل کنید که مدل و سریال دستگاه منطرق بر مدل سفارشی بوده و سریال های جعبه و دستگاه یکی باشند.  •

 نصب دستگاه

 محل نصب 

، رعایت نکرد  اصول مربوطه در محل نصب دستگاه است  الکتروپمپترین عوامل خرابی دستگاه کنترل دور یکی از مهم 
 تواند باعن ابطال گارانتی نیز بشود. که در مواردی می 

 تهویه مناسری داشته باشد. شود و این تابلو باید در درو  تابلو برق استاندارد فلزی نصب  دستگاه باید حتماً  -
در صورت بسته بود  تابلو یا عدم وجود تهویه مناسب، علاوه بر احتمال رخ داد  خطای اضافه دما، عمر دستگاه نیز  

 طور فراوا  کاهش میابد. به 
 تابلوی موردنظر باید حتماً در فضای سرپوشیده باشد. -
سانتیمتر با بدنه تابلو فاصله داشته    10سانتیمتر و از اطراف    10  سانتیمتر و از بالا  10دستگاه باید از حداقل از کف    -

 )از پایین تابلو به سمت بالا(  حال مسیر ورود هوای تازه و خروج هوای گرم برای تابلو مهیا شده باشد. باشد و درعین 
 



   

13 
 

 
 

ازحد  است و وجود بیش   الزامی  غبار  و  گردهای آلوده و پر  ویژه در محل در ورودی هوای تابلو به   فیلتر هوااستفاده از   •
 گردوغبار درو  دستگاه، باعن ابطال گارانتی خواهد بود.

تواند خسارات زیادی را به دستگاه وارد کند و طبعاً مشمول گارانتی  مثل شبنم( می)  مستقیم و متراکم  رطوبتهرگونه   •
 تعویض و تعمیر نیز نخواهد بود. 
های مرطوب و جاهایی که احتمال وجود شبنم بر روی  خصوص در زمستا  و محیط استفاده از هیتر در درو  تابلو به 

های  های نگهداری و تعمیر دستگاه جویی  شمگیری در هزینه مدت باعن صرفه   است و در دراز   سطوح وجود دارد الزامی
 الکترونیکی خواهد شد. 

از دمای  درجه سانتی  +50تا    -10باید در محدوده    دمای محل نصب • و  ازای هر درجه    50تا    40گراد باشد  به  درجه 
  درصد از توا  نامی باید کاسته شود. دماهای خارج از این محدوده علاوه بر کاهش تصاعدی عمر دستگاه،   2گراد،  سانتی 

 باعن ابطال گارانتی نیز خواهد شد.
هایی  شود به همین دلیل دستگاه تر بود  محیط، نصف می درجه گرم   10های طبقه قدرت دستگاه به ازای هر عمر خاز   •

 کنند.تری نیاز به تعویض خاز  پیدا می در مدت کوتاه   ندکنکه در محیط خیلی گرم و یا تحت بار زیاد کار می
باشد  که نیاز به نصب دستگاه در مکانی با لرزش زیاد  باشد و درصورتی  های شدید و مداوم لرزش محل نصب نباید د ار  •

 باید قبل از نصب با مشاورین شرکت در این مورد مشورت کنید. 

 فاصله مجاز برای نصب فیزیکی:  5شکل 
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کلید دستگاه خواهد شد و همچنین باعن ابطال  تابش مستقیم نور خورشید باعن کاهش  شمگیر عمر جعبه و صفحه  •
 گردد.گارانتی می 

از  درصورتی  • از سطح دریا  ارتفاع محل نصب  ازای هر    1000که  باید به  کاهش  2 متر اضافه، %  100متر بیشتر است، 
  صورت احتمال گرم کرد  دستگاه در بار نامی وجود دارد که در این   ظرفیت برای توا  دستگاه در نظر بگیرید در غیر این 

 تر خواهد بود.صورت نیاز به دستگاه با توا  بزرگ 

 محل نصب  داخل تابلو با تهویه و فیلتر مناسب و در محل سرپوشیده 

-10 ~50 C 
دو درصد کاهش توا  خروجی    درجه،  40گراد بالای  به ازای هر درجه سانتی

 لحاظ شود 
 دمای محل نصب 

h < 85%  در صورت احتمال تشکیل شبنم، حتماً از هیتر درو  تابلو استفاده شود 
نسری    غیر   رطوبت 

 متراکم 
a < 0.5g X,Y, Z سه محور    ارتعاش  
 UV  مقاوم در برابر  وجه در معرض تابش نور خورشید قرار نگیرد هیچبه خیر 
 IP فاقد ایمنی در برابر گردوغبار   فاقد ایمنی در برابر ریختن آب به روی دستگاه 20

A < 2600m 
کاهش توا  نامی در نظر گرفته    2%   حدود   متر،  1000متر بالاتر از    100به ازای هر  

 .شود
 ارتفاع از سطح دریا 

 
 

شود  راکه غلظت هوا  های قدرت می باعن کاهش عمر خاز    تر شد  محیط،نیز مانند گرم   ارتفاع زیاد از سطح دریا  توجه:
 ها با محیط به هما  نسبت کاهش میابد.یافته و تبادل گرمایی خاز  کاهش 

 محل نصب دستگاه   مشخصات 

 برای عملکرد پایدار و مطمئن دستگاه درج شده است.    نصب دستگاهمشخصات حداقل برای محل  5در جدول 
توجه داشته باشید که عدم رعایت موارد ذیل موجب عملکرد نادرست سیستم دستگاه خواهد شد و عواقب احتمالی  

 لیت شرکت است. ئوناشی از آ  خارج از مس

   الکتروپمپ 

خصوص درجاهایی که  رخید   کار به   را از سیستم مکانیکی جدا کنید. این  الکتروپمپالامکا   قبل از نصب دستگاه، حتی 
 است.  شود الزامیباعن خسارت به سیستم می   الکتروپمپبرعکس 
این  الکتروپمپبدنه   احتمال    ،  الکتروپمپپیچ  صورت در هنگام بروز اتصال بدنه در سیم   را اتصال زمین کنید در غیر 
   گرفتگی بسیار شدید و حتی مرگ وجود دارد.برق 

توانید زمین  هم به سیستم متصل است هر نقطه از سیستم را می   الکتروپمپاست و بدنه    که کل سیستم فلزی درصورتی 
نامی اینورتر نباشد در غیر اینوجه بزرگ هیچبه   الکتروپمپتوا     کنید. بهینه نروده و    تر از توا   صورت کارکرد دستگاه 

 XIMAمشخصات نصب فیزیکی درایو  :5جدول  
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شود و  با توا  کمتر از توا  اینورتر هم توصیه نمی   الکتروپمپهمچنین وصل کرد     شود.گارانتي دستگاه نیز باطل می 
 بالاتر باشد. الکتروپمپ توا  اینورتر حداکثر یک پله از 

ها بیش  الکتروپمپ مشابه به یک اینورتر منعی ندارد ولی باید توجه کرد که مجموع توا     الکتروپمپوصل کرد   ندین  
در توا  دستگاه    0.9ها بیش از دو عدد هست، یک ضریب  الکتروپمپ که تعداد  از توا  نامی اینورتر نباشد و درصورتی 

   ضرب شود.
برای خنک    کند حتماً از یک فن کمکی با جریا  بالا کار می  صورت طولانی در دورهای پایین وبه   الکتروپمپدرجاهایی که  

 و حتی اینورتر د ار مشکل خواهند شد. الکتروپمپ صورت   استفاده کنید در غیر این الکتروپمپکرد  

   متناسب با ولتاژ اینورتر باشد. الکتروپمپ  توجه کنید که سربندی  

کنید حتماً  ولت( وصل می   220فاز )را به دستگاه یک   مثلن/ستاره  ولت  380/ 220اسب    3    الکتروپمپطور مثال اگر  به 
را    الکتروپمپبسیار کاهش میابد و اگر همین    الکتروپمپصورت توا    روی مثلن باشد در غیر این   الکتروپمپسربندی  

صورت    شده باشد در غیر اینصورت ستاره بسته به   الکتروپمپ کنید حتماً  ولت متصل می  380به اینورتر با ورودی سه فاز  
 جریا  خواهید بود.  رود و یا شاهد خطای اضافهو دستگاه بالا می الکتروپمپ احتمال خرابی 

 نیز باید صحیح تنظیم شود. الکتروپمپ  ، ولتاژ و فرکانس نامی  الکتروپمپ  توجه کنید که علاوه بر سربندی درست  

مثال   طور  به 
  به روی   الکتروپمپ هرتز باید به دستگاه سه فاز متصل شده و فرکانس نامی    87ولت با فرکانس نامی    380  الکتروپمپ 

کند  هرتز با گشتاور نامی کار می  50فاز متصل شود تا فرکانس    اگر به دستگاه تک   الکتروپمپاین    هرتز تنظیم شود.  87
 ابد. یهرتز به منطقه توا  ثابت واردشده و گشتاور متناسب با فرکانس کاهش می 50ولی بالای 

 بر اساس ولتاژ و سیم بندی   الکتروپمپنحوه اتصال درایو به  -  6جدول  

   الکتروپمپ   ی سربند فاز  نورتر تک یا نورتر سه فاز یا
 220/380 مثلن  ستاره 
 380/660 - مثلن 

 120/220 ستاره  -
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 نکته مهم کاربردی 

را    الکتروپمپتوانید فرکانس نامی  ولت متصل کنید می   380ولت را به دستگاه    220با سربندی    الکتروپمپکه  درصورتی 
با دستگاه    الکتروپمپولت تنظیم کنید ولی توجه داشته باشید که جریا     220را    الکتروپمپهرتز و ولتاژ نامی    50روی  

آمپر داشته    5باید جریا  نامی زیر   الکتروپمپ اسب است،    3مثال اگر توا  نامی دستگاه کنترل دور    طور سازگار باشد. به 
درصد بیش از   73دور،   87در فرکانس  الکتروپمپدر این حالت توا  (  ولت 220وات  1100 الکتروپمپباشد. )برای مثال 

ولت   220کیلووات    1.1 الکتروپمپخواهد بود و دور نیز به همین نسبت بیشتر خواهد بود و مثلًا    الکتروپمپ توا  نامی  
 شود. دور می 2600ولت  380وات    1900 الکتروپمپدور، تبدیل به  1420
 رود. بسیار بالا می   الکتروپمپ ( از این روش استفاده نکنید  و  دور    و بیشتر   )  دور   3000های    الکتروپمپ برای  

   مکانیکی نصب
ابتدا توسط    توضیح داده شد،  محل نصببرای نصب دستگاه کنترل دور درو  تابلوی موردنظر و شرایطی که در بخش  

  سوراخ   3گذاری کرده و با مته  صورت تراز علامتکاری را به محل سوراخ   ( شدههمراه دستگاه قرار داده )شابلو  موردنظر  
همراه دستگاه موجود هست( را بسته و بدو  اینکه    4عدد پیچ خودرو قطر    6های بالای دستگاه )کنید. سپس ابتدا پیچ 

توجه کنید  اندازه لازم سفت نمایید.  پیچ را به   4های پایین دستگاه را ببندید و سپس هر  ها را کاملًا سفت کنید پیچ آ 
 ها استفاده کنید. که واشرها را نیز همراه پیچ 

 برای سادگی و سرعت بیشتر در نصب، بهتر است این مرحله توسط دو نفر انجام شود.
 

 هرتز 87با فرکانس نامی  الکتروپمپ منحنی تغییرات ولتاژ بر حسب فرکانس  :6شکل 
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 الکترونیکی  نصب

 Ximaکلی   ک ی شمات

 تممایی قممدرت در پممایین 9 تممایی ترمینممال فرممما  کو ممک در بممالا و یممک ترمینممال 18دارای یممک ردیممف  XIMAدسممتگاه 
 فاز( هست.تایی در مدل تک 8)

  های قدرت به صورت شکل زیر سیم بندی نمایید. در قسمت بالا ترمینال و دیگر تجهیزات مرتبط را به   الکتروپمپدرایو،  
   B-و  B+های  شده است. همچنین مقاومت ترمز خارجی نیز باید به پایههای کنترلی نمایش داده صوت مجزا از ترمینال

 متصل شود.

 نمایش نصب دستگاه به صورت تراز با سطح افق : 7شکل              
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 XIMAشماتیک کلی دستگاه   :8 شکل 
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 های قدرت ترمینال 
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 اطمینا  حاصل کنید.  LNیا   RSTهای ورودی به پایه منرع تغذیه  از اتصال 
 

 (220V)فاز تک (380V)سه فاز
R , S , T L , N های قدرت ورودی 

W , V , U W , V , U های قدرت خروجی 

 های قدرت ورودی و خروجی نمایش ترمینال: 9شکل
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 𝒎𝒎𝟐 kW/V Ph-100XYYYSXIMA))   سطح مقطع سیم ورودی/ سیم خروجی 
1.5 / 2.5 1.5/220v XIMAS100B015-1 
2.5 / 4 2.2/220v XIMAS100B022-1 
4 / 6 3.0/220v XIMAS100B030-1 

2.5 / 2.5 4/380v XIMAS100B040-3 
2.5/ 4 5.5/380v XIMAS100B055-3 
4 / 6 7.5/380v XIMAS100C075-3 
6 / 10 11/380v XIMAS200C110-3 
10/10 15/380v XIMAS200C150-3 
10/10 18.5/380v XIMAS300D185-3 
10/16 22/380v XIMAS300D220-3 
16/25 30/380v XIMAS300D300-3 
16/16 37/380v XIMAS300E370-3 
25/25 45/380v XIMAS300E450-3 
25/25 55/380v XIMAS300E550-3 

 
 

 نکات مهم 

 نیست. N  و  L نول به ورودی  فاز و لزومی برای رعایت اتصال در درایو تکفاز   توجه کنید که 1

  5/1متصل نمایید. در مدل سه فاز از سیم با سطح مقطع حداکثر    PEسیم اتصال زمین را به ترمینال   2
 متر مربع برای اتصال ارت به دستگاه استفاده نمایید. میلی 

متر مربع متصل نمایید. )جهت اتصال اهمیتی  میلی   5/1با کابل     -Bو     +Bهای  مقاومت ترمز را به ترمینال  3
 توانید استفاده کنید.تر نیز میفاز از سیم ضخیم ندارد( در مدل تک 

Relay 
A2

A B 0V I1 V2 V1 10V COM HSI D5 D4 D3 D2 D1 outRelay
A1

12V

L N GND B- B+ U V W

 

 سطح مقطع مناسب برای ورودی/خروجی  :7جدول  

 های درایو زیما تک فاز نحوه قرار گیری ترمینال :4شکل 
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Relay 
A2

A B 0V I1 V2 V1 10V COM HSI D5 D4 D3 D2 D1 outRelay
A1

12V

R S T B- B+ U V WP

 
 
 

Relay 
A2

A B 0V I1 V2 V1 10V COM HSI D5 D4 D3 D2 D1 outRelay
A1

12VRelay 
B2

Relay
B1

D6

R S T B- B+ U V WP

 

 
 هشدارها

 از وصل نمود  نول به ورودی زمین اکیدا خودداری کنید.  •
 برد.های ترمینال را بالا می از کابل شو استفاده نکنید.استفاده از کابل شو احتمال شل شد  پیچ  •
های مجاور به یکدیگر از  های ترمینال ها را لخت نمایید تا امکا  اتصال رشته متر از سر سیم میلی   8حداکثر   •

 بین برود. 
های آسیب  های ترمینال به شدت پرهیز کنید  را که هزینه تعویض ترمینال از سفت کرد  بیش از حد پیچ  •

 دیده مشمول گارانتی نیست. 
 کلید مینیاتوری و... استفاده نکنید. وصل کنید و از کنتاکتور،   الکتروپمپدستگاه را مستقیما به  •
را حتی  • از نویز خروجی و احتمال برق گرفتگی جلو ورودی زمین  گیری شود. عدم  الامکا  متصل نمایید تا 

 اتصال ورودی زمین ممکن است در کارکرد عادی دستگاه اختلال ایجاد نماید.
   صورت اختیاری است.استفاده از سلف کاهش هارمونیک و فیلتر نویز ورودی و خروجی اجباری نیست و به  •
 عدم رعایت موارد فوق موجب آسیب دید  دستگاه و خارج شد  از شمول گارانتی خواهد شد.  •

 های درایو زیما سه فاز نحوه قرار گیری ترمینال :  5شکل 

 200های سری ها در درایوترتیب قرار گیری ترمینال :6شکل 
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 فرمانهای ترمینال

B+

0-10V

R

S

T

W

V

U

B-

PE

OUT12V

D1

D2

D3

D4

D5

10V

V1

0V

V2

I1

REL-A

REL-B

             RS-

485

2
5
0

V
/
1
A

 M
a
x

SENSORS 
        –    mA)

Alarm 

Circuit

250VAC

Communication Terminal RS-485

A

B

COM

  -  Kohm

             

Preset 5

Fwd/Rev

JOG

Run

Enable

12V Output

Voltage Analog Input 

Input Analog Signal Common

Voltage Analog Input & PID Feedback

Current analog input  & PID Feedback

Input Signal 

Common

Digital Output  (Open Collector)

HSI

12V Output

2-10 kHz

D6 Just in 200 series

REL-B1

REL-B2

Alarm 

Circuit

Just in 200series

250VAC

2
5
0

V
/
1
A

 M
a
x

 
 نمایش ترمینال دیجیتال و آنالوگ مدارات فرما  : 7   شکل          
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محدوده   عملکرد  ترمینال 
 مجاز 

12V 

 ولت   12خروجی  
 .نمایداتصال این خروجی به هر ورودی آ  را فعال می

ها است و زمین برگشت  ولت یا تغذیه فرما    12ترمینال اول از سمت راست 
 هست.  COMاین ورودی، ترمینال 

200mA 

OUT 
In 

S100 

 .مراجعه نماییدio13کلکتور باز دستگاه. به پارامتر   خروجی دیجیتال 

50mA 

 خروجی دیجیتال کلکتور باز دستگاه
 مراجعه نمایید. io13به پارامتر 

عنوا  جمایگزین خروجی آنمالوگ  توانمد بمهخروجی دیجیتمال دسمممممتگماه کمه می
 هست. COMاستفاده شود. زمین برگشت این خروجی ترمینال 

توجمه کنیمد کمه این خروجی کلکتور بماز بوده و در بعضمممممی موارد بمایمد بما یمک  
ولت وصل شود تا پالس موردنظر    12اهم به ترمینال    1000تا    470مقاومت  

 ایجاد شود.
D1  به پارامتر   .1ورودی دیجیتالio0130 .مراجعه نماییدV/5mA 
D2  به پارامتر   .2ورودی دیجیتالio0130 .مراجعه نماییدV/5mA 
D3  به پارامتر   .3ورودی دیجیتالio0130 .مراجعه نماییدV/5mA 
D4  به پارامتر  . 4ورودی دیجیتالio01 وio0330 .مراجعه نماییدV/5mA 
D5  به پارامتر  5ورودی دیجیتال .io01 وio03 مراجعه نمایید. 

30V/5mA 

D6   پارامتر  6ورودی دیجیتال به   .io30نمایید در سری  .مراجعه  تنها    و   200) 
300 ) 

 

شوند.)توجه کنید  ولت دستگاه فعال می 12ها بااتصال به ترمینال  این ترمینال 
  30ولت و بیشتر از    9که در صورت استفاده از ولتاژ خارجی، این ولتاژ کمتر از  

ها،  یا دستگاه فرستنده فرما    PLC(  COMهمچنین مشترک)   ولت نباشد و 
 متصل شود.(  COMترمینال  باید به

HSI ورودی دیجیتال پرسرعت 
 24V/10mA .مراجعه نماییدio14و io04به پارامتر 
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HSI 

تواند پالس مربعی  ورودی پرسرعت دستگاه است که علاوه بر کاربرد عادی، می 
عنوا  ورودی دستگاه )و یا بازخورد( قرول کند.  کیلوهرتز را به  20تا فرکانس  

ولت و قسمت بالای    3توجه کنید که قسمت پایین پالس ورودی باید کمتر از  
ولت باشد در غیر این صورت احتمال اختلال در کارکرد   15تا   10آ  باید بین 

 این ورودی وجود دارد.

 
 

 شکل موج قابل قرول برای ورودی پرسرعت دستگاه  :  8شکل 

COM   ولت   12زمین خروجی 
 برای تغذیه سنسور یا قطعه مشابه  

200mA 

10V   ولت   10خروجی 
 کیلو اهم(   10تا   2برای استفاده ولوم )بین 

8mA 

V1 

 1آنالوگ ولتاژ شماره    ورودی 
 مراجعه نمایید.  io08و   io05به پارامتر 

30V 

  ماکزیمم دستگاه هست. ولتاژ    یکآنالوگ )ولتاژ( شماره    ورودی  V1  ترمینال 
توسط پارامتر    تواندمی ولت است و    10برابر    فرضپیش صورت  به   ورودی  این

io08  ولوم    برای  شود.   تنظیمولت    11تا    2  بین مقاومت    یامتصل کرد  
متصل کرده و سر وسط را به    0Vو    10Vهای  ترمینال ، دو سر آ  را به  متغیر
 . نماییدمتصل   V1 ترمینال 

 آ  را جابجا نمایید.   0Vو  10Vدر صورت برعکس بود  عملکرد ولوم، دوسر 

V2 
 2آنالوگ ولتاژ شماره    ورودی 

 30V .نماییدمراجعه io09و  io05به پارامتر 
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  این   ماکزیممشماره دو دستگاه است. ولتاژ   )ولتاژ(  ورودی آنالوگ  V2  ترمینال
و    10برابر    فرضپیش صورت  به   ورودی است  پارامتر    تواندمی ولت  توسط 
io09 ترمینال  شود. تنظیم ولت    11تا    2  بین  V1    وV2    در حالت(io05=5 ،)  

. در  روندمی و کاهش فرکانس به کار    افزایش   برای  دیجیتال   ورودی عنوا   به 
  این ولت به   8  بالای، وصل شد  ولتاژ  دیجیتال  هایورودی حالت مانند   این

  هیچ فعال شوند    یها شده و اگر هر دو ورودباعن فعال شد  آ    هاورودی 
ولتاژ  گیردنمی صورت    عملی  باعن    4از    تر پایین .    این شد     غیرفعال ولت 
 .      شودمی  هاورودی 

l1 

 . یک   شماره   جریا    ورودی 

 .نماییدمراجعه   io07 و   io05 ، io06به پارامتر 

40mA/6V 

 

ست. محدوده جریا  این ورودی  ا ورودی آنالوگ جریا  دستگاه    I1ترمینال  
پیش به  می میلی   20تا    4  فرضصورت  و  است  پارامترهای  آمپر  توسط  توا  

io06 ,io07.ترمینال    رنج و نوع این ورودی را تعیین کردV2   و ترمینالI1  
بازخورد   عنوا عنوا  مرجع فرکانس یا مرجع کنترلی و هم به توانند به هم می

(Feedbackدر کنترل   (  ترمینال   مورد  PIDحالت  قرار گیرند.    V2استفاده 
با ورودی  همچنین می  ورودی  برای ایجاد مرجع  برای    جمع شود.  V1تواند 

مراجعه  io05تا  io01های دستگاه به پارامتر  اطلاعات بیشتر در مورد ورودی 
 نمایید. 

0V  100 آنالوگ دستگاه   هایورودی   منفیمشترکmA 
  B-   RS485(دارای حفاظت شوک ولتاژ ) +/-5V 

A+ RS485(دارای حفاظت شوک ولتاژ ) +/-5V 

 اند. شده مربوطه توضیح داده   ضمیمه  هستند و در RS485  سریال مربوط به پورت های پورت  B(S-)و   A(S+)ترمینال 

RELAY A  رله   خروجیN.O    یک   ی شماره . 
 250V/1A .نماییدمراجعه   io12به پارامتر 

RELAY B  رله   خروجی   N.O دو.   ی شماره 
 250V/1A ( 200)تنها در سری .نماییدمراجعه io31 به پارامتر 

  اینرله دسمتگاه اسمت. از   خروجیدارد    هاترمینال  سمایرنسمبت به    تری بزرگدر سممت  پ که اندازه    دوتایی  ترمینال
 .نماییدمراجعه io31و io12به پارامتر  بیشتر اطلاعات  برایاستفاده کرد.  توا میمختلف  کاربردهای برایرله 

OP+/- 

In 
S200 

 خروجی ایزوله دیجیتال 
 باشد. ها می خروجی دیجیتال دستگاه است که عملکرد آ  مشابه رله 

 باشد. توجه کنید که جهت جریا  فقط در یک سو و از پایه مثبت به منفی می 

250V/ 
50mA 
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 نکات مهم 
 نماید. خارج شد  از محدوده مقادیر مجاز، باعن آسیب به مدار کنترل درایو شده و آ  را از شمول گارانتی خارج می

متر مربع استفاده کنید. برای اتصال خروجی رله فرما  از سیم تا سطح  میلی  5/0تا    35/0برای نصب ترمینال فرما  از سیم  
 توانید استفاده نمایید. متر مربع نیز میمیلی 1مقطع  

پیچیده و درو  یک  همها را با طول مناسب لخت کرده و بهدر صورت نیاز به بستن  ند سیم زیر یک ترمينال، ابتدا همه آ 
 کابل شو قرار دهید و به ترمینال مربوطه وصل کنید.

های ترمینال برای کارکرد درست  سفت کرد  متعادل پیچ  .شدت پرهیز کنیدهای ترمینال بهازحد پیچاز سفت کرد  بیش  
 ها آسیب جدی وارد کند.تواند به ترمینالگوشتی نامناسب میآ ار پیچ استفاده از  کند.کفایت می

 عایق های آسیب دیده در سیم بندی ممکن است موجب آسیب جانی و سخت افزاری شود.
به درایو، ممکن است باعن خطای اضافه جریا  یا نشتی جریا  شود. برای    الکتروپمپهای طویل در اتصال استفاده از کابل

وبیشتر، کمتر    5.5kwمتر و برای توا  های  20و کمتر، کمتر از    4kwبرای توا    الکتروپمپجلوگیری از این پدیده، طول کابل  
 در خروجی استفاده کنید. ACمتر باشد. برای کابل های بلندتر از یک راکتور 50از 

پس از قطع برق ورودی، بلافاصله ترمینالهای قدرت دستگاه را لمس نکنید، زیرا  زما  کوتاهی طول میکشد تا ولتاژ بالای  
 های قدرت درایو تخلیه شود. موجود در خاز 

و فرکانس    الکتروپمپهای  ورودی/خروجی قدرت دستگاه، بخصوص سیم های توجه کنید که سیم ولتاژ  ، حامل جریا  و 
ها دستگاه، نویز و اختلال ایجاد کنند. برای جلوگیری از این اختلال احتمالی،  توانند به روی فرما راحتی میبالایی هستند و به

از کابل شیلد    الکتروپمپالامکا  برای  های قدرت عرور دهید و حتیهای کنترل را از دورترین مسیر ممکن نسبت به کابلسیم
)زمین اینورتر هم باید در هما  نقطه به زمین   را به زمین تابلو متصل نمایید.  الکتروپمپو شیلد کابل   دار استفاده نمایید

کنید، شیلد کابل کنترل را نیز در هما   که برای کابل کنترل هم از نوع شیلددار استفاده میدرصورتی.  )تابلو باید متصل باشد
 ای( نقطه قبلی زمین کنید. )اتصال تک نقطه
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 های قدرت و فرما  فاصله مجاز برای عرور کابل  :9شکل 

 
 افزاری تنظیم نرم

 نمایش کلیدها و صفحه 

برای نممایش مقمادیر و پمارامترهما و یمک    LEDعمدد  را     4رقمی ممیز دار و    4دارای یمک نممایشمممممگر    XIMAدسمممممتگماه 
 هست. الکتروپمپ( تایی برای تنظیم پارامترها و ریست کرد  خطاها و استارت استپ 9) 6کلید صفحه

 

 نمایش صفحه
ثانیه برای تسمت   0.5نمایش به مدت صمفحه  هایسمگمنتو    LEDهای  شمود ابتدا تمام  را که دسمتگاه روشمن می زمانی
ها طوری تعریف شمده باشمند  که ورودیشمود. درصمورتینمایش دیده میبه روی صمفحه  REdyشمده و سمپس کلمه  روشمن

 غیرفعال باشممممد کلمه  Enableنیاز باشممممد و ورودی    Enable)پارامتر( که برای اسممممتارت دسممممتگاه به فعال بود  ورودی  
inhi  (Inhibited)  شود و اگر  دیده میEnable    فعال شده باشد و یا ورودیEnable  تعریف نشده باشد، کلمه REdy 

(Ready) که دسمتگاه اسمتارت بشمود، با توجه به   صمورتی در  شمود و دسمتگاه در انتظار فرما  اسمتارت خواهد بود.دیده می
که  درصممورتی  مربوطه نیز روشممن خواهد شممد.  LEDنمایش دیده خواهد شممد و  مقدار پارامتر کمیت موردنظر روی صممفحه

نمایش دیده شمده و سمپس  ثانیه مقدار مرجع روی صمفحه 2فرکانس )و یا مرجع( دسمتگاه تغییر داده شمود برای حدود  
 دوباره کمیت قبلی نمایش داده خواهد شد.
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 (  200؛  پ: سری   100صفحه کلید اصلی دستگاه ) راست: سری  :16 شکل
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 نمایش کلید و صفحه صفحه 

1 LCD 
و    ، مقدار بار جریا   دور،  فرکانس،   مقادیر   نمایش  برایو    رقمی  4  نمایش صفحه 

 پارامترها.  تنظیممشاهده و 

2 LED 
درصد    یا  جریا    نمایش،    الکتروپمپجهت  رخش    نمایش  ی برا  LED هار عدد   

 استپ بود  دستگاه.  یا ، استارت  الکتروپمپ دور   یافرکانس  بار،

3 START/DIR 

از  (START/DIR)  جهت   ییر تغ و  استارت    کلید کنترل  انتخاب  صورت  در   .
  کار   به  الکتروپمپ   کرد    استارت  برای   کلید  ین ا  io01  پارامتر   توسط  ید کل صفحه 
  کلید   یناداشتن  باشد با نگه    14برابر  io01  پارامتر   مقدار   که درصورتی .  رودمی
  برعکس   الکتروپمپ  جهت  است،   استارت  دستگاه  که  حالتی  در   ثانیه   2  مدت   به 

 ( io01=14  و  io01 در  بیشتر   یحاتتوضشد. ) خواهد

4 RESET/STOP 

  ید کلصفحه . در صورت انتخاب کنترل از   (RESET/STOP)یستر استپ و    یدکل 
  مواقع   در   و   رود ی ماستپ کرد  دستگاه به کار    برای   کلید  یناio01  پارامتر   توسط
 .رودمیبه کار   نیز  خطا   کرد   ریست  برای خطا   بروز 
  ی خطا ).کندمی   یستر را    دادهرخ   خطای  ،ثانیه  2  مدت  به  کلید   یناداشتن  نگه 

  روشن   و  خاموش  یدباو دستگاه    شودنمی   ریست  کلید   ین ابا    SC  یا  کوتاه   اتصال
 ( شود
  نموده   خودداری  آ   کرد   ریست  از   دهد می   رخ  مکرراً   ییخطا  اگر   که  یدکنتوجه  

  عمل   به   جلوگیری  دستگاه  کلی  خرابی  از   تا  نمایید   حاصل  تماس  شرکت  با  حتماً   و
 .آید

5 NEXT/+ 
PREV/- 

  تنظیم در هنگام    .(-/PREV)  قبلی کاهش/  کلیدو    (+/NEXT)  بعدی / افزایش  کلید
پارامتر )در    یک مقدار    تغییر   یامختلف و    پارامترهای   روی حرکت    برای پارامترها  

را مشاهده    بیشتر   توضیحات. در ادامه  رودمی پارامتر( به کار   صورت انتخاب شد 
 نمود.  خواهید

6 ENTER 

پارامتر و    یک  ذخیرهانتخاب و    یارفتن به صفحه پارامترها به و    برای   Enter  کلید
در   .رودمی خودکار و برگرداند  پارامترها به کار    تنظیممثل    هاییفرما    اجرای  یا

 نمود.   خواهیدرا مشاهده   بیشتر   توضیحاتادامه 

7 BACK خروج کلید (Back  که )پارامترها به کار   تنظیمخروج از هر مرحله در هنگام  برای
 .رودمی

 S200های  مخصوص سری  
8 DISP   دهدمی تغییررا  نمایش حالت صفحه. 
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9 P1   هنگام تنظیم مقادیر پارامترها به عنوا  شیفت سونسگمنت در حال تغییر، کاربرد
 دارد.

4 RESET  .در مواقع بروز خطا برای ریست کرد  خطا کاربرد دارد 
 

 تنظیم پارامترها 

بر کارکرد    توجه: اثر آنی  پارامترها  از  ت ثیر شامل تغییر جهت    الکتروپمپ بعضی  این  نیز    الکتروپمپ خواهند داشت که 
دیده و مسلط به کارکرد سیستم، تغییر داده  خواهد بود. توجه داشته باشید که این تغییرات حتماً توسط کارکنا  آموزش 

شوند. هرگونه اشتباه در تنظیم پارامترها احتمال خرابی دستگاه را بالابرده و همچنین عمر کل سیستم و راندما  آ  را  
 تواند منجر به صدمات جانی شدید شود.دهد و حتی می کاهش می 

بعضممی پارامترها نیز فقط در هنگام اسممتپ بود  درایو قابل تغییر هسممتند و تغییرات بعضممی نیز هنگام ذخیره شممد  و  
 شوند.خروج از صفحه تنظیم پارامترها اعمال می

 
 را فشار دهید و رها کنید تا به صفحه پارامترها بروید. Enter کلید  ابتدا -
  به  تا  بزنید  را  Enter  کلید  و  کنید  وارد  را  عرور   کلمه  باید  ابتدا  باشمید  کرده  تنظیم را  ورود  کلمه  هما   یا  SE01  پارامتر   اگر   -

 .کنید  مراجعه SE01 پارامتر  به بیشتر  اطلاعات برای. بروید پارامترها قسمت
ها  گروه   Pr25شمود. توجه کنید که بسمته به مقدار پارامتر  دیده میصمفحه نمایش  اکنو  نام آخرین گروه تنظیمی روی  - 

  8باشمممد گروه اول و دوم و اگر   2  باشمممد فقط گروه اول و اگر  1  طور مثال اگر این پارامتر برابر باقابل رؤیت خواهند بود. به
 فرض()حالت پیش .یت خواهند بودوگروه قابل ر   8باشد هر 

و برای دید  گروه    +شمود. برای دید  گروه بعدی کلید  نمایش دیده میشمده روی صمفحه اکنو  نام آخرین گروه تنظیم- 
 را فشار دهید. -قبلی کلید 

را فشمار دهید تا وارد گروه موردنظر شموید. اکنو  نام آخرین پارامتر تنظیم شمده در گروه موردنظر دیده    Enterحال کلید  - 
 .شودمی
دارید به  که این کلیدها را نگهرا فشمار دهید. درصمورتی  -و برای دید  پارامتر قبلی کلید    +برای دید  پارامتر بعدی کلید  - 

 خواهید نمود. را مشاهده ترتیب همه پارامترها
ز  دیده خواهد  صممورت  شمممکدر این هنگام مقدار پارامتر به  را فشممار دهید.  Enterبرای تنظیم پارامتر موردنظر، کلید  - 

 شد.
 . توانید مقدار پارامتر را تنظیم کنیدمی  -و +با فشرد  کلیدهای - 

دارید مقدار پارامتر با سممرعت متغیر اضممافه و کم خواهد شممد و در صممورت زد  کوتاه این   که این کلیدها را نگهدرصممورتی
 کلیدها تنها یک واحد تغییر انجام خواهد شد.

را فشمار دهید و در صمورت تمایل به لغو تغییرات آخرین    Enterکه تمایل به ذخیره تغییرات پارامتر دارید کلید  درصمورتی- 
 را فشار دهید.         Backپارامتر، کلید خروج یا 

 XIMAمعرفی صفحه کلید و صفحه نمایش دستگاه  :8جدول  
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آ  از صممممفحه   یک مرحله به عقب باز خواهید گشممممت و پس از  ند بار فشممممرد          Backبا هر بار فشممممرد  کلید  - 
 پارامترها خارج خواهید گشت.

به مقدار قبل از تنظیم خود بر خواهد گشت.    شده،آخرین پارامتر تغییر داده   سازی،صورت خروج بدو  ذخیره   در   :توجه
و    Enterگذارد و برخی دیگر پس از فشرد   ضمناً تغییرات بعضی از پارامترها به صورت آنی در کارکرد سیستم ت ثیر می 

 ذخیره پارامتر مؤثر خواهند بود.
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زیر منوی پارامترها

م دار پارامتر را  خیر  می کند

اخرین پارامتر تن یم شد 

پارامترهای اصلی

rEdy

4-sE

1-Pr

2-rt

3-io

sE01

sE02

sE03

sE49

...

0005

0006

0004

1234
ا ر رمزی تن یم شد  

باشد  رمز را وارد 

کنید

-

ENTER

ENTER

ENTER

+

+

+

+

+

+

+

-
-

-

-

-

-

Back

Back

Back

+

+

+

-

-

-

+

Back

ENTER Saved

بدون  خیر 

ENTER Saved

+

ENTER

Back

ENTERBackبدون رمز

4-SE
+

-
-

5-AP

6-PF

7-So

8-Hi

9-ob
- +

-

 

نحوه تنظیم پارامترهای   : 17 شکل
 XIMAدستگاه  
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 سازی به مقادیر اولیه و ذخیره   برگشت 

فرض و یا گرفتن نسخه پشتیبا  از مقادیر فعلی و یا برگرداند  آخرین تنظیمات  در صورت تمایل به برگرداند  مقادیر پیش 
سیستم(  )  پارامترها  4در بخش    SE02پارامتر    برای اطلاعات بیشتر به تنظیم استفاده کنید.  SE02توانید از پارامتر  قبلی می

 مراجعه نمایید. 

 ی رمزگذار 

توانید یک رمز )عدد عرور( برای دستگاه  کاری احتمالی توسط افراد متفرقه، می دست   برای مصو  ماند  مقادیر پارامترها از 
صورت صحیح وارد شود. اگر مقدار رمز  تعریف کنید. در این حالت برای رفتن به صفحه پارامترها ابتدا باید رمز عرور به 

  SE01تنظیم شود به معنی نرود  رمز عرور برای تنظیم خواهد بود. برای اطلاعات بیشتر به بخش تنظیم پارامتر   0عرور  
 مراجعه نمایید. 

 

 پارامترها
 توضیحات  نام دسته پارامتر  نمایش پارامتر 

1-Pr شامل اولیه   پارامترهای اول  شتاب    پارامترهای  گروه  مثل    مقادیر و    اندازیراه پرکاربرد 
 . دور و امثالهم هست  مینیممو  ماکزیمم

2-rt 
  نامی  مقادیر

 الکتروپمپ 

توا  و فرکانس    ضریبو    جریا مانند ولتاژ و    الکتروپمپ  نامی  مقادیر
وارد    الکتروپمپپلاک    رویهست که اکثراً از    فرضپیش و دور و جهت  

 . شوندمی

3-io  ها خروجی/ورودی 
فرما  هستند    ترمینالهما     یا و آنالوگ    دیجیتال   های خروجی   ورودی 

 . گردندمی  تنظیمو کاربرد  نیاز که با توجه به  

4-SE 
  پارامترهای 

 سیستمی 

و توقف و نوع کاربرد    شتابگیری  طریقهخاص مانند    سیستمی  پارامترهای
  دیگر و رمز عرور و موارد    سریالو ارتباط    PIDکنترلر    همچنین  و  درایو

 هست.

5-AP 
  پارامترهای 

 پیشرفته 

اند،  شده دسته قرار داده   اینخاص در    هایبرداری بهره   برای  پیشرفتهتوابع  
خطا،   بروز  از  بعد  مجدد  تلاش  رزونانس،  فرکانس  حذف  مانند 

کاربر،    تعریف  V/F  الگوی  پارامترهای ،  انرژی  سازی ذخیره  توسط  شده 
 ، فرکانس استارت. DWELLعملکرد 

6-PF 
  پارامترهای 

 حفاظتی 

توابع   در    است   حفاظتی گروه ششم مختص  دارند    این که  قرار  دسته 
اضافه  حفاظت  حفاظت    الکتروپمپبار  مانند  دما،  اضافه  حفاظت   ،

 و ... .  شدگیقفل از  جلوگیری
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7-So   لار وسپارامترهای 

پمپ در این گروه قرار دارند؛ مانند  سولار  پارامترهای مربوط به عملکرد  
  تشخیص پر بود  مخز ، تشخیص خشک   و تنظیمات سنسور سطح  

 MPP ، جستجوی نقطه حداکثر توا PV کارکرد  پمپ، تنظیمات پنل
 .ولتاژ و توا  سیستم بهرودبرای   PID و ضرایب کنترلی

8-Hi 
  مقادیر  و  تاریخچه 

 خطاها 

کاربرد    هاکمیت از    بعضیو   سیستم  هایفالت   یاخطاها    تاریخچه  بررسی
 .مشاهده هستند دسته فقط قابل  این .دارند

9-ob  نگ یتور یمان 
  فقط   گروه   این   است،   تنظیمات   برخی   و   اینورتر   خروجی   مقادیر   بررسی 

  کنترلی  پارامترهای  توسط  زیرا  کند   تغییر   توانندنمی   و  هستند  رؤیت  قابل 

 شود.می  تنظیم اینورتر  خروجی  ... و

 

توجه کنید که پیوسمممته نرود  شمممماره   مراجعه نمایید.  Pr25برای دسمممترسمممی به سمممطوح مختلف پارامترها به پارامتر  
ممکن است بعضی از پارامترهای موجود   های بعدی دستگاه هست.پارامترها برای افزود  پارامترهای احتمالی در نسخه

 در این دفتر ه در دستگاه شما در دسترس نباشند. برای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل نمایید.
 
 
 

  Pr-1 پارامترهای اولیه

 پارامتر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام  رجیستر 

Pr01 
0x0000 Min Frequency 0.0-Pr02 0.0 R/W 

Pr02 
0x0001 

Max Frequency Pr01-1000.0 Hz 50.0 R/W 
 دسممممممتگاه قممممممرارداد. خروجممممممیدر  تمممممموا میکممممممه   فرکانسممممممی بیشممممممترینو  کمتممممممرین
 کمتممممرینآنممممالوگ و   هممممایورودیدر  mA20 یمممماولممممت  10فرکممممانس معممممادل  بیشممممترین

و هنگمممام اسمممتفاده از  PID( اسمممت.در حالمممت کنتمممرل 4)mA یممماولمممت  0فرکمممانس معمممادل 
فرکمممانس  کمتمممریناز   توانمممدمیضمممرب، مقمممدار فرکمممانس و تک تنظمممیم پمممیش یهمممافرکانس

 کمتر باشد.  نیز 

 

Pr03 
0x0002 

Acceleration. Time   0.4-999.9 (s/100Hz) 10.0 R/W 

Page 

 XIMAبندی پارامترهای دستگاه  معرفی دسته :  9جدول  
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زمما  خواهمد   اینهرتز، نصمممممف   50  افزایشزمما    ) خروجیهرتز در  100  افزایشزمما   ممدت
 داده و بالعکس. افزایشمقدار آ  را  الکتروپمپ اندازیراهکند شد  شتاب   برای بود.(

 کند:  پیدا افزایشهرتز  10 ثانیه 3 طی درایوفرکانس  بخواهیممثال: اگر 
Pr03= (3s/10Hz) × (100Hz/s) = 30s 

94 

Pr04 
0x0003 

Deceleration. Time 0.4-999.9 (s/100Hz) 10.0 R/W 

خود    خروجی هرتز در    100  کاهشی  یا  منفی  تغییر  برای  درایواست که    زمانیزما  معادل    این
  های توقفدر حالت  .دهیدپارامتر را کاهش   این،   الکتروپمپ  تر سریع  ایستاد   برایدارد.    نیاز 

  که   درصورتی در زما  توقف نخواهد داشت.  ت ثیری پارامتر    این   مستقیم  جریا آزاد و ترمز  
ممکن است زما    (SE04=0) شده باشدو ولتاژ دستگاه انتخاب   جریا  حالت محدودکننده  

  پارامترهای به   بیشتر اطلاعات  برای شود. بیشتر پارامترها  این از  الکتروپمپو توقف  اندازیراه 
SE04  تاSE03  نماییدمراجعه. 

Page 

98 

Pr05 
0x0004 

Boost Voltage 0.00-20.00% 0.01% R/W 
  حالت   این  در .  شودمی   فعال   Auto boost  حالت   شود   تنظیم   0.0  روی   پارامتر   این   که  درصورتی 

  ولتاژ   به  و  شده محاسبه   بوست  ولتاژ   ،  الکتروپمپ  جریا   و  استاتور   مقاومت  مقدار   به  توجه  با
 تعریف  زیاد  صورت  در   و  است  حساس  استاتور   مقاومت  به  حالت  این.  گرددمی   اضافه  ،منحنی
 .شود  زیاد   بسیار  است   ممکن  پایین   فرکانس  در   الکتروپمپ  جریا   پارامتر،   این   شد 

  فرکانس   در   الکتروپمپ  گشتاور   شود،  تنظیم   پارامتر   این   در   مقداری   صفر   از   غیر   کهدرصورتی 
Start  الکتروپمپ   به  تواندمی   پارامتر   این  ازحدبیش   کرد   زیاد  که  کنید   توجه .  کندمی   تعیین  را  
  فن  یک از  ،زیاد Boost  و پایین دورهای در  الکتروپمپ مداوم استفاده صورت در . بزند آسیب
 . کنید  استفاده الکتروپمپ  کرد   خنک  برای کمکی

Page 
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Pr06 
0x0005 

Boost end Frequency 0.0-Pr02 10.0 R/W 
  که  آنجایی از ولتاژ افزوده نخواهد شد.  منحنیآ  به   از بعد Boostاست که ولتاژ    فرکانسی
تلفات آهن   افزایشو    الکتروپمپباعن اشباع    تواند می بالاتر    هایفرکانس در    Boostولتاژ  

 . کنیددامنه اثر آ  را محدود    توانیدمی پارامتر  این  تنظیمشود، با  الکتروپمپ

Page 

97 

Pr07 
0x0006 

JOG Frequency 0.1-800.0 5.0Hz R/W 
  نیاز است که بدو     فرمانیضرب  فرما  تک .  کندمی  تعیینضرب دستگاه را  پارامتر دور تک   این

  شده تنظیم با فرکانس   الکتروپمپطور موقت باعن  رخش ، به  الکتروپمپ به استارت شد  
حرکت    یندارد و اغلب برا  RUNبه فعال شد  فرما     نیاز عملگر    این  . گرددمی پارامتر    این در  

مراجعه    io01به پارامتر    بیشتر اطلاعات    برای.  رودمی به کار    تولیدضرب و تست خط  داد  تک 
 . نمایید

Page 

102 

Pr08 
0x0007 

JOG Acceleration 0.4-999.9 s 10.0s R/W 
Page 
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هست.در حالت فعال    JOG  یاضرب  عملگر تک   برای اندازیراه شتاب    کنندهتعیین پارامتر    این
 102 .شودمی  الکتروپمپ اندازی راه شتاب  برای  Pr03  جایگزینپارامتر  اینضرب، شد  عملگر تک 

Pr09 
0x0008 

JOG Deceleration 0.4-999.9s 10.0s R/W 
تمعمیمیمن پممماراممتمر  تمممکایمن  عممملمگمر  بمرای  تموقمف  یممما  کمنمنمممده شمممممتممماب   هسمممممممت.  JOGضمممممرب 

  معمولی تابع پارامتر  حالت  ضمممرب نیز ماننداندازی و توقف در عملگر تکتوجه کنید که نوع راه

SE04 و SE03 .هست 

Page 

102 

Pr10 
0x0009 

Fwd/Rev delay Time 0.0-240.0 0.0s R/W 
جهت،   تغییر . هنگام دستور کندمی تعیینگرد را گرد و راست  پ  بین  ت خیرپارامتر زما   این

و    Pr04پارامتر    شیب با    الکتروپمپ ابتدا   در    Pr03  شیبزما  با    این از پستوقف کرده 
 هست.  الکتروپمپعمل مستقل از نوع توقف  این و   گیردمی جهت معکوس شتاب 

 

Pr11 
0x000A Preset Frequency 1 

0.0-Pr16 

10.0 R/W 

Pr12 
0x000B Preset Frequency 2 20.0 R/W 

Pr13 
0x000C 

Preset Frequency 3 30.0 R/W 

Pr14 
0x000D Preset Frequency 4 40.0 R/W 

Pr15 
0x000E Preset Frequency 5 50.0 R/W 

 

فرکانس    5تا    1  تنظیم  پیش  هایفرکانس پارامتر    5  این )دو  در    نیز   دیگردستگاه هستند 
ها  فرکانس   اینمربوط به فعال کرد     ورودیهستند(.    تنظیمقابل    Pr27و    Pr26  پارامترهای

مربوطه، فرکانس دستگاه    یو در صورت فعال شد  ورود  گردندمی انتخاب  io01توسط پارامتر  
که    کنیدتوجه   مقدار خواهد بود.  اینبرابر با    ،PID  یاجمله فرکانس  من   کاریدر هر حالت  

و فرما  استارت دستگاه را    کنندمی   تعیینفقط مرجع فرکانس را    تنظیم   پیش   های فرکانس 
خواهد    مقادیر   اینبرابر    خروجی و در صورت استارت شد  دستگاه، فرکانس    کنندنمی فعال  
 بود. 

93 

Pr16 
 

Frequency Limit 0.0-Pr02 50.0Hz R/W 
  نهمایی.حمد  کنمدمی  تعیین  PIDدسمممممتگماه را در حمالمت کنترل    خروجیفرکمانس   نهماییفرکمانس حمد    این

 مقدار هست. اینهم برابر با  تنظیم پیش هایفرکانسضرب و فرکانس عملگر تک

Pr17 
 

Setpoint Frequency 0-2 1 R/W 
 92 0 .مینیمممقدار فرکانس در هنگام روشن شد  برابر فرکانس 
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(Setpoint = Minimum Frequency )  
فرکانس قبل از خاموش    آخرینقدار فرکانس در هنگام روشن شد  برابر با  م

تنظ  این در   شد . فرکانس  مقدار  دستگاه،  خاموش شد   هنگام  م  ی حالت 
  ی بارگذار   اولیه عنوا  فرکانس  و بعد از روشن شد  دستگاه به   شدهذخیره   ،شده
 .شودمی

(Setpoint = The last Frequency before Power off)  

1 

با فرکانس   از روشن    این. در  5  تنظیم  پیش مقدار فرکانس برابر  حالت پس 
  بارگذاری   اولیهعنوا  فرکانس به  5شماره  تنظیم پیششد  دستگاه فرکانس 

 .شودمی
(Setpoint = Preset Frequency 5)  

2 

Pr18 
0x0011 

Up/Down setting Time 0.1-999.9 s/100Hz 10.0 R/W 
ولوم    یا کلید صفحه هرتز در فرکانس دستگاه توسط   100 تغییر  یزما  لازم برا پارامتر مدت  این

قبلًا    دیجیتال پارامتر    PID  که کنترلی داده شد( هست. درصورت  توضیح)که    SE15توسط 
باشد   شده  هست.  یدرصد   100کاهش    یا  افزایش  برایزما     اینفعال  مرجع  مقدار   در 

کمتر از حد   دیجیتالولوم    یا  کلید صفحه رفتن مرجع توسط    پایینبالا و  سرعت   کهدرصورتی 
 و بالعکس.   دهید افزایش پارامتر سرعت آ  را  ایناست باکم کرد     نیاز 

92 

Pr19 
0x0012 

ACCEL/DECEL Pattern 0-1 0 R/W 
 و توقف شتابگیری  الگوی  تعیین

94 
 0 خطی   الگوی
 S Curve  الگوی
  بخش   در  AP25  تا   AP22  پارامترهای   باید  قرار داده شود  1پارامتر    این   هرگاه 

AP .پارامترهای پیشرفته( نیز تنظیم شود( 

1 

Pr20 
0x0013 

Frequency Step 0.1-800.0 10 R/W 
شد  با مقداری که    تنظیم شود، دستگاه بعد از استارت io05=7  هرگاه  پارامتر  با تنظیم این 

یک پله سرعت   +سپس با فشرد  کلید    تنظیم شده است شروع به حرکت میکند  Pr17  در
مقدار افزایش فرکانس )طول   یابد.می  پله سرعت کاهش  یک  –  یابد و با فشرد افزایش می

   خواهد بود. Pr20  برابر با مقدار  –پله( در هر بار فشرد  کلید + یا  

114 

Pr21 
0x0014 

Speed Gain 0.01 – 99.99 1 R/W 
  )مخصوص حالت وکتور کنترل(  نیی پا کنترلر سرعت در فرکانس  ن یگ

Pr22 
0x0015 

Speed l 0.01 – 99.99 1 R/W 

  )مخصوص حالت وکتور کنترل(  نیی پا یها  انتگرال کنترلر سرعت در فرکانس بیضر 

Pr23 Speed Gain1 0.01 – 99.99 1 R/W 
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0x0016 مخصوص حالت وکتور کنترل(  کنترلر سرعت در فرکانس بالا  ن یگ(  

Pr24 
0x0017 

Speed l10x001 0.01 – 99.99 1 R/W 

  )مخصوص حالت وکتور کنترل(   انتگرال کنترلر سرعت در فرکانس بالا بیضر 

Pr25 
 

Access Level          1-7 7 R/W 
 .کندمی  تعیینبه پارامترها را   دسترسیسطح   Pr25پارامتر  

R/W   قابلیت  معنی به  ( خواند  و نوشتنRead/Write ) 
R/O   قابلیت معنایبه   ( خواند  تنهاRead only .هست ) 

 

 1 (Pr) اصلی  پارامترهای
 2 (Hi) خطا تاریخچه  و   (ob) مانیتورینگ گروه گروه اول +  
 3 (Pr)نامی مقادیر گروه دوم + 
 4 (io) ها خروجی  /ورودیبه   دسترسیگروه سوم +  
 SE 5به گروه  دسترسی گروه  هارم + 
 6 (AP) پیشرفته پارامترهایگروه پنجم + 

 7 به تمام پارامترها  دسترسی
Pr26 

0x0019 

Preset Frequency 6 0.0-Pr16 50.0 R/W 
  6 ی   شماره  تنظیم  پیش فرکانس

Pr27 
0x001A 

Preset Frequency 7 0.0-Pr16 50.0 R/W 
  7 ی  شماره  تنظیم پیش فرکانس 

 112 ( io01=23باشد. ) می PLCمربوط به حالت  Pr34تا   Pr28پارامترهای  

Pr28 
0x001B 

Preset Time 1 0-1000 10 R/W 
  ( Pr11) 1 مدت زما  پله فرکانسی 

Pr29 
0x001C 

Preset Time 2 0-1000 10 R/W 
  ( Pr12)   2مدت زما  پله فرکانسی

Pr30 
0x001D 

Preset Time 3 0-1000 10 R/W 
  ( Pr13)   3مدت زما  پله فرکانسی

Pr31 
0x001E 

Preset Time 4 0-1000 10 R/W 
  ( Pr14)   4مدت زما  پله فرکانسی

Pr32 
0x001F 

Preset Time 5 0-1000 10 R/W 
  ( Pr15)   5مدت زما  پله فرکانسی

Pr33 
0x0020 

Preset Time 6 0-1000 10 R/W 
  ( Pr26)   6مدت زما  پله فرکانسی

Pr34 Preset Time 7 0-1000 10 R/W 
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0x0021 7مدت زما  پله فرکانسی   (Pr27 )  
Pr35 

0x0022 

Starting Frequency 0-20 Hz 0  
  کند.  این پارامتر فرکانس ابتدایی شروع درایو را مشخص می

  rt-2نامی   پارامترهای 

 پارامتر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام  رجیستر 

Rt01 
0x0100 

Motor Current 2.0-Drive Max Current  جریا  نامی R/W 

با جریا    برابر  پارامتر  بر روی پلاک    الکتروپمپ این  نامی است که  بار  شده  درج   الکتروپمپدر 
  های کنترل مهم است.بار و بعضی از الگوریتم نقش این پارامتر برای تشخیص اضافه است.

Rt02 
0x0101 

Motor RPM 100 - 9999 RPM 1500 R/W 
نامی   دقیقه  بر حسب    الکتروپمپسرعت  در  پلاک مشخصات  است  دور  روی    الکتروپمپ که 

  الکتروپمپ های کنترل و همچنین تعیین تعداد قطب  شده است. این پارامتر برای الگوریتم درج 
قطب با دور    4  الکتروپمپفرض این عدد برای  پیش (رود.به کار می  الکتروپمپو نمایش دور  

 هست(  1500باری بی 

 

Rt03 
0x0102 

Motor Voltage 100 - 500V 380(220) R/W 
شمممود و منحنمممی ولتممماژ بمممر کمممه از روی پممملاک مشخصمممات وارد می  الکتروپممممپولتممماژ نمممامی 

کمممه ولتممماژ کنمممد. نقمممش ایمممن پمممارامتر وقتیرا تنظمممیم می الکتروپممممپنیممماز  فرکمممانس ممممورد
توانمممد و درایمممو یکمممی نیسمممت بسمممیار مهمممم اسمممت و تنظمممیم ناصمممحیح آ  می الکتروپممممپ

فمممرض توجه کنیمممد کمممه پیشو حتمممی آسمممیب بمممه آ  شمممود. الکتروپممممپباعمممن کمممارکرد بمممد 
 ولت هست. 380های سه فاز ولت و دستگاه 220فاز های تکدستگاه

 

Rt04 
0x0103 

MOTOR PF 0.40 - 1.00 0.85 R/W 
در بار نامی اسمت که باید از روی پلاک مشمخصمات    الکتروپمپ  (CosФ)این پارامتر ضمریب توا  

 .وارد شود
 

Rt05 
0x0104 

Motor Freq. 20.0 - 800.0Hz 50.0 R/W 
توجمممه کنیمممد کمممه دور نمممامی کنمممد. را تعیمممین می الکتروپممممپایمممن پمممارامتر فرکمممانس نمممامی 

  شود.در این فرکانس در نظر گرفته می الکتروپمپ

Rt06 Stator Resistance 0.0 - 20.0 OHM       RATED R/W 

  Pr-1 پارامترهای اولیه :10 ل  جدو
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0x0105  اندازه با دقت خوب  الگوریتم شناسایی  شود ولی در صورت تمایل  گیری می این پارامتر توسط 
گیری شده از حافظه  طور دستی مقدار آ  را وارد کنید. در این صورت مقدار اندازه توانید به می

پاک خواهد شد. مقدار این پارامتر در تعیین گشتاور و توا  خروجی و محاسبه فرکانس لغزش  
 شود. استفاده می 

 

Rt07 
0x0106 

Rotor resistance 0.0 - 20.0 OHM  RATED R/W 
  مقاومت روتور  

Rt08 
0x0107 

Rated power 0.37 - 15 Rated R/W 
  الکتروپمپ توا  نامی 

Rt09 
0x0108 

No load current 20 - 90 50 R/W 
  الکتروپمپ باری جریا  بی 

Rt10 
0x0109 

Motor Default Direction 0 - 3             0   R/W 
پیش  جهت  پارامتر،  حالت کنترل    الکتروپمپفرض  این  در  از صفحه   PIDرا  و  و کنترل  کلید 

نگه حالت  دارای  می های  تعیین  جهت،  تغییر  برای  بستن  دارنده  از  بعد    الکتروپمپ کند. 
و    1عکس جهت موردنظر بود این پارامتر را به روی    الکتروپمپ که جهت  رخش اولیه  درصورتی 

ثابت است و    همیشه الکتروپمپهای دوم و سوم جهت  رخش در حالت تنظیم نمایید. 3یا 
ورودی  از  بعضی  اگر  حتی  نخواهد کرد  تغییر  شرایطی  هیچ  برای  پ تحت  فرما   گرد/  های 

نیز عمل تغییر جهت غیرفعال هست(    PIDشده باشند.) در حالت کارکرد  ریزی گرد برنامه راست 
به    Forwardدرست متصل شده باشند، جهت    الکتروپمپ  U,V,Wهای  در حالتی که ترمینال 

 نگاه کنید( هست. الکتروپمپ که از روبرو به های ساعت )وقتی معنی  رخش خلاف عقربه 

 

Forward  0 ها مربوطه. قابلیت تغییر جهت توسط فرما  با  
Reverse   1 ها مربوطه. قابلیت تغییر جهت توسط فرما  با  

  2 ( Forward onlyبدو  قابلیت تغییر جهت. ) Forwardفقط 
  3 ( Reverse onlyبدو  قابلیت تغییر جهت. )  Reverseفقط  

Rt11 
0x010A 

Auto Tune 0 - 2 0 R/W 

 0 تنظیم خودکار غیرفعال 

 

 شود.(گیری مقاومت استاتور انجام می اندازه   Enterثانیه فشرد     5پس از  )  تنظیم خودکار 
که این عمل  شود و درصورتی دیده می  Autoدر طی عمل تنظیم خودکار روی صفحه کلمه  

بدو  مشکل انجام شود دستگاه به حالت کار عادی برخواهد گشت در غیر این صورت 
Auto   نشد  صورت  شمک به انجام  معنای  به  شد که  خواهد  دیده  صفحه  روی  ز  

توانید این خطا را ریست  می  STOP/RESETصحیح تنظیم خودکار هست و توسط کلید 
اندازه  نمایید. توسط دستگاه     rt06 گیری مقاومت استاتور مقدار آ  در پارامتر پس از 

 شود. آپدیت می

1 
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 (Press and hold Enter for Rs measurement) 
 بر روی عدد   Rt11 پارامتر تنظیم برای حالت کنترل دور به روش سمنسمورلس. با تنظیم

و با فشمممرد  دکمه ی اسمممتارت یا ارسمممال فرما  حرکت، برای    1بر روی    SE12پارامتر   و2,
در صمممممفحمه   done نمد ثمانیمه فراینمد تخمین بمه طول می انجماممد و لحظمه ای کمه کلممه 

 نمایش ظاهر شود، سیستم تیو  شده است.

2 

Rt12 
0x010B 

Brake Resistance 30 - 300Ohm 100 R/W 
شده روی  این پارامتر مقدار مقاومت ترمز برحسب اهم هست. مقدار آ  برای محاسبه توا  تلف 

بار و آسیب احتمالی،  شود. برای حفاظت از مقاومت ترمز در برابر اضافه این مقاومت استفاده می 
 صورت درست وارد نمایید. مقدار مقاومت ترمز را به 

 

Rt13 
0x010C 

Brake Power 50 - 5000W RATED R/W 
شده روی مقاومت  که توا  تلف این پارامتر تحمل توا  حرارتی مقاومت ترمز هست. درصورتی 

ترمز از این مقدار بیشتر شود دستگاه خطای توا  مقاومت ترمز خواهد داد و برای حفاظت از  
صورت درست  بار و آسیب احتمالی، مقدار مقاومت ترمز و توا  را به مقاومت ترمز در برابر اضافه 

 وارد نمایید. 

 

Rt14 
0x010D 

L sigma 0.01 - 0.3 0.1 R/W 
  ( Lmبه   Lsدر حالت وکتور کنترل ) الکتروپمپمحاسبه شده ی اندوکتانس نسبت  

Rt15 
0x010E 

Slip gain 0.5 - 2.5 0.7 R/W 
  در وکتور کنترل )سنسورلس(  عملکرد اصلاح  یبرا   پی جررا  اسل  ی بهره

 

   io-3  ها ها و خروجی ورودی 

 rt-2پارامترهای نامی : 11جدول  

 نام  پارامتر 
 محدوده 
فرض  پیش  تنظیمات   نوع  

io01 
0x020

0 

Digital Input 
Configuration 18 23-0 های دیجیتال تنظیم ورودی R/W 

io0
1 

ترمینال  D1  ترمینال D2  ترمینال D3 D4 ترمینال   

  
Dترمینال

5 
RUN Page 

0 Enable RUN Jog Fwd/Rev Pre5 D2 65 
1 Enable RUN Jog Pre4 Pre5 D2 66 

2 Enable Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 D2/D
3 67 

3 Enable RUN Pre3 Pre4 Pre5 D2 68 
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4 Enable Start(latch
) 

Stop(latch
) 

Fwd/Rev Jog D2 69 

5 RUN Jog Pre3 Pre4 Pre5 D1 70 

6 RUN Jog Fwd/Rev Pre4 Pre5 D1 71 

7 RUN Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 D1 72 

8 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 D1 73 

9 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 D1 74 

10 RUN Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 D1 75 

11 
Enable 

(Key Mode) Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Start 76 

12 Enable 
(Key Mode) Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 Start 77 

13 Enable 
(Key Mode) Fwd/Rev Jog Pre4 Pre5 Start 78 

14 

Enable 
(Key+DIR

) 
JOG Pre3 Pre4 Pre5 Start 79 

15 Enable 
(Key Mode) Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 Start 80 

16 Modbus 81 

17 Enable Start 
(N.C Button) 

Stop 
(N.C Button) Jog Pre5 D2  

18  -- Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 D2/D
3 

 

19 Fwd RUN Rev RUN Binary input 
D2/D

3  

20 Enable 
Start 

(N.O Latch 
Button) 

Stop 
(N.C Button) Fwd/Rev Jog D2  

21 Enable 
Start\Fwd 
(N.O Latch 

Button) 

Start\Rev 
(N.O Latch 

Button) 

Stop 
(N.C 

Button) 
Jog 

D2/D
3 

 

22 Enable Fwd RUN Rev RUN 
Emergenc

y 
Stop 

Jog 
D2/D

3  
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(N.C Button) 

23 
PLC 
RUN 

PLC 
PAUSE 
(Latch) 

Reset 
(Latch) 

Command 
Signal 

(Latch) 
Jog D1  

  D2، ورودی  D2نسمبت به    D3، ورودی  D3نسمبت به    D4، ورودی  D4نسمبت به    D5ورودی دیجیتال  
های  های دیجیتال نسممممبت به ورودیو تمامی ورودی HSIنسممممبت به    D1، ورودی  D1نسممممبت به  
بماشمممممد،  io04=0اگر پمارامتر   HSIدر تممامی ممدهما ورودی    اعممال بمه خروجی اولویمت دارد. آنمالوگ در 

همای دیجیتمال  بمه خروجی را دارد. توجمه کنیمد اولویمت بما ورودی  Preset 1نیز امکما  اعممال فرکمانس  
D1    تاD5    ،اسمممممت و در صمممممورتی که هیچکدام فعال نباشمممممندHSI شمممممود. در حالتی که  اعمال می

io01=17   باشمد، اسمتارت از طریق یک کلیدN.O    انجام می شمود و اسمتپ از طریق یک کلیدN.C  
اسممت با این تفاوت که نیازی به فعال سممازی  io01=02دقیقا همانند   io01=18صممورت میگیرد.

به عنوا  ورودی های    D5تا  D3باشمد، ورودی های  io01=19در حالتی که    ندارد.  enableورودی  
باینری عمل خواهند کرد و بسمته به حالت باینری انتخاب شمده، یکی از سمرعت های از پیش تعیین  

در    7و   6ی   ( یک تا هفت، فعال خواهد شمممد. ورودی های از پیش تعیین شمممدهPresetشمممده ی )
  Pr15تا    Pr11در پارامترهای    5تا    1و ورودی های از پیش تعیین شممده ی   Pr27و    Pr26پارامتر  

ولتماژ    D3و    D5اگر ورودی همای  ،   io01=19بمه عنوا  مثمال در حمالمت  .بماشمممممنمدقمابمل تنظیم می  
( فعال خواهد  pr05=5)  5ی  داشمممممته باشمممممند، ورودی مربوط به سمممممرعت از پیش تنظیم شمممممده
، میتوا  فرکانس اولیه را با  -000-شمممد.)درصمممورتی که هیچ یک از ورودی های باینری فعال نباشمممند 

 یا هر ورودی دیگری مشخص کرد(  io05=4)  تنظیم ورودی انالوگ بر روی صفحه کلید

 

io02 
0x0201 

D4 Redefine Configuration 0-6 0 R/W 

 Page را طرق نیاز کاربر تغییر بدهد.  D4تواند نقش ورودی دیجیتال  این پارامتر می 
برای آ  در نظر گرفته  io01بدو  باز تعریف. در این حالت هما  نقشی که توسط پارامتر   

 0 کند. بازی می

82 

 1 کند. را بازی می  JOGنقش 

D4   رودبه کار می 4برای انتخاب فرکانس پیش تنظیم. (Preset Frequency 4 ) 2 

  Pr03جای  به  SE21و   SE20رود. پارامترهای  ورودی برای انتخاب شتاب دوم به کار می
  اندازی و توا  شتاب مورد نیاز برای راهاستفاده خواهند شد. در این حالت می  Pr04و  

ورودی    الکتروپمپ توسط  پارامترهای    D4را  منظور  این  برای  و  کرد    SE20انتخاب 
 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید.   SE21و 

(2nd Acceleration/Deceleration Time Select) 

3 
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ورودی  فعال شد   با  حالت  این  به D4 در  مرجع دستگاه  انتخاب شده  ،  جای کمیت 
صفحه کلید دستگاه   یعنی اگر مرجع دستگاه،  بود.   خواهد V2 برابر با ورودی io05در

 و هر ورودی دیگری باشد تا زمانی که ورودی HSI و یا V1 یا ولوم دیجیتال و یا ورودی

D4   توسط دستگاه  مرجع  است  در     V2ورودی فعال  شده  تنظیم  رنج  به  توجه  با  و 
می io09پارامتر حالت  گردد. تعیین  غیر  در  که  0های  خود  نقش  ورودی  این   ،
 (Remote/Local Frequency Setup)کند.نمی ایفاتعیین شده را   io01توسط

4 

 الکتروپمپ   اول به    الکتروپمپ  ، عملکرد درایو از  D4در این حالت با فعال شد  ورودی  
نامی  دوم منتقل می خواهد کرد و مشخصات  درایو عمل  رله  این معنی که  به  شود. 

 دوم پیروی خواهد کرد.  الکتروپمپعملکرد درایو از مقادیر نامی 
5  

io03 

0x0202 

D5 Redefine Configuration 0-8 0 R/W 
برای آ  در نظر گرفته    io01بدو  باز تعریف. در این حالت هما  نقشی که توسط پارامتر  

 0 Page  (No redefinition) کندبازی می

در این حالت با فعال شد  این ورودی، خروجی    کند.نقش خطای خارجی را بازی می
نمایش دیده خواهد شد. برای  دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارجی روی صفحه

که این ورودی  ثانیه فشار دهید. درصورتی  2ریست کرد  این خطا کلید استپ را به مدت  
                 (External fault)فعال باشد خطا دوباره دیده خواهد شد.

1 

83 

 D5 رود. به کار می 5تنظیم برای انتخاب فرکانس پیش 
(Preset Frequency 5 ) 2 

  Pr03جای  به  SE27و    SE26رود. پارامترهای  ورودی برای انتخاب شتاب سوم به کار می
اندازی و  توا  شتاب مورد نیاز برای راهاستفاده خواهند شد. در این حالت می  Pr04و  

  SE27و    SE26انتخاب کرد و برای این منظور پارامترهای   D5 را توسط ورودی  الکتروپمپ 
 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید. 

(3rd Acceleration/Deceleration Time Select) 

3 

که کنترل  رود. درصورتیبه کار می  PIDبرای فعال کرد  کنترلر    D5در این حالت ورودی  
PID    توسطsE15  ،دستگاه   کارکرد فعال شد  این ورودی ت ثیری در  فعال شده باشد

داشت.  متغیر  نخواهد  فرکانس  از  دستگاه  حالت کارکرد  این  تغییر    PID  به کنترل  در 
نیز بازخورد  io15را بازی خواهد کرد و پارامتر    PIDکند و مرجع ورودی نیز نقش مرجع  می

تعی را  میکندیدستگاه  حالت .ن  غیر  در  توسط    0های  که  خود  نقش  ورودی  این 
io01کند.تعیین شده را بازی نمی (PID Remote Activation) 

4 

  5 برعکس خواهد شد.  الکتروپمپ، جهت  رخش  D5با فعال شد  ورودی  

  6 ، خطا ریست خواهد شد.D5رونده در ورودی  با مشاهده لبه بالا

  7 ، خطا ریست خواهد شد.D5رونده در ورودی  با مشاهده لبه پایین
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  8 ، خطا ریست خواهد شد.D5با هرگونه تغییر در ورودی  

io04 

0x0203 

HSI Configuration 0-2 0 R/W 

تواند  می  که این ورودی برای مرجع ورودی و یا بازخورد سیستم کنترلی تعریف نشده باشد درصورتی
  های زیر را بازی کند در غیر این صورت تنظیم این پارامتر ت ثیری در کارکرد آ  ندارد.نقش

Page 

تنظیم شماره   انتخاب فرکانس پیش  1فرکانس پیش  برای  ورودی  این  این حالت  . در 
 ( Preset Frequency 1تنظیم شماره یک به کار خواهد رفت. )

0 

90 

خطا )فالت( خارجی. در این حالت با فعال شد  این ورودی خروجی دستگاه قطع شده  
نمایش دیده خواهد شد. برای ریست کرد  این خطا  و پیغام خطای خارجی روی صفحه

ورودی فعال باشد خطا  ثانیه فشار دهید. درصورتی  2کلید استپ را به مدت   که این 
 ( External fault) دوباره دیده خواهد شد.

1 

تعریف شده باشد این ورودی نیز  io01توسط    Enable. حتی اگر  Enableنقش ورودی  
مربوطه فعال شده باشد تا دستگاه شروع به کار کند در غیر این    Enableباید علاوه بر  
نمایش دیده خواهد شد تا وقتی که این ورودی و ورودی  روی صفحهinhiصورت کلمه  

Enable .اصلی هردو فعال شوند (2nd Enable) 

2 

 فعال میکند.  ورودی این را توسط تکضرب دستگاه   برعکس  ین پارامتر دور ا
 

3 

io05 

0x0204 

Analog Input Configuration 0-7 4 R/W 
Related Parameters Reference io05 Page 

io08 (V1 Voltage Range) V1 0 

91 
, 

93 

       io08 (V1 Voltage Range) 
io09 (V2 Voltage Range) 

(V1+V2)/2 1 

        io06 (I1 Input Range) 
io07 (I1 Current Rage) 

I1 2 

io04 (HSI Conf.) 
io14 HSI Max Frequency) 

HSI (Fmax 
=io14) 3 

Pr17 (Setpoint Frequency) 
Pr18 (Up/Down Setting Time) Keypad (+/-) 4 

Pr17 - Pr18 Up=V1/ Down=V2 5 
SE28 - SE29 - SE30 

SE31 - SE32 MODBUS 6 

Pr20 - Pr17 - Pr18 
Keypad (Step 
Frequency) 7 
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 کند که شامل دو این پارامتر، روش تعیین مرجع فرکانس یا کمیت کنترلی دستگاه را تعیین می

ورودی آنالوگ جریا  و  ورودی  و یک  صفحه    -)فرکانس( و کلیدهای +/  HSI  ورودی آنالوگ ولتاژ 
عنوا  دو ورودی دیجیتال برای حالت  توانند بهکلید هست. توجه کنید که دو ورودی ولتاژ آنالوگ می
ولت    4ولت نشانه فعال بود  و ولتاژ زیر    8ولوم دیجیتال به کار بروند. در این حالت مقدار بالای  

در جدول زیر مقادیر مختلف این پارامتر را مشاهده   نشانه غیرفعال بود  این ورودی خواهد بود.
  D2نسبت به    D3، ورودی    D3نسبت به    D4، ورودی    D4نسبت به    D5ورودی دیجیتال   نمایید.می

به    D2، ورودی   ورودی    D1نسبت   ،D1    نسبت بهHSI   ورودی های دیجیتال نسبت به  و تمامی 
 های آنالوگ در اعمال به خروجی اولویت دارد. ورودی

io06 

0x0205 

I1 Input Range 0-1 1 R/W 
  4در بعضی از سنسورها با خروجی جریا ، خروجی مینیمم برابر   . I1محدوده جریا  ورودی جریا   

 91 آمپر است. این پارامتر را با توجه به نوع سنسور تنظیم نمایید.میلی 0آمپر و در بعضی برابر میلی

0 0-20mA 
 

1 4-20mA 

io07 

0x0206 

I1 Current Range 
0.00-

21.0mA 
20.00 R/W 

آمپر باشد با تنظیم پارامتر  میلی  20که ماکزیمم جریا  وارد شده به ورودی جریا  کمتر از  درصورتی
(، برابر با این پارامتر در نظر گرفته  Feedbackدرصد بازخورد )  100مقدار    PIDفوق در حالت کنترل  

مرجع را با رنج فیدبک تطریق دهید در این حالت   % 100تا   0توانید رنج شود. با این کار شما میمی
 درصد مرجع متناظر با این پارامتر خواهد بود.  100

91 

io08 

0x0207 

V1 Voltage Range 
0.00-

11.00 V 
10.00 R/W 

طور مثمال اگر  شمممممود. بمهمماکزیمم ورودی ولتماژ ورودی آنمالوگ برابر بما این پمارامتر در نظر گرفتمه می
ولتممماژ   بممما    5تممما    V1  ،0محمممدوده  برابر  را  پمممارامتر  این  بممماشمممممممد  تنظیم کنیمممد.   0/5ولمممت   ولمممت 

 توانید استفاده کنید.ضمناً از این پارامتر برای کالیرره کرد  این ورودی نیز می
91 

io09 

0x0208 

V2 Voltage Range 
0.00-11.00 

V 
10.00 R/W 

طور مثال اگر  شود. بهماکزیمم ورودی ولتاژ ورودی آنالوگ دوم برابر با این پارامتر در نظر گرفته می
 91 ولت تنظیم کنید.   5.0ولت باشد این پارامتر را برابر با    5تا    0( مربوطه،  Feedbackمرجع یا بازخورد )

io10 

0x0209 

Indicating Value 0-8 1 R/W 
نمایش روی صفحه  داده می کمیتی که  نمایش  دائما  معمولی  این  در کارکرد  در  شود 

 io10 شود. پارامتر تعریف می

Page 
 0 مرجع فرکانس یا مرجع کنترلی دستگاه.) بسته به حالت کارکرد.( 
 1 شود( روشن می Hz/RPMفرکانس خروجی دستگاه برحسب هرتز. )ممیز روشن و  را   

 2 شوند( % روشن می/A) ممیز دوم و  را   آمپر. 20.00تا  0.00آمپر خروجی دستگاه از 
 3 شوند( % روشن می/A) را   100/ 0تا  0/0درصد کمیت کنترلی یا بازخورد 
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 4 شود( روشن می Hz/RPM) io11دور خروجی دستگاه با توجه به ضریب پارامتر

108 

 5 شود( روشن می Hz/RPM)ممیز خاموش و  را   9999 تا  0از   الکتروپمپدور 
 6 شود( نمایش دیده میسمت  پ صفحه P )حرف  توا  خروجی برحسب کیلو وات. 

 7 شود( نمایش دیده میسمت  پ صفحه Uهای قدرت دستگاه. )حرف ولتاژ خاز 
 8 شود( در سمت  پ صفحه نمایش دیده می Cدمای هیت سینک. )حرف 

 (  io11=23نمایش شماره پله و فرکانس کاری در حالت )
 9 سگمنت اول از سمت  پ شماره پله و سگمنت دوم و سوم شماره پله می باشد. 

io11 

0x020A 

RPM Coefficient 
0.001-
9.999 1.000 R/W 

نمایش، نمایش  ضرب شده و بر روی صفحه  الکتروپمپ این پارامتر در مقدار دور   io10=15اگر
دور باشد و فرکانس خروجی    1500هرتز    50در    الکتروپمپ طور مثال اگر دور نامی  به داده خواهد شد.

با    25 برابر  ضریب  این  و  بوده  عدد    0.5هرتز  شود  روی    375یا    (25/50)×0.5×1500تنظیم 
 نمایش دیده خواهد شد. صفحه

 

io12 

0x020B 

Relay Mode 0-20 0 R/W 
 Page کننده شرط بسته شد  رله خروجی دستگاه هست. این پارامتر تعیین

 رخ داد  خطا. 
 (Active on fault) 

0 - 

 فرکانس صفر. 
 (Active on zero Frequency) 

1 - 

 که ولتاژی در خروجی دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد بود. تا هنگامی
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایا  شتاب گیری.
 (The end of Acceleration and Deceleration) 

3 - 

جریا   شرایط اضافه اگر  این حالت  از    الکتروپمپبار. در  تریپ    PF09به بیش  )سطح 
 شود. اضافه بار( برسد این رله فعال می

 (Active on Overload condition) 
4 - 

 الکتروپمپ شد   Stallزما  
 Motor Stall  

6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 

7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 

8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 

9 - 
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 از دست رفتن فرما  فرکانس 
 Command Loss 

10 - 

 حین کارکرد با سرعت ثابت 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرما  Enable زمانی که 
 Wait Time for run signal Input 14 - 

بیشتر    (io21)فعال شد  در صورتی که توا  خروجی درایو از مقدار ست پوینت توا   
 - 15 شود.  

 1تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-1 

16 - 

 2تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

 - 20 فعال می شود.  PIDبا رسید  به سطح مشخص  شده برای فیدبک  
 شوند.باشد، فعال می  io01=23زمانی که  26تا  21مقدارهای 

 شود. باشد، رله فعال می Runزمانی که دستگاه در حالت 

 PLC Program Running 
      
21 - 

 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هرپله رله به مدت 
PLC Program Step Completed 

22 - 

 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هرسیکل رله به مدت 
PLC Cycle Completed 

23 - 

 شود. زمانی که برنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال می
PLC Operation Paused 24 - 

رله فعال    SE48به تعداد    SE47های مشخص شده در پارامتر  بعد از اتمام تکرارهای پله
 شود. می

PLC Repetition Program Completed 
25 - 

 
 شود. )سپس باید  دوم استفاده می  الکتروپمپ به منظور استفاده از قابلیت ورود و خروج  

io02=6 شود تا ترمینالD4 .به عنوا  فرما  ورود و خروج عمل کند ) 
26 - 

io13 

0x020C 

 Mode) -(OP+ and OP outD 0-20 0 R/W 
 OUTترمینال  کننده شرط فعال شد  خروجی دیجیتالتعیین

 آمپر است. میلی 50توجه کنید که این خروجی کلکتور باز بوده و ظرفیت جریانی آ  حداکثر  
Page 
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 رخ داد  خطا.  
(Active on fault ) 

0 - 

 فرکانس صفر. 
(Active on zero Frequency ) 1 - 

 دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد بود.  ر خروجی د  که ولتاژیهنگامی تا 
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایا  شتاب گیری.
(The end of Acceleration and Deceleration) 3 - 

سطح  )  PF09از    به بیش  الکتروپمپ اگر جریا   حالت    ایندر    :بار اضافه   شرایط 
 شود.برسد این رله فعال می اضافه بار(  تریپ

(Active on Overload condition) 
4 - 

 الکتروپمپ شد   Stallزما  
Motor Stall (Stall) 6 - 

 اضافه ولتاژ 
Over Voltage Trip 7 - 

 کاهش ولتاژ 
Low Voltage Trip 8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
Inverter Over-Heat 9 - 

 از دست رفتن فرما  فرکانس 
Command Loss 10 - 

 حین کارکرد با سرعت ثابت 
During Constant Run 13 - 

بیشتر    (io21)توا     مرجع فعال شد  در صورتی که توا  خروجی درایو از مقدار  
 شود.

15 - 

 نیامده است.  Runفعال است و فرما   Enable زمانی که 
Wait Time for run signal Input 14 - 

 1تابع تشخیص فرکانس 
FDT-1 

16 - 

 2تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تابع تشخیص فرکانس 
FDT-3 

18 - 

 - 19 4تابع تشخیص فرکانس 
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FDT-4 
 - 20 فعال می شود  PIDبا رسید  به سطح مشخص شده برای فیدبک  

io14 

0x020D 

HSI Max Frequency 0.00-50.00KHz 10.0kHz R/W 
عنوا  فرکانس ورودی دستگاه برای  به  HSIماکزیمم فرکانس ورودی پرسرعت در حالتی که ورودی  

سیستم کنترلی   عنوا  بازخورد و یا به  ( io02=4)شده باشد  تعیین مرجع فرکانس دستگاه انتخاب
 ( io15=3)انتخاب شده باشد. 

Page 

90 

io15 

0x020E 

Feedback Selection 1-5 1 R/W 

 Page 1 ست. ا)جریا (  I1ورودی   یکنترلمد  فیدبک  
 2 ست. ا)ورودی دوم ولتاژ(   V2ورودی   یکنترلمد  فیدبک 

101 

های تعریف شده در  ست، در این حالت این ورودی نقشا  HSIورودی    یکنترل  مد  فیدبک
io043 نخواهد کرد.  را بازی 

شود. برای اطلاعات  در این حالت کمیت بازخورد از طریق پورت سریال به دستگاه ارسال می
 4 مراجعه نمایید.  MODBUSبیشتر به ضمیمه 

شود و مقدار عنوا  بازخورد در نظر گرفته میبه  الکتروپمپشده به  در این حالت توا  تزریق  
قابل تنظیم است    SE13نسبت به توا  نامی در پارامتر    الکتروپمپ حداکثر توا  تزریقی به  

ضرب جریا   خواهد بود که از حاصل  الکتروپمپ درصد، معادل توا  نامی    100و مقدار  
گرد و  ها عملگر  پدر این حالت آید. نامی و ولتاژ نامی و ضریب توا  نامی به دست می

شود.  تعیین می  rt10توسط    الکتروپمپ گرد  غیرفعال خواهد شد و جهت  رخش  راست
استفاده خواهد شد و مقدار فیدبک    PIDاز طرفی مرجع فرکانس آنالوگ به عنوا  مرجع  

آید. برای  ای جریا  و ولتاژ( به دست میی لحظهنیز از محاسبه ی خود درایو )محاسبه
 :  ، نیاز استگشتاور متغیرتنظیم درایو روی حالت  

( فعال کنید و فیدبک را در حالت توا  خروجی  SE15=1را توسط پارامتر )  PIDابتدا حالت   
  0 رویio05 (. با کم و زیاد کرد  رفرنس آنالوگ انتخابی )برای مثالio15=5قرار دهید )
هما    می  V1که  توا   است(  مقیاس  تغییر  را کنترل کرد.  )توا (  خروجی  توا  گشتاور 

شود. درکل اگر مرجع ورودی و بازخورد یکی تعریف  انجام می   SE13خروجی نیز با پارامتر  
 در یک فرکانس ثابت خواهد ماند.   الکتروپمپشوند دور 

5 

io16 

0x020
F 

Feedback Selection 1-2 1 R/
W کند. فیلتر شد  بیشتر منجر به  های آنالوگ را تعیین میاین پارامتر ضریب فیلتر دیجیتال ورودی

 .کندها را کندتر میها شده و از طرفی پاسخ به تغییرات ورودیتغییرات کمتر در خواند  این ورودی
 

شود و و  های آنالوگ اعمال میهرتز(. در این حالت فیلتر کمی روی ورودی  100فیلتر کم )
  0 در شرایط کم نویز با طول مسیر کم کابل ورودی مناسب است. 
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 ( متوسط  روی    10فیلتر  بر  قبلی  حالت  به  نسبت  بیشتری  فیلتر  حالت  این  در  هرتز(. 
شود و در شرایط با نویز و طول مسیر متوسط، مناسب است.  های آنالوگ اعمال میورودی

 ( فرض دستگاه)حالت پیش
1 

های  هرتز(. در این حالت فیلتر بیشتری نسبت به حالت قبلی بر روی ورودی  1فیلتر زیاد )
 2 شود و در شرایط با نویز و طول مسیر زیاد مناسب است. آنالوگ اعمال می

io17 

0x0210 

io12 Not Function 0-1 0 R/W 

 Page 0 بصورت مستقیم در خروجی اعمال میشود io12خروجی انتخاب شده در 

  1 (در خروجی اعمال میشود. notبصورت معکوس)io12خروجی انتخاب شده در 

io18 

0x0211 

io13 Not Function 0-1 0 R/W 

 Page 0   کند.عمل می N.Oبصورت  دیجیتال خروجی 

  1 کند. عمل می N.Cبصورت  دیجیتال خروجی 

io19 

0x0212 

Detected Frequency Level 0-Pr02 30 Hz R/W 

 Page سطح تشخیص فرکانس

io20 

0x0213 

Detected Frequency Bandwidth 0-30 Hz 10 Hz R/W 

 Page پهنای باند تشخیص فرکانس 

io21 

0x0214 

Output Power Setpoint  نصف توا  درایو  توا  درایو R/W 

باشد رله درایو فرما  می گیرد io12=15ین مقدار بیشتر شود اگر  ا زمانی که توا  خروجی درایو از  
 شود. io17=1برای عکس کرد  عملکرد باید پارامتر 

Page 

io22 

0x0215 

Detected Feedback Level 0%- 100% 50.00 R/W 
فیدبک   اگر    PIDزمانی که سطح  رسد  می  مقدار  این  خروجی  io13=20یا  io12=20به  باشد، 

 دیجیتال یا رله، فرما  می گیرد. 
 

io23 

0x0216 

Detected Feedback Hysteresis 0– 100Hz 0.00 R/W 

  را تعیین می کند   PIDمیزا  هیسترزیس برای تشخیص سطح فیدبک 
io24 

0x0217 
Reserved - -  

io25 

0x0218 
Reserved - -  

io26 

0x0219 
Reserved - -  

io27 

0x021A 
Reserved - -  
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io28 

0x021B 
Reserved - -  

io29 

0x021C 
Reserved - -  

io30 

0x021D 

D6 Redefine Configuration (just in G200 series) 0 - 9 0 R/W 

 Page  ( بر اساس نیاز کاربر200های تعیین نقش ورودی دیجیتال ششم )فقط در سری
خطای )فالت( خارجی. در این حالت با فعال شد  این ورودی خروجی دستگاه قطع شده  

نمایش دیده خواهد شد. برای ریست کرد  این خطا  و پیغام خطای خارجی روی صفحه
به مدت   را  استپ  درصورتی  2کلید  خطا  ثانیه فشار دهید.  باشد  فعال  ورودی  این  که 
 دوباره دیده خواهد شد.  

(External fault ) 

1 

 

تنظیم شماره   پیش  پیش    6.فرکانس  فرکانس  انتخاب  برای  ورودی  این  حالت  این  در 
 تنظیم شماره یک به کار خواهد رفت. 

 (Preset Frequency 6 ) 
2 

  Pr03جای به SE27و  SE26رود. پارامترهای ورودی برای انتخاب شتاب سوم به کار می
اندازی و  توا  شتاب مورد نیاز برای راهاستفاده خواهند شد. در این حالت می  Pr04و  

  SE27و    SE26انتخاب کرد و برای این منظور پارامترهای    D6را توسط ورودی    الکتروپمپ
 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید. 

(3rd Acceleration/Deceleration Time Select) 

3 

که  رود. درصمممورتیبمممه کمممار ممممی PIDبمممرای فعمممال کمممرد  کنترلمممر  D5در ایمممن حالمممت ورودی 
فعمممال شمممد  ایمممن ورودی تممم ثیری در   فعمممال شمممده باشمممد، SE15توسمممط  PIDکنتمممرل 

 PID بمممه کنتمممرل کمممارکرد دسمممتگاه از فرکمممانس متغیمممر   کمممارکرد دسمممتگاه نخواهمممد داشمممت.
را بمممازی خواهمممد کمممرد و پمممارامتر  PIDکنمممد و مرجمممع ورودی نیمممز نقمممش مرجمممع تغییمممر می

io15نیز بازخورد دستگاه را تعین میکند. 
(PID Remote Activation) 

4 

 5 .با فعال شد  این ورودی جهت  رخش عوض می شود
 6 .به خروجی منتقل  می شود JOGدر این حالت، فرکانس 

تنظیم شماره پیش  پیش   7.  فرکانس  فرکانس  انتخاب  برای  ورودی  این  حالت  این  در 
 تنظیم شماره یک به کار خواهد رفت. 

 (Preset Frequency 7 ) 
7 

  Pr03جای  به  SE27و    SE26رود. پارامترهای  ورودی برای انتخاب شتاب دوم به کار می
اندازی و  توا  شتاب مورد نیاز برای راهاستفاده خواهند شد. در این حالت می  Pr04و  

  Se27و    SE26انتخاب کرد و برای این منظور پارامترهای    D6را توسط ورودی    الکتروپمپ
 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید. 

(2nd Acceleration/Deceleration Time Select) 

8 
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ورودی  جای کمیت انتخاب شده در، مرجع دستگاه بهD6در این حالت با فعال شد  

io05    برابر با ورودی V2 صفحه کلید دستگاه یا    یعنی اگر مرجع دستگاه،  بود. خواهد
   و هر ورودی دیگری باشد تا زمانی که ورودی  HSI و یا V1 ولوم دیجیتال و یا ورودی

D6  توسط دستگاه  مرجع  است  در    V2  ورودی فعال  شده  تنظیم  رنج  به  توجه  با  و 
   گردد. تعیین می io09پارامتر

(Remote/Local Frequency Setup) 

9 

io31 

Relay Mode 2 (just in G200 series) 0-20 0 R/W 

  G100کننده شممرط بسممته شممد  رله  دوم خروجی دسممتگاه هسممت. )سممری های  این پارامتر تعیین
 ی دوم می باشند(فاقد رله

Page 

 رخ داد  خطا. 
 (Active on fault) 0 - 

 فرکانس صفر.  
 (Active on zero Frequency) 1 - 

 که ولتاژی در خروجی دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد بود. تا هنگامی
 (Active while drive outputs are hot) 2 - 

 پایا  شتاب گیری.
 (The end of Acceleration and Deceleration) 

3 - 

جریا   شرایط اضافه اگر  این حالت  از    الکتروپمپبار. در  تریپ    PF09به بیش  )سطح 
 شود. اضافه بار( برسد این رله فعال می

 (Active on Overload condition) 
4 - 

 الکتروپمپ شد   Stallزما  
 Motor Stall  

6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 9 - 

 از دست رفتن فرما  فرکانس 
 Command Loss 

10 - 

 حین کارکرد با سرعت ثابت 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرما  Enable زمانی که 
 Wait Time for run signal Input 

14 - 
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بیشتر    (io21)فعال شد  در صورتی که توا  خروجی درایو از مقدار ست پوینت توا   
  15 شود.  

 1تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-1 

16 - 

 2تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

  20 فعال می شود.  PIDبا رسید  به سطح مشخص  شده برای فیدبک  
 .شوندباشد، فعال میio01=23زمانی که   25تا  21مقدارهای 

 شود. باشد، رله فعال می RUNزمانی که دستگاه در حالت 
PLC Program Running 

21 113 

 113 22 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هر پله رله به مدت  
 113 23 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هر سیکل رله به مدت 

 113 24 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از اتمام کل فرآیند رله به مدت 
 113 25 شود. زمانی که برنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال می

io32 

0x021
F 

io31 not function   0 -1 0 R/W 
  0 .عمل می کند  N.Oبصورت   دوم  خروجی رله
  1 عمل می کند.  N.Cبصورت  دوم خروجی رله 

io33 

0x022
0 

I1 Current Range Minimum Value 0.0 - 21.0mA 4.00 
R/
W 

 

  فوق   پارامتر   م یتنظ  با  باشد   آمپر   ی لیم  0  از   شتر یب  ا یجر   یورود   به   شده  وارد   ا یجر   حداقل  که یدرصورت
  دیتوانیم   شما  کار   نیا  با .  شودیم  گرفته   نظر   در   پارامتر   ن ی ا   با  برابر   آنالوگ   مقدار   درصد   0  شروع  مقدار 
  مرجع   درصد  0  شروع   حالت   ن ی ا   در   دیده  ق یتطر  دبکیف  بازه   با   را   مرجع %  100  تا %  0  بازه   شروع 
 . است گذار   ر یتاث باشد  io06=01 که  یزمان پارامتر  ن یا.بود خواهد  پارامتر  نیا با  متناظر 

 

io34 

0x022
1 

V1 Voltage Range Minimum Value 0.0 - 11.0 V 0.00 
R/
W 

 

  فوق   پارامتر   م یتنظ  با   باشد   ولت   0  از   شتر یبیک    ولتاژ   ی ورود  موجود بر روی   ولتاژ  حداقل   که یدرصورت
  دیتوانیم   شما  کار   نیا  با .  شودیم  گرفته   نظر   در   پارامتر   ن ی ا   با  برابر   آنالوگ   مقدار   درصد   0  شروع  مقدار 
  مرجع   درصد  0  شروع   حالت   ن ی ا   در   دیده  ق یتطر  دبکیف  بازه   با   را   مرجع %  100  تا %  0  بازه   شروع 
 . بود خواهد  پارامتر  نیا با  متناظر 
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 SE-4پارامترهای سیستمی 

 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 نوع  پیش فرض  تنظیمات 

SE01 Password 0-9999 0 R/W 

io35 

0x022
2 

V2 Voltage Range Minimum Value 0.0 - 11.0 V 0.00 
R/
W 

 

  فوق   پارامتر   میتنظ  با  باشد  ولت  0  از  شتر ی بدو    ولتاژ   یورود   موجود بر روی  ولتاژ   حداقل  کهیدرصورت
  دیتوانیم   شما  کار   نیا  با .  شودیم  گرفته   نظر   در   پارامتر   ن ی ا   با  برابر   آنالوگ   مقدار   درصد   0  شروع  مقدار 
  مرجع   درصد  0  شروع   حالت   ن ی ا   در   دیده  ق یتطر  دبکیف  بازه   با   را   مرجع %  100  تا %  0  بازه   شروع 
 . بود خواهد  پارامتر  نیا با  متناظر 

 

io36 

0x022
3 

HSI Min Frequency 0 - io14 0kHz 
R/
W 

 

  ن ییتع  یدستگاه برا  یعنوا  فرکانس ورودبه  HSI  یکه ورود  یپرسرعت در حالت  یفرکانس ورود  ممینیم
انتخاب شده    یکنترل  ستمی عنوا  بازخورد سبه  ای( و  io05=3شده باشد )مرجع فرکانس دستگاه انتخاب

 ( io15=3باشد. )

 

io37 

0x022
4 

Min Frequency outD 0-io38KHz 0kHz 
R/
W 

 
  است.  میقابل تنظ io13پرسرعت که نقش آ  در  یفرکانس خروج   ممینیم

io38 

0x022
5 

Max Frequency outD 0.0 - 50.0KHz 4.00 
R/
W 

 
  .است م یقابل تنظ io13 پرسرعت که نقش آ  در یفرکانس خروج ممیماکز 

 io-3پارامترهای پیشرفته  : 7جدول  
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

0x0300  تنظیم  درصورتی به صفحه  ورود  هنگام  تنظیم شود،  از صفر  غیر  عددی  روی  به  پارامتر  این  که 
  شود تا امکا  تنظیم پارامترها میسر شود.   عنوا  رمز عرور وارد پارامترها باید ابتدا این عدد به 

به صفحه پارامترها   بماند تا ورود مکرر  0بهتر است تا قبل از نهایی شد  تنظیمات، این پارامتر  
تنظیم کنید تا از    تر باشد و پس از نهایی شد  تنظیمات، این پارامتر را به روی عدد دلخواه آسا 

به منظور ذخیره رمز مدنظر  .  آیدبه عمل    جلوگیریپارامترها توسط افراد متفرقه،    تغییرات احتمالی
  ثانیه نگه دارید. 5به مدت  را  Enterباید کلید 

انتخاب    مقداریکه    کنید توجه   و    راحتیبه که    کنیدرا  نشود  را    المقدور حتی فراموش  آ   مقدار 
پارامتر با شرکت تماس حاصل    این . در صورت فراموش کرد  مقدار  نماییدمطمئن ثبت    درجایی
 . نمایید

 

SE02 
0x0301 

Backup / Restore 0-3 0 R/W 
 فعال است.  غیر حالت، عمل باز گرداند  پارامترها  ایندر 

 (Deactivate) 0 

 

فشرده شود   ثانیه 5  برای Enter کلید ،  1عدد  روی پارامتر به   این  تنظیماگر پس از 
 . گردندبرمی  فرضپیش پارامترها به مقدار  تمامی

(Press and hold Enter for 5 Sec ,Load Defaults Value)  

1 

  قبلی   مقادیربه برگرداند     تمایل،  فرضپیش   مقادیربعد از انتخاب    کهدرصورتی 
  ثانیه   5را    Enter  کلید   2عدد   یپارامتر به رو   این  تنظیم، پس از  داشتیدپارامترها 

 .دهیدفشار  
 (Restore edited Parameters) 

2 

گرفته    پشتیبا پارامترها نسخه    جاریاز مقدار    Enter  کلید  ثانیه  5داشتن  با نگه 
  زمانی   برایحالت    این. کاربرد  باشندمی  بازیابیو مانند مرحله دوم قابل    شودمی

به برگرداند  آ    نیاز را دارد که ممکن است   تغییراتیاست که اپراتور قصد انجام  
 باشد.   تغییرات

 (Backup Edited Parameter) 

3 

SE03 
0x0302 

Boot Loader Update 0-1 0 

R/W باید   هستیدبوت لودر    طریقاز    درایونرم افزار    آپدیتبه    نیاز که    زمانی. بوت لودر  طریقاز    آپدیت  
کابل و پروگرامر    طریقتا از    نگهدارید  ثانیه 3را به مدت    اینتر قرار داده و    1  یرا رو   SE03پارامتر  
 .کنید رسانی را بروز  درایو نرم افزار    بتوانید

SE04 
0x0303 

Stop Mode 0-2 0 R/W 
 کند.توقف می شد   تن یم Pr04در پارامتر   صورتیکهبه و  شد تعیین  با شیب  الکتروپمپ

(With defined Ramp Times )  0  
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

طور طبیعی بایستد. در این حالت اینرسی بار، زما  توقف  رها شده تا به   الکتروپمپ
را    الکتروپمپکند. توجه کنید که تا ایستاد  کامل  را تعیین می  دوباره دستگاه 

 شده باشد. تنظیم   2  یا 1 به روی عدد   SE14  استارت نکنید. مگر اینکه پارامتر 
 (Coast to stop ) 

1 

  SE07در پارامتر    DCفرکانس شروع ترمز    باید حالت    این در    DCبا ترمز    ایستاد  
  SE05برابر با    جریا ، مقدار  SE08شده در پارامتر    تنظیم  تاخیرشود، پس از    تنظیم

 شود.   می تزریق الکتروپمپنگه داشتن  ی برا ثانیه  SE06به مدت 
2  

بتوا  اینکه  برای  شود  در صورت   الکتروپمپ  ایستاد   ی  نحوه  دقت  تعیین کرد،  های   را  ورودی  با    کار 

،  Enableرا برداریم، در صورت حذف ورودی    Runباید یا مرجع سرعت و یا ورودی  (   D6تا    D1)دیجیتال
 . در این پارامتر تعیین می شود، رها می شود تا به طور طبیعی بایستد   صرف نظر از هر حالتی که   الکتروپمپ 

SE05 
0x0304 

DC Brake Current 
1.00-

13.00A 

Rated R/W 

 . کندمی  تعیین هست را 2 برابر با SE04   که پارامتراین پارامتر قدرت ترمز جریا  مستقیم را وقتی 
Page 

 

SE06 
0x0305 

DC Brake Time 0.1-999.9 s 5.0 R/W 

 . کندمی  تعیین هست را  2برابر با SE04  که پارامتر این پارامتر زما  ترمز جریا  مستقیم را وقتی
Page 

 

SE07 
0x0306 

DC Brake Start Frequency 0.0-20.0 Hz 0.0 R/W 
می باشد   2برابر با  SE04 که پارامتر وقتی را   مستقیم  جریا  این پارامتر فرکانس شروع خودکار ترمز

 را تعیین می کند.
Page 

 

SE08 
0x0307 

DC Brake Wait Time 0.0-10.0 s 0.0s R/W 
ترمز جریا  مستقیم   اندازی قبل از راه  SE07  به فرکانس  رسید   این پارامتر زما  تاخیر پس از

 را تنظیم می کند. 
Page 

 

SE09 
0x0308 

AVR Function 0-1 1 R/W 

ولتمماژ خروجممی  کننممده ولتمماژ خروجممی اسممت. کننممده تثبیممتایممن پممارامتر فعال
 طورشمممود و بمممهدسمممتگاه بمممدو  توجمممه بمممه تغییمممرات ولتممماژ ورودی تثبیمممت می

 190هرتمممز ولتممماژ  25هرتمممز در فرکمممانس  50ولمممت  380 الکتروپممممپمثمممال بمممرای 
شمممود و تغییمممرات ولتممماژ ورودی تغییمممری در ایمممن ولتممماژ ایجممماد ولمممت اعممممال می

0 
Page 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

تر از حالممت قبممل کمماری بممرای اغلممب کاربردهمما مناسممب ایممن حالممت. نخواهممد کممرد
 (فرضپیش)حالت  هست.

AVR Function is active 
فرکانس   حداکثر  نامیدر  ولتاژ  در    تزریق   الکتروپمپبه    ورودی ،  و    بقیه شده 

طور . به گیردنمی ولتاژ صورت    تثبیتو    میابدکاهش    منحنی ها هم طرق  فرکانس 
هرتز ولتاژ نصف ولتاژ    25هرتز در فرکانس    50ولت    380  الکتروپمپ  برایمثال  
شود    بیشتر ولت    380از    ورودیولتاژ    که درصورتی و    شودمیدستگاه اعمال    ورودی
 و بالعکس.  شودمی  بیشتر   نیزولتاژ   این

 AVR Function is deactivate 

1  

SE10 
0x0309 

Start at Power on 0-1 0 R/W 
  معنی   بدین باشد    مهیا   الکتروپمپ استارت شد     شرایطاگر در هنگام روشن شد ،  

( فعال شده باشند، دستگاه استارت  Runاستارت )   ی( و ورود Enableکه فعالساز )
قطع و    یکبار استارت    ورودی  یافعالساز    باید استارت شد     براینخواهد شد و  

 وصل شود. 

0 

 
  معنی   بدینباشد    مهیا  الکتروپمپاستارت شد     شرایط اگر در هنگام روشن شد   

( فعال شده باشند دستگاه استارت  Runاستارت )  ورودی ( و  Enableکه فعالساز )
 خواهد شد.

1-600 

SE11 
0x030A 

Fan Turn On 0-2 0  R/W 
نصب   شرایطدر  معمولی.) بار الکتروپمپروشن شد  فن همزما  با استارت شد  

 ( عادی 
 Start with Motor Start 

0 

 
  سممانتیگراد درجه    55خنک کننده دسممتگاه به    فن هنگامیکه دمایروشممن شممد   

و    معمولیدرجه برگردد.)بار   50  زیر دما به    هنگامیکهو خاموش شمد  فن    رسمیده
 پر گردوغبار( یامحل نصب مرطوب 

Start Conditionally 

1 

 گرم(  محیط و  سنگین روشن.)بار   همیشهفن 
Always on 

2 

SE12 
0x030B 

Sensor less control mode 0-1 0 R/W 
 0 غیرفعال کنترل دور به روش سنسورلس 

 1 فعال  سنسورلسکنترل دور به روش  
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

SE13 
0x030C 

Power Scale (%) 0.0-100.0% 100%  R/W 

  D5  ورودی  طریقاز    یافعال( و    PIDشده باشد )  تنظیم  1در حالت    SE15پارامتر    کهدرصورتی 
توا  دستگاه انتخاب  io15=5انتخاب شده باشد و بازخورد کنترل هم توسط    PIDحالت کنترلر  
طور مثال  . به کندمی  تعیین را    الکتروپمپشده به    تزریق پارامتر حداکثر توا     اینشده باشد،  

  الکتروپمپ درصد باشد دور    100برابر با    نیز دستگاه    ی درصد بوده و مرجع ورود  100پارامتر    ایناگر  
به    کاریحالت   اینشود.    تزریق  الکتروپمپبه    الکتروپمپ  نامیکه توا    رودمی بالا    ییتا جا

 هست. مفید رولینگ استفاده در  یخصوص برا

Page 

101 

SE14 
0x030D 

Start on the Fly (Speed search) 0-3 2 R/W 

درحال  رخش قبل از استارت شد  دستگاه به کار    الکتروپمپ این پارامتر برای پیدا کرد  دور  
با سرعت قابل ملاحظه در حال    الکتروپمپرود. اگر هنگام اعمال فرکانس صفر به خروجی، می

که حالت استپ   رخش باشد، دستگاه به سرعت خطای اضافه جریا  خواهد داد. درصورتی
از نوع رها شونده باشد و یا خروجی دستگاه در اثر یک خطا قطع شده باشد و یا    الکتروپمپ 
توسط پروسه خط تولید قبل از استارت شد  به گردش درآمده باشد این حالت    الکتروپمپ 

عمل استارت را تا    الکتروپمپ پیش خواهد آمد. توجه کنید که عمل پیدا کرد  جهت و دور  
 به ت خیر خواهد انداخت.  الکتروپمپپیدا کرد  سرعت 

 

 در حال  رخش.   الکتروپمپسرعت  تعیینکرد    غیرفعال 
(Disabled)  0 

 

 در حال  رخش در هر استارت.   الکتروپمپدور   تعیینفعال کرد  
(Every Start )  1 

 در حال  رخش فقط در حالت استپ رها شونده.  الکتروپمپ دور    تعیینفعال کرد   
( Only when the stop Mode  SE04=1 (Coast to stop) 2 

  درحال  رخش در استارت اول پس از روشن   الکتروپمپفعال کرد  تعیین دور  

اندازی  در  رخش، عکس دور موردنظر برای راه   الکتروپمپکه دور  درصورتی . شد 
در جهت مخالف را پیدا کرده و آ     الکتروپمپباشد، دستگاه ابتدا دور    الکتروپمپ

و با محدود کرد  جریا  و ولتاژ متوقف    Pr04 را با شیب تنظیم شده در پارامتر 
اندازی  راه   Pr03کند و سپس آ  را در جهت دلخواه و با شیب تنظیم شده در  می
 کند.می

( Once before the first Start after POWER ON 

3 

SE15 
0x030E 

Controller Select 0-2 0 R/W 
  0 غیرفعال کنترلر 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

Deactivate 
و   کنترلیدستگاه بسته به مرجع    خروجیحالت فرکانس  این فعال. در  PID کنترلر 

به کنترلر   ضمیمهبه    بیشتر اطلاعات    برای .  کندمی   تغییر بازخورد    PID مربوط 
 . شود می تنظیم  SE19تا  SE16کنترلر از   این  پارامترهای. نماییدمراجعه 

PID Is Active 

1 

ا  On/Offکنترلر   در  فرکانس  ی فعال.  حالت  مرجع    خروجین  به  بسته  دستگاه 
  می   تعیین  SE37کنترلر در    این   هیسترزیس  میزا .  شودمیکنترل    On-Offبصورت  
 شود.

On-Off Control Active 

2 

SE16 
0x030F 

   P of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
این ضریب نشانگر ضریب کنترلر متناسب هست. زیاد بود  آ  باعن سریع    PIDدر حالت کنترل  

نیز باعن کندی    شود و کم بود  آ حال ناپایداری سیستم کنترلی میشد  سیستم و درعین 
 مراجعه نمایید. PIDضمیمه کنترلر شود. برای تنظیم درست این پارامتر به سیستم می 

Page 

101 

SE17 
0x0310 

I of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
این ضریب نشانگر ضریب انتگرال گیر هست. زیاد بود  آ  باعن سریع    PIDدر حالت کنترل  

نیز باعن زیادشد     شود و کم بود  آ  حال ناپایداری سیستم کنترلی می شد  سیستم و درعین 
  PIDبخش کنترلر    شود. برای تنظیم درست این پارامتر به زما  حذف خطای متغیر کنترل می 

 مراجعه نمایید. 

Page 

 

SE18 
0x0311 

D of PID 0.01-99.99 1.00 R/W 
 بهپارامتر  ایندرست  تنظیم برایهست.  گیر مشتق   ضریبنشانگر  ضریب این  PIDدر حالت کنترل  

 .نماییدمراجعه  PIDکنترلر   ضمیمه
Page 

 

SE19 
0x0312 

PID Process Reverse 0-1 0 R/W 
 Page پروسه معکوس غیر فعال 

در پروسه معکوس، با زیاد   rt03و    rt01در این حالت جریا  و ولتاژ حداکثر یعنی پارامتر های 
کاهش می    Feedbackشد  کمیت کنترل شونده )به طور مثال دما، فشار و ...(، مقدار بازخورد یا  

  ( در نظر گرفته می شود. 100%یابد. جریا  و ولتاژ حداقل، معادل حداکثر بازخورد ) 

در این حالت پروسه کنترلی به طور کامل معکوس می شود. به عبارت دیگر، خطای کنترل کننده  
 عبارت است از تفاضل مقدار بازخورد از مقدار مرجع. 

SE20 
0x0313 

2nd Acceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
Page 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

باشد،  مربوطه فعال   ورودی باشند و    3برابر  io03  یاio02پارامتر    کهدرصورتی  عدد    اینشده 
 خواهد شد.  افزایشی شتاب  ی برا  Pr03پارامتر   جایگزین

 

SE21 
0x0314 

2nd Deceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
پممارامتر قبممل    خواهممد شمممممممد.  کمماهشمممممیشمممممتمماب    برای  Pr04پممارامتر    جممایگزینممماننممد 

را با    الکتروپمپو کاهش دور    افزایششمممممتاب    مقادیر   توانیدمیدو پارامتر    اینبا اسمممممتفاده از  
 .دهید تغییر D5 یاو  D4 ترمینالو کاربرد و با فعال کرد   شرایطتوجه به 

Page 

 

SE22 
0x0315 

Setpoint Mode for PID 0-2 0 R/W 
  این   اولیهپارامتر مقدار    اینانتخاب شده باشد،    SE15توسط پارامتر    PIDکنترل    کهدرصورتی 
 Page .کندمی  تعیینمرجع را 

 مقدار مرجع صفر 
 PID Setpoint = 0   0 

 
 از خاموش شد   پیش تنظیمیمقدار  آخرینمقدار مرجع برابر 

 PID Setpoint = The last value before Power off 
1 

  مقدار مرجع برابر با پارامتر

 PID Setpoint = SE23 2 

SE23 
0x0316 

Setpoint value for PID 
0.00-

99.99% 

10.00% R/W 

SETPOINTمقدار   قبلی در صورت فعال شد  پارامتر      

SE24 
0x0317 

PWM Freq. 
SE25-

10.0kHz 
4.0kHz R/W 

بالاتر    هایفرکانس .  کندمی   تعیینطبقه قدرت دستگاه را    سوئیچینگ پارامتر مقدار فرکانس    این
  شود میو گشتاور    جریا و کم شد  دامنه نوسانات    الکتروپمپسوت    یباعن کم شد  صدا

تر کارکرد  دستگاه و  گرم   همچنین و    ماکزیممگشتاور و توا     جزئیباعن کاهش    طرفی از    ولی
  5.5در دستگاه    کهدرصورتی .شودمی   الکتروپمپ   پایین  خیلی گشتاور در دورهای    تر پایین   کیفیت 
کاهش توا   درصد   3، کیلوهرتزهر   ازای شود به   تنظیم کیلوهرتز 4  بالایفرکانس   این کیلووات 

که  کیلوهرتز هست و درصورتی   6تا    4مقدار بهینه این پارامتر بین  برای دستگاه در نظر بگیرید.
 مشکلی ندارید از تغییر این پارامتر خودداری نمایید. الکتروپمپبا صدای 

 

SE25 
0x0318 PWM Min freq. 

2.0−SE24 
kHz 

2.0kHz R/W 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

  تعیین ( دستگاه را  سینکهیت )در هنگام دا  شد     سوئیچینگ فرکانس    پایینپارامتر، حد    این
کم کرد  تلفات    برای  کندمیدرجه تجاوز    70دستگاه از    سینک هیت   دمای   کههنگامی .  کندمی

تا از    کندمی   پیداکاهش    پیوستهدستگاه به صورت   سوئیچینگ طبقه قدرت دستگاه، فرکانس  
  این درجه  80به  سینک هیت  دمای رسید  کند و با   جلوگیریدستگاه   دمای اضافه  خطای بروز  

دستگاه را   سوییچینگ حداقل مجاز فرکانس    توانیدمیپارامتر    این  تنظیمبا   .دهدمی خطا رخ  
در    خطایتعداد    کمترینتا شاهد    کنید  تعیین دما  و  روزهای  اضافه    سنگین   ی بارها  یاگرم 

 .باشید  الکتروپمپ

 

SE26 
0x0319 

3rd Acceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
در پارامتر    D5  ورودی   تعریفکه توسط باز    کندمی  تعیین سوم را    اندازیپارامتر، شتاب راه    این

io03  .ارتباط   طریق  از  همچنینشتاب   اینقابل انتخاب خواهد بودMODBUS    قابل انتخاب
 .میشودشتاب اعمال  این نیز  PIDهست. در حالت کنترلر  

Page 

 

SE27 
0x031A 

 

3rd Deceleration Time 0.4-999.9 s 5.0 R/W 
  io03در پارامتر   D5 ورودی تعریف که توسط باز   کندمی تعیین پارامتر شتاب توقف سوم را  این

قابل انتخاب هست.   MODBUSارتباط    طریقاز    همچنینشتاب    اینقابل انتخاب خواهد بود.  
 . میشودشتاب اعمال  این نیز  PIDدر حالت کنترلر 

Page 

 

SE28 
0x031B 

Baud rate 0-5 3 R/W 
خطوط    برای   ترپایین   هایسرعت .  کندمی  تعیین را    سریالارتباط    - ثانیهبر    بیت  -پارامتر سرعت  این

 تر هستند.مناسب  نویز پر   هایمحیط و   طولانی
 

4800 bps  0  
9600 bps  1  

19200 bps  2  

38400 bps  3  

57600 bps  4  

115200 bps 5  

SE29 
0x031C 

Serial Address 1-240 1 R/W 
ارتباط    کنندهتعیین پارامتر    این هنگام  در  دستگاه    برای هست.    سریالآدرس 

   .نماییدمراجعه   RS485 سریالمربوط به ارتباط   ضمیمهبه    بیشتر اطلاعات 

SE30 
0x031D 

Parity 0-2 0  R/W 
No parity 0 

 
Odd parity 1 
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 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

Even parity 2 

SE31 
0x031E 

Communication Time out 0.1-99.9s 1.0 R/W 
ارسال     یزیبه آدرس دستگاه    Masterآ     طیکه اگر در    زمانیست کننده    تعیین پارامتر    این

انجام    خطاینکند   ارتباط  به قطع  پارامتر بعدی، عمل مربوط  به  بسته  و  ارتباط فعال شده 
 خواهد شد.

 

SE32 
0x031F 

Time out Function 0-2 0 R/W 
 0 نمیشود انجام    عملی

93 
 1 مربوط به توقف(  پارامترهای . )طرق میشوددستگاه استپ 

 . بایسممتد شممود تا  میرها    الکتروپمپ( و  Enable=0. )میشممودفعال    غیر دسممتگاه  
مشممممماهمده    نممایشارتبماط بر روی صمممممفحمه   -CL- قطع  خطمای  2و   1  حمالتهمایدر 

 خواهد شد.
2 

SE33 
0x0320 

Software version 1.00-9.99 - R/O 
  دستگاه هست.  میکروپروسسور افزار پارامتر نشانگر نسخه نرم  این

SE34 
0x0321 

Drive Model R/O 
  تشخیص قابل    زیر براساس جدول    درایو شود. مدل    می پارامتر نشا  داده    ایندر    درایو مدل  
 است.

 0151 کیلووات   5/1تکفاز  0403 کیلووات   4سه فاز  
 0221 کیلووات   2/2تکفاز  0553 کیلووات   5/5سه فاز 
 0301 کیلووات   3تکفاز  7503 کیلووات   5/7سه فاز 
   1103 کیلووات   11سه فاز 
   1503 کیلووات   15سه فاز 
   1853 کیلووات   18.5سه فاز 
   2203 کیلووات   22سه فاز 
   3303 کیلووات   30سه فاز 
   3703 کیلووات   37سه فاز 
   4503 کیلووات   45سه فاز  
   5503 کیلووات   55سه فاز 

 

 

SE35 
0x0322 

V/F pattern Select 0-3 0 R/W 
 Pr05و پارامتر    الکتروپمپطرق مشخصات  1درجه   خطی منحنی

 (Linear + Boost)  0 Page 
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 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

 برای پمپ و فن و کمپرسور و بارهای مشابه.    1.5از درجه   نمایی منحنی
(Pump and fan ) 

1 

 ترپایین   های فرکانس حالت در    اینمثل فن.    بارهایی   برای  2از درجه    نمایی  منحنی
و گشتاور    کندمی اعمال    الکتروپمپنسبت به حالت قبل به    کمتریولتاژ    نامیاز  

 .یابدمیکاهش   بیشتریبا سرعت   نامیاز دور  تر پایین  دورهایدر   الکتروپمپ
(2nd order curve) 

2 

شده   تعریف با بوست ولتاژ   Startدر فرکانس  تعریف شده توسط کاربر  V/F یالگو
 3 است.   تعریف هار فرکانس و ولتاژ قابل   AP22تا   AP14 های و با پارامتر 

  Pr05و پارامتر    میابد کاهش    نامیفرکانس    زیر   های فرکانس در    الکتروپمپ ولتاژ    2و    1در حالت  
 جویی صرفه پمپ و فن، باعن   برای حالت   این. استفاده از  شوندمی گرفته    نادیده  نیز Pr06و 
  توصیه دارند    پاییندر دور    کافیبه گشتاور    نیاز کاربردها که    سایر   برای  ولی  گرددمی   انرژیدر  
 .شودنمی 

 

SE36 
0x0323 

V/f Start Frequency 0.1-500.0 Hz 10.0 R/W 
ولتاژ   بوست  شروع    اولیه فرکانس  کاربر    تعریف   V/F  الگوی در    V/F  منحنیو  توسط  شده 

(SE35=03 ) 
Page 

 
SE37 

0x0324 
On/Off Mode Hysteresis 0.00-100.00 % 0.00 R/W 

  On/Offکنترلر   برای هیسترزیس میزا  تعیین

SE38 
0x0325 

PID Sleep Hysteresis 0.0-600.0Hz 0.0 R/W 

که   زمانیفعال است،    PID  کنترلیکه مد  حالتیدر    درایو  خروجیحول    فرکانسی  هیسترزیس 
  نیاز که فرکانس مورد   زمانیشود و تا میخاموش    درایوشود    SE38کمتر از   درایو  کاریفرکانس  

PID  از  بیشترSE38+SE39   شود.   نمیاستارت   درایونشود 

 

SE39 
0x0326 

PID Start Hysteresis 0.0-600.0Hz 0.0 R/W 

  نیاز فرکانس مورد    وقتی.  PID  کنترلیدر زما  کارکرد در مد    درایواستارت    هیسترزیس  تعیین
PID  کمتر از   خروجیدرSE38+SE39   شود.  نمی استارت  درایو باشد  

SE40 
0x0327 

Start at Enable on 0-1 0 R/W 
 نیا به باشد،  ا یمه  و یدرا شد  استارت ط یشرا  Enable ی ورود  آمد  از پس اگر

  0 .شد خواهد استارت و یدرا باشد، فعال  Run فرما  که صورت
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

 نیا به باشد،  ا یمه  و یدرا شد  استارت ط یشرا  Enable ی ورود  آمد  از پس اگر
 استارت ی برا و  شد  نخواهد استارت ویدرا باشد، فعال Run فرما  که صورت
 .شود وصل  مجددا و قطع کبار ی  Run فرما  است لازم SE41-49 شد 

1  

SE40 
0x0328 

PID Wake up error 0-0.999 0.000  R/W 

 مرجع مقدار  از پسخورد اختلاف که یصورت در .کنندهکنترل  شد  روشن یبرا  لازم یخطا  مقدار
 ذکر به لازم .شودی م آغاز کنترل پروسه باشد SE41 پارامتر در شده میتنظ مقدار از ترش ی ب

 مرجع مقدار  ن یب  ی درصد  99.9 اختلاف  معادل که است  0.999 پارامتر ن یا مقدار  حداکثر  است
 .است پسخورد و

 

 ( io01=23باشد. ) می PLCمربوط به حالت  SE49تا   SE42پارامترهای   

SE42 
0x0329 

PLC mode 1-5 1 R\W 
  PLCنحوه عملکرد 

  1 شود.های فرکانسی تعریف شده اجرا می یکبار )به تعداد( کل پله 
  2 شود.به طور پیوسته کل سیکل تکرار می 

شود )پس از  های فرکانسی تعریف شده اجرا می ( کل پله SE49یکبار )به تعداد  
  3 .شود(شود سپس پله بعدی اجرا می اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر می 

شود  شود )پس از اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر میبه طور پیوسته کل سیکل تکرار می
  4 شود(. سپس پله بعدی اجرا می

  5 شود. بعد از یکبار اجرای کامل سیکل، با سرعت آخرین پله ادامه داده می 

    SE43 
0x032A 

PLC mode 0-1 0  R\W 
   :  و یدرا  برق  قطع هنگام در 

  برقدار   دوباره  از   بعد   و   شود   رهیذخ   یحرکت  پله  از   مانده  یباق   زما   و   فرکانس
   0 . کند  حرکت پله هما   با  شد 

   1 . کند  شروع اول پله از  و  شده ستیر 

SE44 
0x032B 

Time Unit 0-1 0 R\W 
   0 ه یثان  برحسب یفرکانس یها  پله زما 
   1 قه یدق  برحسب یفرکانس یها  پله زما 

SE45 
0x032C 

Command Signal 0-1 0 R\W 
از انجام پله اینکه بعد  (  ه اتفاقی  SE48( به تعداد مشخص )SE47های مشخص شده )تعیین 

  بیفتد:

  0 ی سیکل را انجام دهد. ادامه 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

  1 منتظر سیگنال فرما  بماند و در فرکانس و جهت آخرین پله کار کند. 
SE46 

0x032D 
 0-7 0 R\W 

  های فرکانسی تعریف شده تعداد کل پله 
SE47 

0x032E 
 0-7 0 R\W 

  های فرکانسی تکرار شونده تعداد کل پله 
SE48 

0x032F 
 0-7 0 R\W 

  SE47های مشخص شده در پارامتر تعداد فرکانس 
SE49 

0x0330 
 0-7 0 R\W 

  باشد.  3یا   1برابر  SE42تعداد تکرار کل سیکل هنگامی که 
SE50 

0x0331 
Constant Voltage of Speed Search 1-30 10 R\W 

  کند.شود را مشخص می این پارامتر درصد ولتاژ نامی که با آ  فرآیند اسپیدسرچ انجام می 

SE51 
0x0332 

Frequency Step of Speed Search 1-10 1 R\W 
می  تعیین  را  اسپیدسرچ  فرکانسی  پله  داده  رزولوشن  نمایش  برابر  هزار  صورت  به  )اعداد  کند. 

  ( هست. 0.001Hzشوند یعنی حالت پیش فرض برابر  می

SE52 
0x0333 

Minimum Speed Search Frequency 0-7.5 0 R\W 
  کند.حد پایین فرکانسی اسپیدسرچ را تعیین می

  Ap-5پیشرفته  پارامترهای 

 پارامتر 
ی  محدوده  نام  رجیستر 

 نوع  پیش فرض  تنظیمات 

AP01 
0x0400 Difference between FWD and REV boost −20.00%~

+ 20.00% 0 R/W 

 SE-4پارامترهای پیشرفته :  13جدول
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متفاوت از مقدار آ  در جهت    الکتروپمپبرای تعریف میزا  بوست در حالت معکوس حرکت  
این پارامتر منفی مقدار بوست در   این پارامتر باید تغییر کند. در صورت تنظیم  مستقیم 

یا مستقیم؛ بوست در حالت معکوس غیر فعال می شود. بصورت پیشفرض    FWDحالت  
 مقدار بوست در حالت معکوس برابر با مقدار آ  در حالت مستقیم است. 

% باشمممد، بصمممورت پیش فرض مقدار بوسممت  10مثال: اگر میزا  بوسمممت حالت مسمممتقیم  
تنظیم کنیم مقدار بوست حالت   %5+را روی    AP01% است اما اگر  10حالت معکوس هم  
تنظیم شمود بوسمت حالت معکوس    %5-خواهد شمد اگر روی    %15=5+10معکوس برابر با  

 خواهد شد. %5=5-10برابر با 

Page 

AP02 
0x0401 

No. of Auto Restart try 0-6 0 R/W 
از وقوع یک خطا که موجب قطع  خودکار  تعداد دفعات تلاش برای استارت مجدد   پس 

 Page شده است. الکتروپمپ خروجی و توقف 

AP03 
0x0402 

Auto Restart try Time 0-30s 0 R/W 
 Page تعریف شده است.  AP02زما  تاخیر بین دفعات استارت مجدد که در پارامتر 

AP04 
0x0403 

Energy Saving 
(percentage of Voltage reduction) 

0.00-30.00% 0.00 R/W 

 Page 0 عملگر صرفه جوئی انرژی غیر فعال است. 

که این پارامتر غیر از صفر مقدار دیگری تنظیم شود، درصد حداکثر  درصورتی 
کاهش ولتاژ مجاز در فرکانس ثابت و بار نامی را تعیین می کند تا در صورت  

 ولتاژ به این حد از ولتاژ نامی کمتر شود.  الکتروپمپعدم کاهش دور 

تا   0.01
30 

 

AP05 
0x0404 

DWELL Frequency 0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 
 Page 0 غیر فعال است. DWELLعملگر 

 106 800.0-0.1 را مشخص می کند. DWELLفرکانس عملگر 

AP06 
0x0405 

DWELL Time 0.0-10.0 s 0.0 R/W 

 Page را مشخص می کند. DWELLمدت زما  عملگر 
105 

AP07 
0x0406 

Skip Frequency 0-1 0 R/W 

 Page 0 عملگر حذف فرکانس غیر فعال است. 

 100 1 عملگر حذف فرکانس فعال است. 
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در صورت فعال شد  این عملگر حداکثر سه فرکانس تشدید سیستم را می توا  در حین 
و توقف حذف نمود. این   شتابگیری  پایین مناسب  و  بالا  باید حدود  این منظور  برای 

وارد نمود. هر جفت پارامتر که صفر قرار داده   AP13تا    AP08فرکانس ها را در پارامترهای  
 شود، در عملکرد این عملگر بی تاثیر خواهد بود. 

 

AP08 
0x0407 

Skip Frequency 1 
high 

 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 1حد بالای فرکانس تشدید 

AP09 
0x0408 

Skip Frequency 1 
low 800.0-0.0 1ین فرکانس تشدید ی حد پا Hz 0.0 R/W 

AP10 
0x0409 

Skip Frequency 2 
high  800.0-0.0 2حد بالای فرکانس تشدید Hz 0.0 R/W 

AP11 
0x040A 

Skip Frequency 2 
low 

 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 2ین فرکانس تشدید ی حد پا

AP12 
0x040B 

Skip Frequency 3 
high 

 Hz 0.0 R/W 800.0-0.0 3حد بالای فرکانس تشدید 

AP13 
0x040C 

Skip Frequency 3 
low 800.0-0.0 3ین فرکانس تشدید ی حد پا Hz 0.0 R/W 

AP14 
0x040D 

User V/F Pattern Voltage 1 0.0-100.0% 0.0 R/W 

نقطه   الگوی    1ولتاژ  )  V/Fدر  ولتاژ بصورت  ( SE35=03تعریف شده توسط کاربر  این 
ولت    38بعنوا  مثال اگر بخواهیم این ولتاژ   درصدی از ولتاژ خروجی تعریف می شود.

% 10باشد، باید این پارامتر را روی    V/Fبالاتر از ولتاژ پیش فرض آ  بر روی نمودار خطی  
 تنظیم می کنیم. 

Page 

AP15 
0x040E 

User V/F Pattern 
Frequency 1 

  V/Fفرکانس نقطه ا در الگوی 
تعریف شده توسط کاربر  

(SE35=03 ) 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

AP16 
0x040F 

User V/F Pattern Voltage 2 0.0-100.0% 0.0 R/W 

نقطه   الگوی    2ولتاژ  )  V/Fدر  ولتاژ بصورت  ( SE35=03تعریف شده توسط کاربر  این 
درصد تعریف می شود. بعنوا  مثال اگر بخواهیم این ولتاژ   100درصدی از ولتاژ خروجی  

بالاتر از ولتاژ آ  بر روی منحنی    38 این پارامتر روی    V/Fولت  باید  باشد  % 10خطی 
 تنظیم شود. 

Page 
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AP17 
0x0410 

User V/F Pattern 
Frequency 2 

در الگوی    2فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ( SE35=03کاربر ) 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

AP18 
0x0411 

User V/F Pattern Voltage 3 0.0-100.0% 0.0 R/W 

این ولتاژ بصورت درصدی   (SE35=03تعریف شده توسط کاربر )   V/Fدر الگوی    3ولتاژ نقطه  
ولت    38درصد تعریف می شود. بعنوا  مثال اگر بخواهیم این ولتاژ    100از ولتاژ خروجی  

 % تنظیم شود. 10خطی باشد باید این پارامتر روی  V/Fبالاتر از ولتاژ آ  بر روی منحنی 
Page 

AP19 
0x0412 

User V/F Pattern 
Frequency 3 

را الگوی   3فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ( SE35=03کاربر ) 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

AP20 
0x0413 

User V/F Pattern Voltage 4 0.0-100.0% 0.0 R/W 

این ولتاژ بصورت درصدی   (SE35=03تعریف شده توسط کاربر )   V/Fدر الگوی    4ولتاژ نقطه  
ولت    38درصد تعریف می شود. بعنوا  مثال اگر بخواهیم این ولتاژ    100از ولتاژ خروجی  

 % تنظیم شود. 10خطی باشد باید این پارامتر روی  V/Fبالاتر از ولتاژ آ  بر روی منحنی 

Page 

 

AP21 
0x0414 

User V/F Pattern 
Frequency 4 

در الگوی   4فرکانس نقطه 
V/F   تعریف شده توسط

 ( SE35=03کاربر ) 
0.0-800.0 Hz 0.0 R/W 

AP22 
0x0415 

S-Curve Acceleration Start Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتعیین مقدار شتاب تکانه ابتدای شتابگیری در منحنی 
Page 

 

AP23 
0x0416 

S-Curve Acceleration end Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتعیین مقدار شتاب تکانه انتهای شتابگیری در منحنی 
Page 

 

AP24 
0x0417 

S-Curve Deceleration Start Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curveتعیین مقدار شتاب تکانه ابتدای توقف در منحنی 
Page 

 
AP25 

0x0418 
S-Curve Deceleration end Jerk 2/s310.0 m-0.0 2/s30.5 m R/W 

 S Curve Pageتعیین مقدار شتاب تکانه انتهای توقف در منحنی 
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AP26 
0x0419 

DWELL Functionality 0-1 0 R/W 
را    AP05فرکانس    AP06تنظیم شود پس از استارت درایو به مدت زما     1اگر این پارامتر مقدار  

 این عملکرد غیرفعال است.  JOGدر حالت  توجه:اعمال کرده سپس به فرکانس مرجع میرود. 
 

AP27 
0x041A 

Run after fault reset 0-1 0 R/W 
باشد و فرما  استارت    1باشد درایو استارت نخواهد شد اما  اگر    0پس از ریست شد  خطا، اگر  

 موجود باشد درایو استارت خواهد شد. 
 

AP28 
0x041B 

Second motor selection 0-2 0 R/W 
 اول یا دوم(   الکتروپمپهستیم. )  الکتروپمپکند که در حال کار با کدام  این پارامتر مشخص می

 : با توجه به وضعیت  0
 اول  الکتروپمپ: 1
 دوم   الکتروپمپ : 2

 

  Pf-6 پارامترهای حفاظتی 

 پارامتر 
 رجیستر 

پیش   محدوده تنظیمات  نام 
 نوع  فرض 

PF01 
0x0500 

ETH Protection 0-1 0 R/W 
 0 الکتریکی  ییگرما  حفاظت  کرد   غیرفعال 

110 
 1 الکتریکی  ی یگرما  حفاظت کرد   فعال

PF02 
0x0501 

ETH Level for 1 min. 30-200% 150% R/W 
 110 (. الکتروپمپدقیقه را تعیین می کند)برحسب جریا  نامی  1سطح تحمل حرارتی برای 

PF04 
0x0503 

Motor Type 0-1 0 R/W 
 دارای سیستم خنک کننده داخلی است.   الکتروپمپ -0
 110 دارای سیستم خنک کننده خارجی است.   الکتروپمپ -1

PF05 
0x0504 

Overload Warning Enable 0-1 0 R/W 
 112 این پارامتر فعال یا غیر فعال کرد  هشدار اضافه بار را بر عهده دارد. 

PF06 
0x0505 

Overload Warning Level 30-150% 110% R/W 
 112 الکتروپمپ تعیین سطح برای هشدار اضافه بار برحسب جریا  نامی 

PF07 
0x0506 

Overload Warning Time 0-30 s      1s R/W 
 112 تعیین بازه زمانی حداقل برای اعلام هشدار اضافه بار 

PF08 Overload Trip Enable 0-1 1 R/W 

 AP-5پارامترهای پیشرفته  :  14جدول  
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0x0507 .112 این پارامتر فعال یا غیر فعال کرد  تریپ )قطع خروجی( بعلت اضافه بار را بر عهده دارد 

PF09 
0x0508 

Overload Trip Level 30-200 % 110% R/W 

 112 الکتروپمپتعیین سطح برای تریپ )قطع خروجی( بعلت اضافه بار برحسب جریا  نامی 

PF10 
0x0509 

Overload Trip Time 0-60 1s R/W 
 112 تعیین مدت زما  حداقل برای تریپ )قطع خروجی( بعلت وقوع اضافه بار 

PF11 
0x050A 

Stall Prevention Select 0-7 3 R/W 

ارائه شده، درصورتی  ویا حین توقف، طرق جدول  ثابت  ولتاژ در حین شتابگیری، سرعت  که 
 112 شود، این پارامتر حفاظتی فعال می شود.  PF12بیشتر از سطح تعیین شده در پارامتر  

 شتابگیری حین  توقف حین  سرعت ثابتحین  

0 - - - 
1 - - √ 
2 - √ - 
3 - √ √ 
4 √ - - 
5 √ - √ 
6 √ √ - 
7 √ √ √ 

 

 

PF12 
0x050B 

Stall Prevention Level 60-150% 130% R/W 
 Stall Prevention 112تعیین سطح ولتاژ برای فعال شد  عملگر  

PF13 
0x050C 

Input -  Output Phase Loss Protection 0-3 0 R/W 
 0 غیرفعال  

113 
 1 فقط زما  قطع فاز خروجی 
 2 فقط زما  قطع فاز ورودی 

 3 در زما  قطع فاز ورودی و خروجی 

PF14 
0x050D 

External Trip Signal 0-1 0 R/W 
را تعیین نمود تا خروجی دستگاه    D4زمانی که یک خطای خارجی رخ دهد می توا  ورودی  

 113 تنظیم خواهد شد. io03=0  زمانی که این پارامتر فعال شود بصورت خودکار  قطع شود.

 0 غیر فعال 
 

 1 برای اتصال سیگنال خطای خارجی قرار داده شده است(   D5ورودی )  فعال
PF15 Inverter Overload 0-1 1 R/W 
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0x050E  0 غیرفعال 

114 
 تنظیم می شود( 4برابر با  io12فعال )مقدار 

در صورت فعال شد  این عملگرد خروجی دیجیتال برای اعلام سیگنال مربوط  
در صورت فعال شد  اعمال  io12=4تنظیم    به اضافه بار اینورتر تنظیم می شود.

 شود.می

1 

PF16 
0x0510 

Input Power Loss  0-2 0 R/W 

شود. اقدام بعدی  متوقف می  به حالت استپ رهاشونده  الکتروپمپدر هنگام نوسا  برق، 
 به صورت زیر خواهد بود:  سیدی   درایو بعد از وصل مجدد برق و احیای ولتاژ لینک

 
 0 های شارژ وارد مدار نخواهند شد.رله مقاومت 

بعد از بروز خطا و برگشت برق درایو مجددا استارت نخواهد شد و به ریستارت  
 1 دستی نیاز دارد.

 2 سی حرکت ادامه خواهد داشت. بعد از وصل شد  برق و احیای لینک دی 

 
  So-7  پارامتر های سولار 

 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

So01 
0x0600 

Tank Level Sensor Type 0-3 0 R/W 
 فلوتر با کنتاکت نرمال بسته .(NC)(پایه D5 را از طریق کنتاکت NC   فلوتر به ترمینال

12V متصل نمایید) . 
 

 فلوتر با کنتاکت نرمال باز (NO)(.پایه D5 را از طریق کنتاکت NO   فلوتر به ترمینال
12V متصل نمایید.( 

  هایخروجی سنسور را به ترمینال ) .ولت  10تا  0سنسور آنالوگ سطح با بازه ولتاژی 
V2  0وV متصل نمایید( . 

  خروجی سنسور را به ترمینال).آمپرمیلی   20تا  4سنسور آنالوگ سطح با بازه جریانی 
I1 د(. متصل نمایی 

So02 
0x0601 

Tank Full Threshold 0-100% 100 R/W 
کند که  صورت درصدی، تعیین می این پارامتر بخشی از سیگنال سنسور سطح مخز  را، به 

 .شودعنوا  وضعیت پر بود  مخز  تشخیص داده می به 
 

So03 Tank Full Confirmation Duration 0-100s 10 R/W 

  Pf-6 پارامترهای حفاظتی: 15لجدو



   

73 
 

 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

0x0602  های نامعتررِ پر بود   کند که برای فیلتر کرد  سیگنال این پارامتر یک زما  ت خیر تعیین می
شود. در صورتی که سیگنال پر بود  مخز  در طول این مدت معترر باقی  مخز  استفاده می 

عنوا  »پر« تشخیص داده خواهد شد. این عملکرد باعن حذف  بماند، وضعیت مخز  به 
اشتباه وضعیت پر بود  مخز  را  شود که ممکن است به های گذرایی می نوسانات یا سیگنال 

 .فعال کنند

 

So04 
0x0603 

Top-up Threshold for Pump Activation 0-100% 90 R/W 
دلیل پر بود  مخز  غیرفعال شده باشد، این پارامتر درصدی از سیگنال  هنگامی که پمپ به 

کند که در آ ، پمپ مجدداً فعال شده و فرآیند جررا  سنسور سطح مخز  را تعیین می 
 .شودآغاز می  (Top-up) سطح

 

So05 
0x0604 

Top-up Activation Delay 0-3600S 10 R/W 
تر از کند که طی آ  درصد سیگنال سطح باید پایین زمانی را تعیین می این پارامتر مدت 

باقی بماند. تنها در صورت برقرار بود   (So04) سازی پمپ برای جررا  سطحآستانه فعال 
 .اندازی خواهد شداین شرط، سیگنال معترر در نظر گرفته شده و پمپ راه 

 

So08 
0x0607 

Dry Pump Trip Enable 0-1 1 R/W 
 غیرفعال  

 فعال 
So09 

0x0608 
Dry Pump Detection Frequency 0-Pr02 40 R/W 

شده در این پارامتر کار کند و توا   در صورتی که پمپ با فرکانسی بالاتر از مقدار تعیین 
تشخیص داده خواهد   (Dry Pump) کارکرد  پمپ  مصرفی آ  پایین باشد، وضعیت خشک

 .شد

 

So10 
0x0609 

Dry Pump Cancellation Frequency Tolerance 0-100Hz 5 R/W 
کار کرد  پمپ، اگر فرکانس از مقدار  در صورت نزدیک بود  به تشخیص وضعیت خشک 

شده در این پارامتر کمتر شود،  به اندازه تعیین  Dry Pump (So09) فرکانس تشخیص
 .لغو خواهد شد Dry Pump تشخیص

 

So11 
0x060A 

Dry Pump Detection Power 0-100% 30 R/W 
زما  توا  مصرفی آ   کار کند و هم  (So09) شدهاگر پمپ با فرکانسی بالاتر از مقدار تعیین 

 کارکرد  پمپ   شده در این پارامتر باشد، وضعیت خشککمتر از آستانه تعریف 
(Dry Pump)  صورت درصدی نسبت به توا  تشخیص داده خواهد شد. محاسبه توا  به

 .شودانجام می rt08 شده توسط پارامتر نامی تعیین 

 

So12 Dry Pump Cancellation Power Tolerance 0-100% 10 R/W 
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 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

0x060B کارکرد  پمپ در آستانه فعال شد  باشد، اگر توا    در صورتی که تشخیص وضعیت خشک
 شده در این پارامتر از مقدار توا  تشخیص مصرفی پمپ به اندازه تعیین 

 Dry Pump (So11) بیشتر شود، تشخیص  Dry Pump  لغو خواهد شد. 

 

So13 
0x060C 

Dry Pump Delay Time Threshold 0-So14 s 1 R/W 
کند؛ در  کارکرد  پمپ را تعیین می   این پارامتر زما  ت خیر لازم برای ت یید وضعیت خشک

 شده برای شرایط صورتی که فرکانس و توا  مصرفی پمپ در محدوده تعریف 
 Dry Pump قرار داشته باشند. 

 

So14 
0x060D 

Dry Pump Trip Time So13-100 s 10 R/W 
کند که  زمانی را تعیین می فعال باشد، این پارامتر مدت  Dry Pump Trip Timeدر صورتی که  

شده برای  پس از آ ، در صورت قرار گرفتن فرکانس و توا  مصرفی پمپ در محدوده تعریف
 .به حالت تریپ تبدیل خواهد شد Dry Pump ، وضعیتDry Pump  شرایط

 

So15 
0x060E 

Dry Pump Fault Reset Delay 0.1-24 h 0.1 R/W 
کند. هنگامی را تعیین می   Dry Pump Fault Reset Delayزما  لازم برای این پارامتر مدت 

دلیل تشخیص خطا متوقف شود، این زما  ت خیر  رخ دهد و پمپ به  Dry Pump که خطای
دهد مجدداً تلاش کرده و بررسی کند که آیا پمپ همچنا  در وضعیت  به سیستم اجازه می 

قرار دارد یا آب در آ  جریا  یافته است. در صورتی که تعداد دفعات تلاش مجدد   کار   خشک
های متوالی بیشتر از یک بار تنظیم شده باشد، این پارامتر همچنین فاصله زمانی بین تلاش 

  .کنداندازی مجدد را مشخص می برای راه 

 

So16 
0x060F 

Dry Pump Fault Retry Count 0-10 1 R/W 

را تعیین  Dry Pump این پارامتر تعداد دفعات تلاش مجدد برای ریست خودکار خطای
 شده در پارامتر ت خیر ریست خطای کند. هر بار تلاش مجدد، بر اساس زما  ت خیر تعریفمی

Dry Pump  شودانجام می. 

 

So17 
0x0610 

Dry Fault-Free Runtime for Counter Reset So−600s 120 R/W 
شده بدو  بروز  زما  تعیین ، اگر پمپ در طول مدت Dry Pump  پس از برطرف شد  خطای 

ریست   Dry Pump خطا به کار خود ادامه دهد، شمارنده دفعات تلاش مجدد خطای
   .خواهد شد

 

So20 
0x0613 

PV Panel Open Circuit Voltage 0-780V 540 R/W 
متصل به درایو   (PV) پنل فتوولتائیک (Open Circuit Voltage) این پارامتر ولتاژ مدار باز

در حالتی است که   کند. این مقدار بیانگر سطح ولتاژ پنلرا تعیین می  (VFD) کنترل دور 
 .هیچ باری به آ  متصل نباشد
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 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

So21 
0x0614 

PV Panel Maximum Power Point Voltage 0-780V 540 R/W 
متصل   PV پنل (Maximum Power Point Voltage) این پارامتر ولتاژ نقطه حداکثر توا 

کند. این مقدار، سطح ولتاژ بهینه برای تولید توا  مؤثر و سازگاری مناسب با  را تنظیم می
 .نمایدرا تعیین می  (VFD) درایو

 

So22 
0x0615 

MPP Search Mode 0-1 0 R/W 
  جستجوی خودکار نقطه حداکثر توا (MPP) برای تنظیم ولتاژ VDC فعال است.  

  حالت تنظیم دستی ولتاژ VDC  که در آ  جستجوی خودکار نقطه حداکثر توا 
(MPP)   شودغیرفعال می. 

So23 
0x0616 

Manual Setpoint Voltage 0-780V 540 R/W 
صورت  را به  VDC دهد سطح ولتاژ موردنظر برای مقدار تنظیمیاین پارامتر به کاربر اجازه می 

روی حالت   MPP شود که حالت جستجوی دستی تعیین کند. این پارامتر زمانی استفاده می 
 .دستی تنظیم شده باشد

 

So24 
0x0617 

MPP Search Voltage Step 0.1-10V 1 R/W 
 این پارامتر مقدار گام تغییر ولتاژ مورد استفاده در فرآیند جستجوی نقطه حداکثر توا 

(MPP)   کند که در هر مرحله از الگوریتم  کند. این مقدار مشخص می را تعیین می
، ولتاژ  ه میزا  )بر حسب ولت( تغییر داده شود. با تنظیم این پارامتر،  MPP جستجوی
تواند دقت و میزا  جزئیات فرآیند جستجو را کنترل کرده و در نتیجه بر سرعت و  کاربر می 

 .دقت یافتن ولتاژ کاری بهینه سیستم ت ثیر بگذارد

 

So25 
0x0618 

MPP Search Interval 0.1-200 min 1 R/W 
کند تا ولتاژ کاری  را تعیین می  MPP این پارامتر فاصله زمانی بین جستجوهای متوالی

سازی  سیستم بهینه شود. تنظیم این پارامتر باعن ایجاد تعادل بین عملکرد سیستم و بهینه 
 .توا  خواهد شد

 

So26 
0x0619 

PID P Coefficient for Small Voltage Errors 0-10 1.00 R/W 
کند تا اصلاحات لازم با  میزا  پاسخ پمپ به خطاهای کو ک ولتاژ را تنظیم می  P ضریب

دقت مناسب برای دستیابی به عملکرد بهینه انجام شود. توجه داشته باشید که برای تنظیم  
 .نیز تنظیم شوند D (So) و I (So) شود ضرایبتر عملکرد سیستم، توصیه می دقیق 

 

So27 
0x061A 

PID I Coefficient for Small Voltage Errors 0-10 1.00 R/W 
  .کندرا تنظیم می   small voltage errorsمیزا  پاسخ پمپ به  I ضریب

So28 
0x061B 

PID D Coefficient for Small Voltage Errors 0-10 1.00 R/W 
  .کندمیزا  پاسخ پمپ به خطاهای کو ک ولتاژ را تنظیم می  D ضریب
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 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

So29 
0x061C 

Voltage Error Threshold for PID Switch 0.1-100 0.1 R/W 
کند. با تنظیم  بر اساس مقدار خطای ولتاژ را فراهم می  PID این پارامتر امکا  تنظیم ضرایب

تواند عملکرد بهتری در  سیستم می  (Soو  So ،So )، PID مجموعه دوم ضرایب
   .تری را در شرایط کاری مختلف ارائه دهدتر داشته باشد و پاسخ بهینه خطاهای بزرگ 

 

So30 
0x061D 

PID Large Error P Coefficient 0-10 2.00 R/W 
شود که اختلاف بین ولتاژ که زمانی فعال می  PID کنندهاز مجموعه دوم کنترل  P ضریب
بیشتر شود.   PID (So29) و ولتاژ واقعی از مقدار آستانه تغییر  (Setpoint Voltage) مرجع 

نیز الزامی  D (So32) و  I (So31) برای دستیابی به عملکرد بهینه، تنظیم صحیح ضرایب
 .است

 

So31 
0x061E 

PID Large Error I Coefficient 0-10 2.00 R/W 
  .کندمیزا  پاسخ پمپ به خطاهای بزرگ ولتاژ را تنظیم می  I ضریب

So32 
0x061F 

PID Large Error D Coefficient 0-10 2.00 R/W 
  .کندمیزا  پاسخ پمپ به خطاهای بزرگ ولتاژ را تنظیم می  D ضریب

So37 
0x0624 

Sleep Mode Frequency Threshold 0-100Hz 25.0 R/W 
تر  کند که در صورت باقی ماند  فرکانس پمپ پایین این پارامتر آستانه فرکانسی را تعیین می 

خواهد شد.   (Sleep Mode) اسلیپپمپ وارد حالت  ،(So39) زما  مشخص از آ  به مدت 
  اسلیپشده باشد، پمپ وارد حالت همچنین اگر توا  مصرفی پمپ کمتر از مقدار تعیین 

به سطح کافی برای   DC ماند که ولتاژ لینکباقی می اسلیپشود. پمپ تا زمانی در حالت می
 .برسد (Wake Up) بیدار شد 

 

So38 
0x0625 

Sleep Mode Power Threshold 0-100% 25 R/W 
را تعیین  (Sleep Mode) اسلیپاین پارامتر آستانه توا  لازم برای ورود پمپ به حالت 

شده  شود که توا  مصرفی پمپ کمتر از مقدار تعیین زمانی فعال می   اسلیپکند. حالت می
پایین باقی بماند.   (So39) زما  مشخصیدر این پارامتر باشد یا فرکانس پمپ برای مدت

به سطح کافی برسد. مقدار   DC ماند که ولتاژ لینک باقی می   اسلیپپمپ تا زمانی در حالت 
محاسبه  (rt08) الکتروپمپضرب این پارامتر در توا  نامی واقعی آستانه توا  از حاصل 

 .شودمی

 

So39 
0x0626 

Sleep Confirmation Time 0-100s 30 R/W 
را تعیین   (Sleep Mode) اسلیپزما  لازم برای ت یید شرایط ورود به حالت این پارامتر مدت 

در اثر نوسانات موقتی فرکانس یا توا    اسلیپکند. این عملکرد از ورود پمپ به حالت می
 .کندجلوگیری می 

 

So40 Wake-up Voltage Threshold 0-1000V 200 R/W 
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 پارامتر 

 رجیستر 
 نوع  فرض پیش  محدوده تنظیمات  نام 

0x0627 این پارامتر آستانه ولتاژ لینک DC  اسلیپلازم برای خروج پمپ از حالت (Sleep Mode)   را
به این مقدار رسیده یا از آ  بیشتر شود و این   DC کند. در صورتی که ولتاژ لینک تعیین می 

صورت خودکار از حالت  برقرار بماند، پمپ به  (SO41) زما  مشخصی وضعیت به مدت 
گردد. همچنین اگر در حین عملکرد عادی، ولتاژ  خارج شده و به عملکرد عادی بازمی   اسلیپ
 .جلوگیری خواهد شد   اسلیپبالاتر از این آستانه باشد، از ورود پمپ به حالت  DC لینک

 

So41 
0x0628 

Wake-up Confirmation Delay 0-600s 100 R/W 
باید بالاتر از آستانه   DC کند که طی آ  ولتاژ لینک زمانی را مشخص می این پارامتر مدت 

 (Sleep Mode) اسلیپباقی بماند تا پمپ از حالت  (Wake-up Threshold) بیدار شد 
 .خارج شود

 

So48 
0x062F 

Enable Connected to Grid  0-1 0 R/W 
کند. در این حالت،  را فعال می  (Connected to Grid) این پارامتر حالت اتصال به شبکه

، پمپ با  D4 غیرفعال شده و در صورت فعال بود  ورودی دیجیتال MPP جستجوی
 .کار خواهد کرد (So49) شودفرکانس ثابتی که توسط کاربر تعیین می

 

So49 
0x0630 

Frequency When Connected to Grid  Pr01-Pr02 Pr02 R/W 
 کند که پمپ در حالت اتصال به شبکه این پارامتر فرکانس ثابتی را تعیین می

 (Connected to Grid) با آ  کار خواهد کرد. 
 

So52 
0x0633 

Low Power Detection Threshold 0-100% 30 R/W 
کند. اگر توا   تعیین می  (rt08) صورت درصدی از توا  نامیای را به این پارامتر آستانه 

را   (Low Power Mode) مصرفی پمپ کمتر از این مقدار باشد، درایو حالت توا  پایین 
 .باشد PV هایدهنده وجود مشکل در سیستم یا آلودگی پنل تواند نشا  کند که می فعال می 

 

So53 
0x0634 

Low Power Confirmation Time 0-100s 10 R/W 
را تعیین   (Low Power) زما  لازم برای ت یید تشخیص حالت توا  پاییناین پارامتر مدت 

تر از آستانه توا  پایین باقی بماند،  کند. اگر توا  مصرفی پمپ در طول این مدت پایین می
 .را ت یید خواهد کرد Low Power درایو وضعیت 

 

So64 
0x063F 

Energy 0-9999 0 R/W 
 ین لحظه. میزا  انرژی مصرف شده توسط درایو از لحظه روشن شد  تا ا

 .شودریست می  درایو این پارامتر   مجدد بلافاصله پس از روشن شد توجه:  
 

So65 Total Energy 0-9999 0 R/W 
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0x0640 .میزا  کل انرژی مصرف شده توسط درایو، از زما  اولین استارت 
 شود.می  صفر   کرد  پارامتر ها  (SE02)این پارامتر، تنها با ری استور تو دیفالتمقدار توجه: 

 

 
 

  Hi-8 خطا   تاریخچه نمایش 

 نوع  توضیحات  ریجستر  پارامتر 
Hi01 0x0700 ( آخرین خطای دستگاهLast fault ) 

R/O 

Hi02 0x0701  خطای دستگاه قبل از پارامترHi01 
Hi03 0x0702  خطای دستگاه قبل از پارامترHi02 
Hi04 0x0703  خطای دستگاه قبل از پارامترHi03 
Hi05 0x0704  خطای دستگاه قبل از پارامترHi04 
Hi06 0x0705  خطای دستگاه قبل از پارامترHi05 
Hi07 0x0706  خطای دستگاه قبل از پارامترHi06 
Hi08 0x0707 تعداد خطای اتصال کوتاه  (SC occurrence ) 
Hi09 0x0708  تعداد خطای جریا  (OC-OCA-OCd occurrence ) 
Hi10 0x0709 تعداد خطای اضافه دما (OH occurrence) 
Hi11 0x070A  تعداد خطای اضافه ولتاژ(OV occurrence) 
Hi12 0x070B (  تعداد خطای اضافه تواOP occurrence ) 
Hi13 0x070C ساعات روشن بود  دستگاه  (Total on Time ) 
Hi14 0x070D ( ساعات استارت بود  دستگاهTotal run Time ) 
Hi15 0x070E  ساعات سپری شده از آخرین خطا  (Hours elapsed from the last fault ) 
Hi16 0x070F  ریست کرد  تاریخچه خطاها از Hi01  تاHi07 R/W 

 
 
 

 So-7پارامترهای سولار  :  16جدول

  Hi-8 ی خطانمایش تاریخچه :17جدول
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  ob-9پارامترهای مانیتورینگ 

 نوع  واحد پارامتر  توضیحات  نام  ریجستر  پارامتر 

ob01 0x0800 Input Terminal status    نمایش وضعیت فعال یا غیر فعال بود
 On-Off R/O ورودی های دستگاه 

ob02 0x0801 Output Terminal status    نمایش وضعیت فعال یا غیر فعال بود
 On-Off R/O خروجی های دستگاه 

ob03 0x0802 Output Current  نمایش جریا  خروجی A R/O 

ob04 0x0803 RPM 
 الکتروپمپ نمایش دور 

)براساس فرکانس تزریق شده به  
 ( الکتروپمپ

RPM R/O 

ob05 0x0804 Heat Sink Temperature  نمایش دمای هیت سینک داخل درایو C° R/O 

ob06 0x0805 DC link Voltage  نمایش ولتاژ باسDC V R/O 

ob07 0x0806 Output Voltage   نمایش دامنه ولتاژ خروجی تزریقی به
 الکتروپمپ 

V R/O 

ob08 0x0807 Output Power  الکتروپمپ نمایش توا  تزریقی به kW R/O 
ob09 0x0808 Output Torque   الکتروپمپ  گشتاور تقریری نمایش N.m R/O 

  
 اصلی  پارامترهایتوابع و 

 (io01)های دیجیتال  ورودی 

 
io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
0 Enable RUN Jog Fwd/Rev Pre5 

 
رود. بدو  فعال شد  این  کرد  دستگاه به کار می   Enableبرای    D1فرض دستگاه. در این حالت ورودی  حالت پیش 

برای    D2کند. ورودی  ورودی، دستگاه در هیچ شرایطی استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را بازی می 
با فعال شد  این ورودی، دستگاه استارت شده    Enableرود. در صورت فعال بود  فرما   استارت کرد  دستگاه به کار می

با غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. پارامتر   افتاد  و ایستاد     Pr03و    SE04و  راه  را تعیین    الکتروپمپ طریقه 

 ob-9پارامترهای مانیتورینگ : 18جدول  
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یا  تک   D3ورودی   کنید.می استارت، فرکانس    JOGضرب  به فعال شد   نیاز  بدو   با فعال شد  آ   و  دستگاه است 
های آنالوگ و  خواهد بود.این ورودی دارای بالاترین اولویت در بین تمامی ورودی  Pr07خروجی دستگاه برابر با پارامتر  

کند و در صورت فعال شد ، جهت  نقش ورودی جهت را بازی می  D4ورودی   دیجیتال برای تنظیم فرکانس خروجی است.
گردد. توجه کنید که نقش  به جهت استاندارد برمی  الکتروپمپ معکوس خواهد شد و با غیرفعال شد  جهت    الکتروپمپ

قابل    Pr15که در پارامتر   5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   هست.  io02این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  
  الکتروپمپ این فرکانس به ( D2توسط ورودی ) الکتروپمپتنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شد  

 هست. io03اعمال خواهد شد.توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 

 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 

1 Enable RUN Jog Pre4 Pre5 
 
رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملًا  کرد  دستگاه به کار می  Enableبرای    D1ورودی    -1

 کنید.را تعیین می الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   SE02و   SE04پارامتر  کند.نقش ورودی حفاظتی را بازی می 
رود. در صورت فعال شد  این ورودی دستگاه استارت شده و با غیرفعال  برای استارت کرد  دستگاه به کار می  D2ورودی  

 کنید.را تعیین می  الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   Pr03و   SE04شد  آ  استپ خواهد شد. پارامتر 
دستگاه است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه    JOGضرب یا  تک   D3ورودی  

قابل تنظیم است را  Pr14   که در پارامتر   4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی   خواهد بود.  Pr07برابر با پارامتر  
اعمال خواهد    الکتروپمپ( این فرکانس به  D2)توسط ورودی    الکتروپمپانتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شد   

   io01=00های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :18شکل
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  5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی   .هست  io02توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر    شد.
(  D2)توسط ورودی    الکتروپمپقابل تنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شد     Pr15که در پارامتر  

 هست.  io03کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر توجه   اعمال خواهد شد. الکتروپمپ این فرکانس به 

 
 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 

2 Enable Fwd RUN Rev RUN Jog Pre5 
 
رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  کرد  دستگاه به کار می  Enableبرای    D1ورودی    -2

رود. در صورت فعال  گرد دستگاه به کار میبرای استارت کرد  راست   D2ورودی    کند.عملًا نقش ورودی حفاظتی را بازی می 
 گرد استارت شده و با غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. شد  این ورودی دستگاه در جهت راست 

گرد  رود. در صورت فعال شد  این ورودی دستگاه در جهت  پ گرد دستگاه به کار می برای استارت کرد   پ   D3ورودی 
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شد  آ   تک   D4ورودی    استارت شده و با غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد.

توجه کنید که نقش این  .  خواهد بود  Pr07بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر  
قابل   Pr15 که در پارامتر   5فرکانس پیش تنظیم شماره   D5 ورودی    .هست  io02ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 io01=01های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییزات ورودی: 19شکل 
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  الکتروپمپ این فرکانس به    D2توسط ورودی    الکتروپمپتنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شد   
 هست. io03توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  اعمال خواهد شد.

 
 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
3 Enable RUN Pre3 Pre4 Pre5 

 
رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  کرد  دستگاه به کار می  Enableبرای    D1ورودی    -3

رود. در صورت فعال بود   برای استارت کرد  دستگاه به کار می   D2ورودی   کند. عملًا نقش ورودی حفاظتی را بازی می 
  SE04با فعال شد  این ورودی، دستگاه استارت شده و با غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. پارامتر    Enableفرما  

های  برای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی  کنید.را تعیین می   الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد     Pr03و  
شوند. در حالتی که  ند فرکانس  قابل تنظیم است استفاده می  Pr15تا  Pr13که در پارامتر   5تا   3پیش تنظیم شماره 

 تر غالب خواهد شد. پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ 

 io01=02های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی20: شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
4 Enable Start(latch) Stop(latch) Fwd/Rev Jog 

 
رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و  کرد  دستگاه به کار می  Enableبرای    D1ورودی    - 4

 کند.عملًا نقش ورودی حفاظتی را بازی می 
لحظه ای( این ورودی دستگاه استارت شده  )  رود. در صورت فعال شد برای استارت کرد  دستگاه به کار می  D2ورودی  

 کند. را تعیین می  الکتروپمپ طریقه راه افتاد   Pr03ماند. پارامتر  و استارت می 
این ورودی دستگاه استپ شده و    ای( لحظه )  رود. در صورت فعال شد برای استپ کرد  دستگاه به کار می  D3ورودی  

 کنید. را تعیین می   الکتروپمپنوع توقف  SE04و  Pr03ماند. پارامتر استپ می 
  الکتروپمپ ( Start/Stop) توانید از دو شاسی برای راه اندازی و توقفدارنده می در این حالت عملًا بدو  نیاز به مدار نگه 

معکوس خواهد    الکتروپمپ کند و در صورت فعال شد  جهت  نقش ورودی جهت را بازی می  D4ورودی   استفاده کنید. 
گردد. توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف  به جهت استاندارد برمی  الکتروپمپشد و با غیرفعال شد  جهت 

 هست. io02در پارامتر  

  io01=03 های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی21: شکل
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ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه  تک   D5ورودی  
 خواهد بود.  Pr07برابر با پارامتر 

 هست.  io03توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 

5 RUN Jog Pre3 Pre4 Pre5 
 
و با  برای استارت کرد  دستگاه به کار می   D1ورودی    -5 این ورودی دستگاه استارت شده  رود. در صورت فعال شد  

 غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. 
ضرب یا جاگ دستگاه  تک   D2ورودی   کنید.را تعیین می  الکتروپمپ طریقه راه افتاد  و ایستاد     Pr03و  SE04پارامتر 

 خواهد بود.  Pr07است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 
قابل تنظیم    Pr15تا    Pr13که در پارامتر    5تا    3های پیش تنظیم شماره  برای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی 

 تر غالب خواهد شد.شوند. در حالتی که  ند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ است استفاده می 

 io01=04های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی: 22شکل
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
6 RUN Jog Fwd/Rev Pre4 Pre5 

 
با  برای استارت کرد  دستگاه به کار می   D1ورودی    -6 و  رود. در صورت فعال شد  این ورودی دستگاه استارت شده 

 غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. 
 کنید. را تعیین می   الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   Pr03و   SE04پارامتر  
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه  تک   D2ورودی  

 خواهد بود.  Pr07برابر با پارامتر 
معکوس خواهد شد و با غیرفعال    الکتروپمپکند و در صورت فعال شد  جهت  نقش ورودی جهت را بازی می  D3ورودی  

 گردد.به جهت استاندارد برمی  الکتروپمپ شد  جهت 
انتخاب خواهد کرد و در صورت     Pr14  که در پارامتر   4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی   را  قابل تنظیم است 

به    D2توسط ورودی    الکتروپمپ استارت شد    این    اعمال خواهد شد.   الکتروپمپاین فرکانس  توجه کنید که نقش 
 هست io02ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 io01=05های دیجیتال در مد نحوه عملکرد با تغییرات ورودی: 23شکل 
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انتخاب خواهد کرد و در صورت  Pr15 که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی    قابل تنظیم است را 
 اعمال خواهد شد. الکتروپمپاین فرکانس به  D2توسط ورودی  الکتروپمپاستارت شد  

 هست.  io03توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
7 RUN Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 

 
این ورودی دستگاه استارت شده و با  برای استارت کرد  دستگاه به کار می   D1ورودی    -7 رود. در صورت فعال شد  

 غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. 
 کنید. را تعیین می   الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   Pr03و   SE04پارامتر  
معکوس خواهد شد و با غیرفعال    الکتروپمپکند و در صورت فعال شد  جهت  نقش ورودی جهت را بازی می  D2ورودی  

 گردد.به جهت استاندارد برمی  الکتروپمپ شد  جهت 
قابل تنظیم    Pr15تا    Pr13که در پارامتر    5تا    3های پیش تنظیم شماره  برای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی 

 تر غالب خواهد شد.شوند. در حالتی که  ند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ است استفاده می 

 io01=06های دیجیتال در مد نحوه عملکرد با تغییرات ورودی :24شکل
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 
8 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 

 
این ورودی دستگاه استارت شده و با  برای استارت کرد  دستگاه به کار می   D1ورودی    -8 رود. در صورت فعال شد  

 غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. 
 کنید. را تعیین می   الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   Pr03و   SE04پارامتر  
کند. در صورت فعال شد  )لحظه ای(  دارنده بازی میگرد دستگاه را همراه با نگه نقش تعیین جهت راست   D2  ورودی

نقش    D3  ورودی  ماند.گرد می گرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی راستراست   الکتروپمپ این ورودی جهت  
این ورودی جهت    لحظه ای()  کند. در صورت فعال شد دارنده بازی می گرد دستگاه را همراه با نگه تعیین جهت  پ 

توا  از دو میکرو سوییچ  در این حالت می  ماند.گرد میگرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی  پ پ   الکتروپمپ 
گرد و با فعال  راست  الکتروپمپاستفاده کرد که با فعال شد  یکی    الکتروپمپدارنده برای تغییر جهت  بدو  مدار نگه 
ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به  تک   D4ورودی   شود.گرد می  پ   الکتروپمپشد  دیگری  

توجه کنید که نقش این ورودی قابل باز  . خواهد بود Pr07فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 
 . هست io02تعریف در پارامتر 

 io01=07های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی:  25شکل 
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انتخاب خواهد کرد و در صورت  Pr15 که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره    D5ورودی    قابل تنظیم است را 
 اعمال خواهد شد. الکتروپمپاین فرکانس به  D2توسط ورودی  الکتروپمپاستارت شد  

 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 

9 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 
به کار می   D1ورودی    -9 استارت کرد  دستگاه  با  برای  و  ورودی دستگاه استارت شده  این  رود. در صورت فعال شد  

 غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد. 
 کنید. را تعیین می   الکتروپمپطریقه راه افتاد  و ایستاد   pr03و   SE04پارامتر  
  لحظه ای( )  کند. در صورت فعال شد دارنده بازی میگرد دستگاه را همراه با نگه نقش تعیین جهت راست   D2  ورودی

نقش    D3  ورودی  ماند.گرد می گرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی راستراست   الکتروپمپ این ورودی جهت  
این ورودی جهت    لحظه ای()  کند. در صورت فعال شد دارنده بازی می گرد دستگاه را همراه با نگه تعیین جهت  پ 

از دو میکرو  ماند. در این حالت میگرد می گرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی راست  پ   الکتروپمپ  توا  
گرد و با   پ   الکتروپمپاستفاده کرد که با فعال شد  یکی    الکتروپمپ سوییچ بدو  مدار نگهدارنده برای تغییر جهت  

قابل  Pr14   که در پارامتر   4فرکانس پیش تنظیم شماره    D4ورودی   شود.گرد می  پ   الکتروپمپفعال شد  دیگری  
  اعمال خواهد شد.  الکتروپمپ، این فرکانس به الکتروپمپتنظیم است را انتخاب خواهد کرد و در صورت استارت شد  

 .هستio02( قابل باز تعریف در پارامتر  D4توجه کنید که نقش این ورودی )

 io01=08های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی: 26شکل 
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انتخاب خواهد کرد و در صورت  Pr15 که در پارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شماره  D5 ورودی    قابل تنظیم است را 
به    D2توسط ورودی    الکتروپمپ استارت شد    این    الکتروپمپاین فرکانس  اعمال خواهد شد. توجه کنید که نقش 

 هست. io03ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  

 
 
 

io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینالD3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 HSI 
10 RUN Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Pre1 

 
رود. در صورت فعال شد  این ورودی دستگاه در جهت  گرد دستگاه به کار میبرای استارت کرد  راست   D1ورودی    -10

طریقه راه افتاد  و ایستاد     pr03و    SE04پارامتر   گرد استارت شده و با غیرفعال شد  آ  استپ خواهد شد.راست 
انتخاب فرکانس   D2,D3,D4,D5های  ورودی  کنید.را تعیین می   الکتروپمپ که در    5تا    2های پیش تنظیم شماره  برای 

شوند. در حالتی که  ند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره  قابل تنظیم است استفاده می   Pr15تا   Pr12پارامتر  
تواند  ( بعنوا  مرجع فرکانس تنظیم شود، میio04)   اگر در تنظیمات مربوطه  HSIورودی   تر غالب خواهد شد.ورودی بزرگ 

 فرکانس خروجی را برحسب اولویت تغییر دهد.

 io01=09های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی : 27شکل
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 

11 Enable Pre2 Pre3 Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enableبرای    D1شود و ورودی  کلید انجام میدر این حالت استارت و استپ از طریق کلیدهای مربوطه روی صفحه   -11

بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه   شود.استفاده می  RUNبرای    Start/Stopرود. کلیدهای  کرد  دستگاه به کار می
های  برای انتخاب فرکانس  D2,D3,D4,D5های  ورودی  کند.استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را بازی می 

شوند. در حالتی که  ند فرکانس  قابل تنظیم است استفاده می  Pr15تا  Pr12که در پارامتر   5تا  2پیش تنظیم شماره 
 .تر غالب خواهد شدپیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ 

 

 io01=10های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :28شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  
D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 

12 Enable Fwd/Rev Pre3 Pre4 Pre5 
Keypad 

(Start/Stop) 
 
  Enableبرای    D1شود و ورودی  کلید انجام میدر این حالت استارت و استپ از طریق کلیدهای مربوطه روی صفحه   -12

رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را  کرد  دستگاه به کار می 
معکوس خواهد شد   الکتروپمپ کند و در صورت فعال شد  جهت نقش ورودی جهت را بازی می  D2ورودی  کند.بازی می 

های پیش  برای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  ورودی  گردد.به جهت استاندارد برمی   الکتروپمپو با غیرفعال شد  جهت  
شوند. در حالتی که  ند فرکانس پیش  قابل تنظیم است استفاده می   Pr15تا    Pr13که در پارامتر    5تا    3تنظیم شماره  

 تر غالب خواهد شد. تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ 

 io01=11های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :29شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 
13 Enable Fwd/Rev Jog Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enableبرای    D1شود و ورودی  کلید انجام میدر این حالت استارت و استپ از طریق کلیدهای مربوطه روی صفحه   -13

رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را  کرد  دستگاه به کار می 
معکوس خواهد شد   الکتروپمپ کند و در صورت فعال شد  جهت نقش ورودی جهت را بازی می  D2ورودی  کند.بازی می 

ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال  تک D3 ورودی   گردد.به جهت استاندارد برمی  الکتروپمپو با غیرفعال شد  جهت  
  D4,D5  هایورودی  خواهد بود.  Pr07شد  آ  بدو  نیاز به فعال شد  استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر  

شوند. در  قابل تنظیم است استفاده می  Pr15و  Pr14 که در پارامتر   5و  4های پیش تنظیم شماره  برای انتخاب فرکانس 
 تر غالب خواهد شد.شماره ورودی بزرگ  حالتی که  ند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند

 io01=12های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :30شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینال  D3  ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 
14 Enable JOG Pre3 Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop+DIR) 

 
  Enableبرای    D1شود و ورودی  کلید انجام میدر این حالت استارت و استپ از طریق کلیدهای مربوطه روی صفحه   - 14

رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را  کرد  دستگاه به کار می 
 کند. بازی می 

  الکتروپمپ ثانیه فشار داده شود جهت    2)در هنگام استارت بود  دستگاه( به مدت    DIR/STARTدر این حالت اگر کلید  
ذخیره نشده و هنگام خاموش و روشن شد  دستگاه جهت اولیه دستگاه با    الکتروپمپ عوض خواهد شد ولی جهت  

ضرب یا جاگ دستگاه است و با فعال شد  آ  بدو  نیاز به فعال  تک   D2ورودی   شود.تعیین می   rt10توجه به پارامتر  
های  برای انتخاب فرکانس   D3,D4,D5های  خواهد بود.ورودی   Pr07تگاه برابر با پارامتر  شد  استارت، فرکانس خروجی دس 

شوند. در حالتی که  ند فرکانس  قابل تنظیم است استفاده می  Pr15تا  Pr13که در پارامتر   5تا   3پیش تنظیم شماره 
 تر غالب خواهد شد. پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ 

 

 io01=13های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :31شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینالD2   ترمینالD3   ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 
15 Enable Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 Keypad (Start/Stop) 

 
  Enableبرای    D1شود و ورودی  کلید انجام میدر این حالت استارت و استپ از طریق کلیدهای مربوطه روی صفحه -15

رود. بدو  فعال شد  این ورودی دستگاه استارت نخواهد شد و عملًا نقش ورودی حفاظتی را  کرد  دستگاه به کار می 
  کند. در صورت فعال شد  دارنده بازی می گرد دستگاه را همراه با نگه نقش تعیین جهت راست  D2  ورودی کند.بازی می 

 ماند. گرد می گرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی راست راست  الکتروپمپاین ورودی جهت  ای( لحظه)
  کند. در صورت فعال شد  این ورودی دارنده بازی میگرد دستگاه را همراه با نگه نقش تعیین جهت  پ   D3  ورودی

 ماند. گرد می گرد شده و حتی پس از غیرفعال شد  ورودی  پ پ  الکتروپمپ جهت  لحظه ای()
استفاده کرد که با فعال    الکتروپمپدارنده برای تغییر جهت  توا  از دو میکرو سوییچ بدو  مدار نگه در این حالت می 

برای انتخاب    D4,D5  هایورودی  شود.گرد می  پ   الکتروپمپ گرد و با فعال شد  دیگری  راست   الکتروپمپشد  یکی  
شوند. در حالتی که  قابل تنظیم است استفاده می   Pr15و    Pr14  که در پارامتر   5و    4  های پیش تنظیم شمارهفرکانس 

 تر غالب خواهد شد.  ند فرکانس پیش تنظیم فعال شوند شماره ورودی بزرگ 

 io01=14های دیجیتال در مد نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی :32شکل 
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io01  ترمینال  D1  ترمینال  D2  ترمینالD3   ترمینال  D4  ترمینال  D5 RUN 
16 MODBUS 

 
توسط بازتعریف قابل    HSIو    D5  و   D4های  شود و فقط ترمینال کنترل می  MODBUSدر این حالت دستگاه توسط    - 16

ورودی  این  حالت  این  در  هستند.  داشتاستفاده  نخواهند  عملکردی  تعریف  باز  بدو   پارامترهای  .(  ها  تا  io02به 
io04.اطلاعت بیشتر در مورد   مراجعه نماییدMODBUS  توانید در ضمیمه مربوطه مشاهده نمایید. را می 

    توجه:

هستند برای استارت دستگاه، هم نیاز به فعال شد  این ورودی و هم نیاز به    Enableساز یا  هایی که دارای فعال حالت 
تواند مانند یک ورودی حفاظتی عمل کند. ضمناً اگر  می   Enableدارند. در این حالت ورودی    RUNفعال شد  ورودی  

 تعریف شده باشد همگی باید فعال باشند تا دستگاه قابلیت استارت شد  داشته باشد. Enable ندین ورودی 
که  ند فرکانس  درصورتی کنند.  کنید و دستگاه را استارت نمیهای پیش تنظیم فقط مرجع فرکانس را تعیین می فرکانس 

 تر غالب خواهد بود. پیش تنظیم با هم فعال شوند شماره بزرگ 
های آنالوگ و همچنین صفحه کلید  که ورودی فرکانس پیش تنظیمی فعال شود، این فرکانس به تمامی مرجع درصورتی 

 ، غالب خواهد بود. PIDو حالت کارکرد  و ولوم دیجیتال

 io01=15در مد   های دیجیتالورودیدستگاه با تغییرات  نحوه عملکرد  :33شکل 
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که پس از روشن شد   ( درصورتی Latch)  دارنده هستندگرد دارای نگه گرد و راست های  پ هایی که در آ  ورودی حالت 
 .شودتعیین می rt10جهت اولیه توسط پارامتر  دستگاه هنوز فرما  جهتی فعال نشده باشد،

حتماً   ( Enableساز )ها ورودی فعال در این حالت  مربوط به تنظیم از صفحه کلید دستگاه هستند که 15تا  11پنج حالت 
 .شده باشدباید فعال 

پارامتر   توسط  دستگاه  مرجع کنترلی  یا  فرکانس  مرجع  میio05تعیین  پارامتر  تعیین  و  تعیین  io01شود  برای  فقط 
 های فرما  هست. ورودی 

 D4 (io02)بازتعریف ورودی دیجیتال 

 را طرق نیاز کاربر تغییر بدهد.  D4تواند نقش ورودی دیجیتال  این پارامتر می 
 کند. برای آ  در نظر گرفته بازی می io01بدو  باز تعریف. در این حالت هما  نقشی که توسط پارامتر . 0
 شود(. می  orباشد با این ورودی  io01در مد   JOGکند. )اگر ورودی را بازی می  JOGنقش   .1
2. D4 رودبه کار می  4 برای انتخاب فرکانس پیش تنظیم. (Preset Frequency 4 ) 
استفاده خواهند    Pr04و    Pr03جای  به   SE21  و   SE20  پارامترهای   رود.شتاب دوم به کار می  ورودی برای انتخاب  .3

برای این منظور    انتخاب کرد و  D4را توسط ورودی    الکتروپمپاندازی و  توا  شتاب مورد نیاز برای راه در این حالت می  شد.
 (  Select Acceleration nd2)  را متناسب با نیاز تنظیم نمایید.   SE21و  SE20پارامترهای  

خواهد    V2برابر با ورودی io05جای کمیت انتخاب شده در مرجع دستگاه به   ، D4با فعال شد  ورودی   در این حالت  .4
 ( Remote/Local)  .بود

و هر ورودی دیگری باشد تا زمانی    HSIو یا    V1صفحه کلید دستگاه یا ولوم دیجیتال و یا ورودی    یعنی اگر مرجع دستگاه،
 گردد. تعیین می io09و با توجه به رنج تنظیم شده در پارامتر    V2فعال است مرجع دستگاه توسط ورودی    D4که ورودی  
 کند.تعیین شده را بازی نمی io01، این ورودی نقش خود که توسط  0های غیر  در حالت 

و    V1مثال: فرض کنید مرجع فرکانس ورودی   این اساس نقش ورودی  io01=01است  بر    D4قرار داده شده است. 
 است.  Fwd/Revبرای آ  تعریف نشود  0مقداری بجز io02که در درصورتی 
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 D5 (io03 )بازتعریف ورودی دیجیتال 

   کند.برای آ  در نظر گرفته بازی می io01بدو  باز تعریف. در این حالت هما  نقشی که توسط پارامتر . 0
(No redefinition ) 
 ( External fault. )کندنقش خطای خارجی را بازی می . 1

نمایش دیده  در این حالت با فعال شد  این ورودی، خروجی دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارجی روی صفحه 
که این ورودی فعال باشد  ثانیه فشار دهید. درصورتی   2خواهد شد. برای ریست کرد  این خطا کلید استپ را به مدت  

 خطا دوباره دیده خواهد شد. 
2 .D5  رودبه کار می   5تنظیم برای انتخاب فرکانس پیش (Preset Frequency 5) . 
استفاده خواهند    Pr04و    Pr03جای  به   SE27و    SE26  پارامترهای  رود.شتاب سوم به کار می  ورودی برای انتخاب.  3

 (  Select Acceleration rd3)شد. 
برای این منظور   انتخاب کرد و D5را توسط ورودی   الکتروپمپاندازی و توا  شتاب مورد نیاز برای راه در این حالت می . 4

 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید.  SE27و    SE26پارامترهای  
  فعال شده باشد،   SE15توسط    PIDکه کنترل  رود. درصورتیبه کار می   PIDبرای فعال کرد  کنترلر    D5در این حالت ورودی  

 فعال شد  این ورودی ت ثیری در کارکرد دستگاه نخواهد داشت. 
را بازی    PID  نقش مرجع  کند و مرجع ورودی نیز تغییر می   PID  به کنترل  در این حالت کارکرد دستگاه از فرکانس متغیر 

 کند.ن می ی نیز بازخورد دستگاه را تعیio15خواهد کرد و پارامتر 
 .کندتعیین شده را بازی نمی io01که توسط   این ورودی نقش خود  0های غیر  در حالت 

 قرار داده شود. io01=04تعریف شده باشد و   V1مثال: فرض کنید مرجع فرکانس متناسب با ورودی 

 D4نحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی  :34شکل 
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 کند.می  خواهد بود.از طریق بازتعریف نقش این ورودی تغییر  JOGعملگر  D5پس نقش ورودی  

 
 

 io13و    io12ی با توابع پارامترهای  ی آشنا 

 ردیف کاربرد میتنظ فرض پیش نوع 

R/W 0 0 - 20 Relay Mode  ( خروجی رله ) io12 

R/W 0 0 - 20 Mode  outD( دیجیتال خروجی ) io13 

R/W 0 0 - 1 Io12  not function io17 

R/W 0 0 - 1 Io13 not function io18 

 
توا  فرکانس خروجی  شوند، همچنین میاین دو خروجی در هنگام رخداد برخی از خطا و شرایط تعریف شده فعال می

 دیجیتال را با دامنه جریا ، فرکانس خروجی و یا ولتاژها داخلی و خارجی درایو متناسب نمود. 
باشد، در خروجی رله  io17=01را دارند. هرگاه  io13و  io12های  وظیفه عکس نمود  خروجیio18و  io17دو پارامتر  

  io18=01و همینطور هرگاه    (N.C)فعال است و بعد از آ  غیرفعال می شود    io12تا رله به شرایط تعریف شده در  
 غیرفعال می شود. io13خروجی دیجیتال با رسید  به شرایط تعریف شده در 

io12 یا  io13    پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 سرعت ثابت  حین  13
Not   کردنoutD io17 
Not   کردنrelay io18 

 D5نحوه عملکرد دستگاه با تغیرات ورودی  :35شکل 
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تنظیم شده باشند در حین حرکت با    0روی  io18و  io17که  انتخاب شوند، درصورتی   13برابر با    io13یا    io12وقتی  
تنظیم شده باشند مقدار خروجی در حین   1روی io18و io17سرعت ثابت مقدار این دو خروجی برابر فعال است و اگر 

 حرکت با سرعت ثابت صفر است. 
io12  یا io13    پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 RUNفرما   برایانتظار  14
Not   کردنoutD io17 
Not   کردنrelay io18 

 

تنظیم شده باشند در حین فعال بود     0روی  io18و  io17که  انتخاب شوند، درصورتی 14برابر با  io13یا  io12وقتی  
enable     نرود  فرما اگر    RUNو فعال  تنظیم شده باشند مقدار    1روی  io18و  io17این دو خروجی فعال است و 
 زمانی خروجی فعال است که شرط زیر بر قرار باشد:  معکوس حالت پیشین خواهد بود.خروجی 

 قرار گیرد خروجی دیجیتال )یا رله( در عکس شرایط بالا فعال است.io17=01اگر پارامتر 

 نحوه عملکرد تابع فعالسازی خروجی حین سرعت ثابت  :36شکل 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

io17 and io18 = 0 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

io17 and io18 =1 
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(Frequency (Io19) – BW (Io20)/2) =< Fout =< (Frequency Setting (Io19) ) 
 

 
 
 

 

io12   یا io13    پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 1فرکانس  تشخیصتابع  16
 io20 فرکانس  تشخیصباند  پهنای 

Not   کرد  outD  io17 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

io17 and io18 = 0 

 

Enable 

Run Command 

RUN Freq. 30Hz 

Max. Freq. 60Hz 

Dout or relay 

io17 and io18 =1 

 

Enable 

 RUNنحوه عملکرد تابع فعالسازی خروجی در حین انتظار برای فرما   :37شکل 
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io12   یا io13    پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 2فرکانس  تشخیصتابع  17
 io20 فرکانس  تشخیصباند  پهنای 
 io19 فرکانس  تشخیصسطح 

 1:  نحوه عملکرد تابع فعالسازی خروجی با تابع تشخیص فرکانس 38شکل 

Run Command 

Dout or relay 

Freq. Setting 

20 Hz 
40 Hz 

15 Hz 

35 Hz 

io17=00 

Run Command 

Dout or relay 

Freq. Setting 

20 Hz 
40 Hz 

15 Hz 

35 Hz 

io17=01 
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Not    کردoutD io17 
 :  زمانی خروجی فعال است که شرط زیر برقرار باشد

(io19 –BW/2) < Fout < io19 

 .قرار گیرد خروجی دیجیتال )یا رله( در عکس شرایط بالا فعال استio17=01اگر پارامتر 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Run Command 

Dout or relay 

Freq. Setting 

30 Hz 
50 Hz 

20 Hz io17=00 -io19=30 - io20=10 

Run Command 

Dout or relay 

Freq. Setting 

30 Hz 
50 Hz 

25 Hz io17=01 - io19=30 - io20=10 
 

30 Hz 

30 Hz 

 2نحوه عملکرد تابع فعالسازی خروجی با تابع تشخیص فرکانس  :39شکل 
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io12   یا io13    پارامتر مرتبط  نام پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 3فرکانس  تشخیصتابع  18
 io20 (BW)پهنای باند تشخیص فرکانس

 io19 فرکانس  تشخیصسطح 
Not    کردoutD io17 

 
، یعنی فرکانس خروجی در بازه متقار  اطراف سطح تشخیص فرکانس  زمانی خروجی فعال است که شرط زیر بر قرار باشد

 :   قرار گیرد
|Fout –io19|=<BW/2 

 قرار گیرد خروجی دیجیتال )یا رله( در عکس شرایط بالا فعال است.io17=01اگر پارامتر 

 

 
 

Run Command 

Dout or relay 

30 Hz 

io17=00 -io19=30 - io20=10 
 

io17=01 - io19=30 - io20=10 
 

35 Hz 

25 Hz 

Run Command 

Dout or relay 

30 Hz 
35 Hz 

25 Hz 

 3نحوه عملکرد تابع فعالسازی خروجی با تابع تشخیص فرکانس  :40شکل 
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io12   یا io13    نام پارامتر مرتبط  پارامتر مرتبط  خروجی حالت فعال شد 

 4فرکانس  تشخیصتابع  19
io20  فرکانس تشخیصباند  پهنای(BW) 
io19  فرکانس  تشخیصسطح 

io17 Not    کردoutD 
، یعنی فرکانس خروجی در بازه متقار  اطراف سطح تشخیص فرکانس  زمانی خروجی فعال است که شرط زیر بر قرار باشد

 : قرار گیرد
 در حین شتابگیری -1

Fout >io19 
 درحین توقف -2

Fout >io19 - BW/2 
 قرار گیرد خروجی دیجیتال )یا رله( در عکس شرایط بالا فعال است. io17=0اگر پارامتر 

 

 
 4نحوه عملکرد تابع فعالساز خروجی با تابع تشخیص فرکانس   :41شکل  

Run Command 

Dout or relay 

30 Hz 

io17=00 -io19=30 - io20=10 
 

io17=01 - io19=30 - io20=10 
 

Run Command 

Dout or relay 

30 Hz 

25 Hz 

25 Hz 
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  HSI باز تعریف ورودی دیجیتال پرسرعت
 ردیف  کاربرد  تنظیم  نوع 

R/W 3 Analog Input Configuration io05 

R/W 3 PID Feedback Selection io15 

 
انتخاب شود هر نقشی که    PIDبعنوا  مرجع فرکانس یا فیدبک  io15یا  io05از طریق یکی از دو پارامتر  HSIاگر ورودی 

 شود.برای آ  تعریف شود، غیرفعال می io04در  
در موارد  io04توا  از این ورودی با تنظیم  نقشی بعنوا  مرجع فرکانس یا فیدبک تعریف نشود می  HSIبرای   کهدرصورتی 

 زیر استفاده کرد.
 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  نوع 

R/W 0-2 HSI Configuration io04 

R/W 0.50-20 kHz HSI Max Frequency io14 

 
 ( Preset Frequency 1. ) 1فرکانس پیش تنظیم شماره  -0

 در این حالت این ورودی برای انتخاب فرکانس پیش تنظیم شماره یک به کار خواهد رفت.
 ( External fault) خطای خارجی  -1

این ورودی خروجی دستگاه قطع شده و پیغام خطای خارجی روی صفحه  با فعال شد   نمایش دیده  در این حالت 
که این ورودی فعال باشد  ثانیه فشار دهید. درصورتی   2خواهد شد. برای ریست کرد  این خطا کلید استپ را به مدت  

 خطا دوباره دیده خواهد شد. 
مربوطه   Enableتعریف شده باشد این ورودی نیز باید علاوه بر  io01توسط   Enable. حتی اگر  Enableنقش ورودی   -2

 نمایش دیده خواهد شد تا وقتیروی صفحه inhiفعال شده باشد تا دستگاه شروع به کار کند در غیر این صورت کلمه  
 اصلی هردو فعال شوند  Enableکه این ورودی و ورودی  
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. 

 
 تعیین فرکانس مرجع 

 ولت   10تا    0تنظیم از طریق ورودی بین  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0 Analog Input Configuration io05 

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage io08 

R/W 100 Hz 0-800 Hz Max. Frequency Pr02 

 
برای ورودی ولتاژ استفاده می شود و از طریق پتانسیومتر میتوا  میزا  ولتاژ این ورودی را    V1ورودی  io05=0با تنظیم  

 موجب ایجاد حداکثر فرکانس در خروجی می شود.io08تنظیم نمود. تنظیم ورودی برابر با  

 

 HSIنحوه عملکرد دستگاه با تغییرات ورودی  :42شکل 
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 V1,V2تنظیم از طریق میانگین دو ورودی  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 1 Analog Input Configuration io05 

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage io08 

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V2 Max Voltage io09 

 میلی آمپر   20تا    0تنظیم با ورودی بین  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 2 Analog Input Configuration io05 

R/W 1 0-1 I1 Current Range io06 

R/W 20.0mA 8.0-21.0mA I1 Max Current io07 

R/W 100 Hz 0-800 Hz Max. Frequency Pr02 

با مقدار   I1  ورودی  io05=2با تنظیم موجب ایجاد  io07  برای ورودی جریا  استفاده می شود. تنظیم ورودی برابر 
 است. 20mAکه حالت پیش فرض آ    حداکثر فرکانس در خروجی می شود 

 
 
 

 HSIتنظیم از طریق ورودی پرسرعت  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 3 Analog Input Configuration io05 

R/W 10.0 khz 0.5-20/0 Khz HSI Max Frequency Io14 

R/W 0 0-2 HSI Configuration io04 

را معادل  io14شود. در این حالت باید پارامتر  عنوا  مرجع دستگاه در نظر گرفته می به   HSIورودی  ،   io05=03با تنظیم
و یا  (  Pr02)   فرکانس ماکزیمم در این ورودی تنظیم کنید، ماکزیمم فرکانس این پین معادل با ماکزیمم فرکانس خروجی

 خواهد بود. PIDدرصد کمیت کنترلی در حالت کارکرد   100
 را بازی نخواهد کرد. io04، نقش تعریف شده در پارامتر  HSIتوجه کنید که در این حالت ترمینال  

 بعنوا  مرجع فرکانسی  V1سیم بندی ورودی ترمینال آنالوگ  :43 شکل
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 تنظیم از طریق کلیدهای درایو 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 4 Analog Input Configuration io05 

R/W 1 0-2 Setpoint Frequency Pr17 

R/W 10.0 0.1-999.9s Up/Down setting Time Pr18 

R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID SE22 

R/W 10% 0.1-100.0% Setpoint Value For PID SE23 

بدین منظور    .صفحه کلید تنظیم خواهد شد  - ,+مرجع فرکانس یا کمیت کنترلی توسط کلیدهای    باشد،  io05=4اگر  
 باید پارامترهای جدول زیر بدرستی انتخاب شوند. 

 Pr17 :  مقدار اولیه فرکانس پس از روشن شد. 
 Pr18 : سرعت بالا و پایین شد  فرکانس. 
Pr01  و  Pr02  تعیین حدود فرکانس حداکثر و حداقل 

 شود.می  تعیین SE23  و  SE22است، مقدار اولیه مرجع توسط  SE15=01که یعنی زمانی PID در حالت کنترلر  
 

 تنظیم از طریق کلیدهای خارجی 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 5 Analog Input Configuration io05 

R/W 1 0-2 Setpoint Frequency Pr17 

R/W 10.0 0.1-999.9s Up/Down setting Time Pr18 

R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID SE22 

R/W 10% 0.1-100.0% Setpoint Value For PID SE23 

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V1 Max Voltage io08 

R/W 10.0 V 2.0-11.0 V V2 Max Voltage io09 

 
  تنظیم شود تا بتوا  از طریق دو کلید خارجی فرکانس مرجع را تنظیم نمود.io05=05بدین منظور باید 

V1     بعنواUp    وV2     بعنواDown   به ورودی های  به کلیدهای خارجی متصل می شوند و دو ورودی آنالوگ تبدیل 
 شوند.دیجیتال برای افزایش و کاهش فرکانس و یا مرجع ورودی می 

ولت بیشتر شود کاهش میابد و   8از    V2که  ولت بیشتر شود مرجع افزایش یافته و درصورتی   8از    V1که ولتاژ  درصورتی 
 در صورت فعال شد  هر دو عملی انجام نخواهد شد. 

 ولت به ورودی مربوطه اعمال شود و یا ورودی کاملًا باز شود.  4ها باید ولتاژ کمتر از  برای غیرفعال شد  این ورودی 
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،  PIDکند و در حالت  ماکزیمم فرکانس را تعیین می   Pr02روند  در حالتی که این دو ورودی برای تغییر فرکانس به کار می  
 هست. درصد  100مقدار حداکثر این پارامتر، 

 MODBUSتنظیم از طریق  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 6 Analog Input Configuration io05 

R/W 3 0-5 Baud rate SE28 

R/W 1 1-240 Serial Address SE29 

R/W 0 0-2 Parity SE30 

R/W 1.0 0.1-99.9 s Communication Time out SE31 

R/W 0 0-2 Time out Function SE32 

قابل تنظیم است. برای اطلاعات بیشتر    MODBUSفرکانس ورودی دستگاه از طریق پورت سریال  ، io05=06با تنظیم
 مراجعه نمایید.  MODBUSبه ضمیمه مربوط به  

 تنظیم از طریق فرکانس های پیش تنظیم 

 ردیف  کاربرد  ورودی مربوطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 10 0-800 Hz D3 – D5 / HSI Preset Frequency 1 Pr11 

R/W 20 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 2 Pr12 

R/W 30 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 3 Pr13 

R/W 40 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 4 Pr14 

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 5 Pr15 

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 6 Pr26 

R/W 50 0-800 Hz D3 – D5 Preset Frequency 7 Pr27 

توا  با فعال کرد  ورودی مربوطه فرکانس  انتخاب شده باشد می io01براساس آنکه کدام یک از مدهای تعریف شده در
 اعمال نمود.  الکتروپمپپیش تنظیم مربوط به آ  ورودی را به 

قرار گیرد و در هر   1تواند برابر با فرکانس پیش تنظیم ( میHSI)بازتعریف ورودی پرسرعت   io04=0از طریق    HSIورودی 
نسبت   D5به خروجی اعمال می شود.ورودی دیجیتال   1فرکانس پیش تنظیم  HSIبا فعال شد   io01کدام از مدهای  

و تمامی    HSIنسبت به    D1، ورودی  D1نسبت به    D2، ورودی  D2نسبت به    D3، ورودی  D3نسبت به    D4، ورودی  D4به  
 های آنالوگ در اعمال به خروجی اولویت دارد. های دیجیتال نسبت به ورودیورودی
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 و توقف  تنظیمات شتابگیری

 الگوی شتابگیری و توقف 

های شتابگیری و توقف اول استفاده  بصورت پیش فرض زما   سه دسته زما  برای شتابگیری و توقف قابل تنظیم است.
های سوم شتابگیری و توقف  زما  io03=3های دوم شتابگیری و توقف و اگر  انتخاب شود زما io02=3اما اگر    ،شوندمی

 .شوندی مهای اول جایگزین زما  
 

 ردیف  کاربرد  ورودی مربوطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 
- 

1st accel. Time Pr03 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 1st Decel. Time Pr04 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 
D4 (io02=3) 

2nd accel. Time SE20 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 2nd Decel. Time SE21 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 
D5 (io03=3) 

3rd accel. Time SE26 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) 3rd Decel. Time SE27 

 
 
 

Decel 
Time 

Accel 
Time 

Run Command 

TimeDecel  nd2 Timecel Ac nd2 

D4 (When=03) 

Max. Freq. 60Hz 
 

RUN Freq. 30Hz 
 

 نحوه عملکرد دستگاه با شتاب اول و دوم  :44شکل 



   

111 
 

قرار داده شود الگوی خطی    Pr19=0وجود دارد. اگر    الکتروپمپ برای نحوه شتابگیری و توقف    Sدو الگوی خطی و منحنی  
شود. در اینصورت بجز زما  شتابگیری و توقف  استفاده می   S-Curveباشد الگوی    Pr19=01انتخاب می شود اما اگر  

 زما  تکانه در ابتدا و انتهای شتابگیری و زما  تکانه در ابتدا و انتها توقف نیز تنظیم شوند.  4باید 
ها به شتاب اصلی،  که زما  شتابگیری و توقف براساس شتاب دوم و سوم انتخاب شود به نسبت این زما   درصورتی

 های تکانه ها نیز تنظیم خواهد شد. زما  
 

 کاربرد  ورودی مربوطه  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 1 Accel/decel pattern Pr19 

R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Acceleration Start Jerk AP22 

R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Acceleration end Jerk AP23 

R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Deceleration Start Jerk AP24 

R/W 2/s30.5 m 2/s360 m-0 S-Curve Deceleration end Jerk AP25 

 

 
 

 V/Fکنترل دور به روش 
صورت مختلف تعریف شود. در حالت اول ولتاژ و فرکانس بصورت خطی    4تواند به  منحنی ولتاژ برحسب فرکانس می

گشتاور( اعمال نمود و در  ولتاژ )توا  در لحظه استارت )فرکانس صفر( بوست یابند در این وضعیت میباهم افزایش می
 یابد.لحظه اتمام بوست دوباره بر اساس منحنی خطی ولتاژ افزایش می

 و محل پارامترهای مربوطه   S-Curveنحوه عملکرد منحنی  :45شکل 

Jerk 

Time 4 

Run Command 

Freq. Operation 

Jerk 

Time 3 
Jerk 

Time 2 
Jerk 

Time 1 
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زیر منحنی خطی   اعمال بوست ولتاز غیر ممکن است زیرا منحنی طرق شکل   2و درجه   5/1در دو وضعیت منحنی درجه 
شود نیز بوست ولتاژ در  کند مشخص میدر حالتی که که منحنی توسط نقاطی که کاربر تعریف می  فرکانس قرار دارد.-ولتاژ

   فرکانس استارت اعمال خواهد شد.
 وجود دارد.  فرکانس مرجع حالت برای رسید  به   4در این روش  

 

 SE35=00 ←  خطی

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 2و     1/5فرکانس برای الگوی درجه - : منحنی ولتاژ47شکل  

 

 

Voltage 
100% 

Base freq. Freq. 

 2درجه 

 1/5درجه 

 SE35=01 ← 1/5درجه 

 SE35=02 ← 2درجه 

 

Run Command 

Inverter Rated 
Voltage 

Freq. 

Voltage 

Start Freq. 

Base Freq. 

 زما  برای الگوی خطی-منحنی فرکانس  :46شکل 
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  SE35=03 ← تعریف شد  توسط کاربر
 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 1 Ap14 

R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 1 AP15 

R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 2 Ap16 

R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 2 Ap17 

R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 3 AP18 

R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 3 AP19 

R/W 0 -100 - 100% User V/F Pattern Voltage 4 AP20 

R/W 0 0 - 800 Hz User V/F Pattern Frequency 4 AP21 

 
ها ولتاژ نسبت به منحنی خطی به نسبت درصدی از  فرکانس تعریف نماید که در این فرکانس  4تواند حداکثر  کاربر می

 ولتاژ نامی کمتر یا بیشتر هستند.
 

ولت بیشتر از مقدار آ  روی منحنی    38هرتز ولتاژ خروجی،    18باشد، در فرکانس    AP15=18Hzو    AP14=10%اگر    مثلاا * 
 380V=38V × %10خطی خواهد بود. 

 در این حالت باید پارامترهای جدول بالا تکمیل شود. 

 

Voltage 
100% 

Base 
Freq. 

Freq. AP21 AP19 AP17 AP15 

AP1
4 

AP1
6 

AP1
8 

AP2
0 

Start 
Freq. 

Linear V/F 

Voltage Boost 

 فرکانس برای الگوی تعریف شده توسط کاربر- منحنی ولتاژ :48شکل 
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 ( وکتور کنترل دور به روش سنسورلس ) 
 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 0-1 Sensorless control mode SE12 

R/W 0 0-2 Auto tune rt11 

 
ی استارت یا ارسال فرما  حرکت،  و با فشرد  دکمه   1بر روی     SE12پارامتر   و,  2به روی عدد   rt11 پارامتر با تنظیم

در صفحه نمایش ظاهر شود سیستم تیو     redyای که کلمه انجامد و لحظه  برای  ند ثانیه فرایند تخمین به طول می
 شده است. 

 بوست ولتاژ )گشتاور( 
 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0% 0 - 20% Forward Voltage Boost Pr05 

R/W 0% -20 - +20% Rev Voltage Boost Difference with 
Fwd Voltage Boost AP01 

R/W 10 Hz 0.0 - Pr02 FWD/REV End Frequency Pr06 

 
بالاتر انتخاب شود. بدین منظور    V/Fبرای افزایش گشتاور در حین شتابگیری و توقف باید ولتاژ نسبت به منحنی خطی  

و افزایش تلفات فرکانس مورد   الکتروپمپبرای جلوگیری از اشباع   (Pr06)ی ی زیما قابلیت این را دارد تا یک فرکانس نها
  Pr05=0اگر   با قدرت بیشتری راه اندازی شود یا متوقف گردد.  الکتروپمپدهد تا    الکتروپمپنیاز را با ولتاژ بالاتری تحویل  

و    0بیشتر از  Pr05 اما اگر مقدار    باشد بوست ولتاژ )گشتاور( بصورت خودکار براساس پارامترهای نامی اعمال می شود؛ 
 شود.انتخاب شود، بوست ولتاژ )گشتاور( بصورت منحنی زیر اعمال می  %20حداکثر تا 

                                           
 
 

 ود بوست ولتاژ در فرکانس صفر ج فرکانس در حالت و- منحنی ولتاژ :49شکل 

V 

F 

 ولتاژ نامی موتور

 فرکانس
 نامی موتور

FWD 

Boost Voltage 
Pr06 

REV Boost = Pr05+AP01 
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الگمموی تعریممف شممده توسممط کمماربر باشممد، مقممدار بوسممت ولتمماژ درواقممع ولتمماژ اولیممه در فرکممانس صممفر  V/Fاگممر در مممد 
 خواهد بود.

 شود.با تنظیم این پارامتر بوست ولتاژ )گشتاور( در توقف نیز اعمال می 
AP01   دهد. در حالت  میزا  بوست گشتاور در حالت منفی یا توقف را نسبت به بوست مثبت یا شتابگیری تغییر می

شود و فرکانس نهائی در حالت منفی نیز برابر با فرکانس مثبت  پیش فرض بوست در هر دو جهت یکسا  تعریف می 
 خواهد بود. 

 تعیین نحوه توقف 
 روش توقف زیر در درایو زیما قابل تعریف است:  3

 
 شتاب منفی تا ایستادن کامل 

 
 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 0 Stop Mode SE04 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/100Hz) Decel Time st1 PR04 

 

 
 

  
 نحوه حذف فرکانس تشدید در زما  تغییر مرجع با ورودی آنالوگ  :50شکل 

Decel Time 

Run Command 

Frequency 
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 اعمال ترمز جریان مست یم تا ایستادن کامل 

 
رسید   DCبا شتاب توقف اول شروع به کاهش می کند، وقتی به فرکانس ترمز  الکتروپمپ بعد از آمد  فرما  استپ دور 

کاملا    الکتروپمپبعد از یک تاخیر زمانی مشخص ترمز با دامنه جریا  مشخص به مدت مشخصی اعمال می شود تا  
 متوقف شود. 

 

 
 
 

 رها شدن تا ایستادن کامل 
کند. توجه کنید که تا  طور طبیعی بایستد. در این حالت اینرسی بار، زما  توقف را تعیین می شده تا به  رها  الکتروپمپ 

 شده باشد.  تنظیم   2یا    1به روی عدد    SE14  مگر اینکه پارامتر   دوباره دستگاه را استارت نکنید.  الکتروپمپ ایستاد  کامل  
 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 2 Stop Mode SE04 

R/W 10 0.4 - 999.9(S/50Hz) Decel Time st1 Pr04 

R/W Rated 1.00-13.00A DC Brake Current SE05 

R/W 5.00 s 0.1-999.9 s DC Brake Time SE06 

R/W 0 0.1-20Hz DC Brake Start Frequency SE07 

R/W 0 s 0-100s DC Brake Wait Time SE08 

Freq 

Voltage 

Current 

RUN 
Comman

d 

SE05 

SE06 SE08 

SE07 

 نحوه اعمال ترمز جریا  مستقیم و زما  تاخیر مربوطه  :51شکل 
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  PLC داخلی 
 .داخلی فعال میشود PLC حالت io01=23با تنظیم 

 : ورودی های دیجیتال

 

 
 

 Enableزما  در صورت رها شد  و قطع   _ منحنی فرکانس  :52شکل 

 io01 

RUN  ترمینالD1  ترمینالD1  ترمینالD1  ترمینالD1  ترمینالD1 io01 

D1 JOG Command 
Signal (latch) 

Reset   
(latch) 

PLC Pause 
(latch) PLC RUN 23 

 پارامتر  نام  محدوده تنظیمات  فرض پیش  نوع 
R/W 10 

- Pr16 … + Pr16  

Preset Frequency 1 Pr11 

R/W 20 Preset Frequency 2 Pr12 

R/W 30 Preset Frequency 3 Pr13 

R/W 40 Preset Frequency 4 Pr14 

R/W 50 Preset Frequency 5 Pr15 

Operating 
Command 

Frequency 
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 نحوه عملکرد رله

R/W 50 Preset Frequency 6 Pr26 

R/W 50 Preset Frequency 7 Pr27 

 پارامتر  نام  توضیحات  محدوده تنظیمات  فرض پیش  نوع 
R/W 10 0-1000  1مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 1 Pr28 

R/W 10 0-1000  2مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 2 Pr29 

R/W 10 0-1000  3مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 3 Pr30 

R/W 10 0-1000  4مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 4 Pr31 

R/W 10 0-1000  5مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 5 Pr32 

R/W 10 0-1000  6مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 6 Pr33 

R/W 10 0-1000  7مدت زمانی پله فرکانسی  Preset Time 7 Pr34 

Io12 ، io31 

 محدوده  نام 
 تنظیمات 

 نوع  فرض  پیش

Relay Mode 0-20 0 R/W 
 Page کننده شرط بسته شد  رله خروجی دستگاه هست. این پارامتر تعیین

 رخ داد  خطا. 
 (Active on fault) 

0 - 

 فرکانس صفر. 
 (Active on zero Frequency) 

1 - 

 که ولتاژی در خروجی دستگاه وجود دارد رله روشن خواهد بود. تا هنگامی
 (Active while drive outputs are hot) 

2 - 

 پایا  شتاب گیری.
 (The end of Acceleration and Deceleration) 

3 - 

)سطح تریپ اضافه بار(    PF09به بیش از    الکتروپمپ بار. در این حالت اگر جریا   شرایط اضافه
 شود. برسد این رله فعال می

4 - 
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 (Active on Overload condition) 
 الکتروپمپ شد   Stallزما  

 Motor Stall  
6 - 

 اضافه ولتاژ 
 Over Voltage Trip 

7 - 

 کاهش ولتاژ 
 Low Voltage Trip 

8 - 

 افزایش بیش از حد دمای اینورتر 
 Inverter Overheat 

9 - 

 از دست رفتن فرما  فرکانس 
 Command Loss 

10 - 

 حین کارکرد با سرعت ثابت 
 During Constant Run 

13 - 

 نیامده است.   Runفعال است و فرما  Enable زمانی که 
 Wait Time for run signal Input 

14 - 

 - 15 بیشتر شود.    (io21)فعال شد  در صورتی که توا  خروجی درایو از مقدار ست پوینت توا  
 1تابع تشخیص فرکانس 

 FDT-1 
16 - 

 2تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-2 

17 - 

 3تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-3 

18 - 

 4تابع تشخیص فرکانس 
 FDT-4 

19 - 

 - 20 فعال می شود.  PIDبا رسید  به سطح مشخص  شده برای فیدبک  
 شوند.باشد، فعال می  io01=23زمانی که  25تا  21مقدارهای 

 شود. باشد، رله فعال می Runزمانی که دستگاه در حالت 

 PLC Program Running 21  

 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هرپله رله به مدت 
PLC Program Step Completed 

22  

 شود. ثانیه فعال می 0.5بعد از تمام شد  هرسیکل رله به مدت 
PLC Cycle Completed 

23  

 شود. زمانی که برنامه در حالت توقف قرار دارد رله فعال می
PLC Operation Paused 24  
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 نحوه عملکرد رله : 19  جدول

 

 PLCحالت عملکردی 
 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 نوع  پیش فرض  تنظیمات 

SE42 
0x0329 

PLC mode 1-5 1 R\W 
  PLCنحوه عملکرد 

  1 شود.های فرکانسی تعریف شده اجرا می یکبار )به تعداد( کل پله 
  2 شود.به طور پیوسته کل سیکل تکرار می 

شود )پس از  های فرکانسی تعریف شده اجرا می ( کل پله SE49یکبار )به تعداد  
  3 .شود(شود سپس پله بعدی اجرا می اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر می 

شود  شود )پس از اتمام هر پله ابتدا فرکانس صفر میبه طور پیوسته کل سیکل تکرار می
  4 شود(. سپس پله بعدی اجرا می

  5 شود. بعد از یکبار اجرای کامل سیکل، با سرعت آخرین پله ادامه داده می 

    SE43 
0x032A 

PLC mode 0-1 0  R\W 
   :  و یدرا  برق  قطع هنگام در 

  برقدار   دوباره  از   بعد   و   شود  رهیذخ   یحرکت  پله  از   مانده  یباق   زما   و   فرکانس
   0 . کند  حرکت پله هما   با  شد 

   1 . کند  شروع اول پله از  و  شده ستیر 

SE44 
0x032B 

Time Unit 0-1 0 R\W 
   0 ه یثان  برحسب یفرکانس یها  پله زما 
   1 قه یدق  برحسب یفرکانس یها  پله زما 

SE45 
0x032C 

Command Signal 0-1 0 R\W 
از انجام پله اینکه بعد  (  ه اتفاقی  SE48( به تعداد مشخص )SE47های مشخص شده )تعیین 

  بیفتد:

  0 ی سیکل را انجام دهد. ادامه 
  1 منتظر سیگنال فرما  بماند و در فرکانس و جهت آخرین پله کار کند. 

 شود. رله فعال می SE48به تعداد  SE47های مشخص شده در پارامتر بعد از اتمام تکرارهای پله
PLC Repetition Program Completed 25  

خروج   و  ورود  قابلیت  از  استفاده  منظور  می  الکتروپمپبه  استفاده  باید  دوم  )سپس   شود. 

io02=6 شود تا ترمینالD4 .26 ( به عنوا  فرما  ورود و خروج عمل کند - 
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 پارامتر 
 ریجستر 

 نام 
محدوده  
 تنظیمات 

 نوع  پیش فرض 

SE46 
0x032D 

 0-7 0 R\W 
  های فرکانسی تعریف شده تعداد کل پله 

SE47 
0x032E 

 0-7 0 R\W 
  های فرکانسی تکرار شونده تعداد کل پله 

SE48 
0x032F 

 0-7 0 R\W 
  SE47های مشخص شده در پارامتر تعداد فرکانس 

SE49 
0x0330 

 0-7 0 R\W 
  باشد.  3یا   1برابر  SE42تعداد تکرار کل سیکل هنگامی که 

حالت عملکردی رله  :20جدول   
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 داخلی PLC نمودار نحوه عملکرد حالت  :53شکل 
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 داخلی )توقف پس از هر پله( PLCنمودار نحوه عملکرد حالت  :54شکل 

 حذف فرکانس تشدید 

 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 1 0-1 Skip Frequency AP07 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 1 high Ap08 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 1 low Ap09 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 2 high Ap10 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 2 low Ap11 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 3 high Ap12 

R/W 0 0.1-800 Hz Skip Frequency 3 low Ap13 
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یک، دو یا سه فرکانس تشدید    در این حالت حین شتابگیری یا توقف بر روی منحنی ولتاژ خروجی بر حسب ورودی آنالوگ
 سیستم کلی قابل حذف است.

های آنالوگ در بازه های  های دیجیتال )کلیدهای روی درایو یا خارجی( و ولوم که حذف فرکانس فعال باشد، ولوم درصورتی 
 دهد.حذف فرکانس بی تاثیر هستند و در انتهای بازه با یک جهش فرکانس را تغییر می 

 

 
 توابع پیشرفته 

 PIDمد کنترل  

 : نحوه حذف فرکانس تشدید در زما  تغییر مرجع با ورودی آنالوگ 55شکل 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W - 1 Controller Mode SE15 

R/W - 4 D5 redefine Configuration io03 

R/W 1.0 0.01-99.99 P of PID SE16 

R/W 1.0 0.01-99.99 I of PID SE17 

R/W 1.0 0.01-99.99 D of PID SE18 

R/W 0 0-2 process reverse SE19 

R/W 0 0-2 Setpoint Mode for PID SE22 

Operating 
Command 

Frequency 

10V-V1 (Voltage Input) 
20mA- I (Current Input) 

AP08 
AP09 
AP10 
AP11 
AP12 
AP13 

SA 

-Freq.Up   
Setting 
-Freq.Down 
Setting 
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 شود استفاده نمود.کنترل می   PIDتوا  از درایو بعنوا  یک پردازنده برای کنترل یک سیستم که با می

اساس آ  سیستم را کنترل نماید.  و یک فیدبک برای درایو معرفی شود تا بر   PIDبرای این نوع بهره برداری باید یک مرجع  
 شوند. این دو پارامتر از طریق دو ورودی آنالوگ به درایو داده می

 شود.فعال می PIDتعریف شود، D5 (io03=04)قرار داده شود یا ورودی  SE15=01زمانی که 

خارج می    PIDفعال شود، درایو از مد    Presetهای  ها اگر یکی از ورودی  Presetتوجه کنید بعلت اولویت بالاتر  
 فعال شده غیر فعال شود.   Presetشود تا زمانی که  

می   گرفته  آنالوگ  های  ورودی  از  خروجی  مرجع  دستگاه  سپس  کلید  )صفحه  دیجیتال  ولوم  اگر  اینصورت  در  شود 
io05=04   یا صفحه کلید خارجیio05=05  یا ولوم آنالوگ انتخاب شود، مقدار اولیه از پارامترهای )SE22    وSE23  
 شود. مشخص می io15فیدبک دستگاه نیز توسط   شود.مشخص می 
 تعریف می شوند.  SE22تا SE16 نیز با پارامترهای   PIDب مورد نیاز یهمچنین ضرا 

نسبت به توا  نامی    الکتروپمپ( انتخاب شود، مقدار حداکثر توا  تزریقی به  الکتروپمپ ، )توا  تزریقی به  io15=05اگر  
قابل تنظیم است( که از حاصلضرب جریا  نامی و ولتاژ نامی و ضریب توا  نامی به دست می آید   SE13)که در پارامتر 

گرد غیرفعال خواهد شد و جهت  رخش  گرد و راست ها عملگر  پ خواهد گرفت. در این حالت  به عنوا  فیدبک قرار 
در    الکتروپمپشود. همچنین اگر مرجع ورودی و فیدبک، یکی تعریف شوند دور  تعیین می   rt10 توسط    الکتروپمپ

 یک فرکانس ثابت خواهد ماند. 

 On-Offمد کنترل 

R/W 10% 0.1-100% Setpoint Value For PID SE23 

R/W 0 

0-6 Analog Input Configuration io05 

I1 1 

PID Feedback Selection io15 

V2 2 
HSI 

 ( io04در  HSI)ح ف ن ش 
3 

 MODBUS 4از طریق 
 5 الکتروپمپ توا  تزریقی به 

R/W 100% 0-100% Power Scale (%) sE13 

R/W 0 0-3 Motor Default Direction Rt10 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 2 Controller Mode SE15 

R/W 0 0.00-100.00% On-Off Control Hysteresis SE37 
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از مرجع    خروجی خواهد شد. هرگاه  سرعت   تنظیم   On-Offبا کنترلر  الکتروپمپ   خروجی   کنترلی مد    این  تنظیمدر صورت  

  هیسترزیس مقدار   افزایش می یابد.که سرعت از مرجع کمتر شود دوباره    صورتیو در    یابد  می شود، سرعت کاهش    بیشتر 
 شود. تنظیم می SE37توسط پارامتر  

 
 
 

 (JOG)عملگر تک ضرب 

 
 

 On/Offعملکرد کنترلر   :56شکل 

 پارامتر  نام  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 5.0 Hz 0.0-Pr02 JOG Freq. Pr07 

R/W 10.0 s 0.1-999.9 s JOG accel. Pr08 

R/W 10.0 s 0.1-999.9 s JOG decel. Pr09 

 پارامتر  کاربرد  تنظیم  ورودی فعال کننده 
D2 5, 6, 14 

Digital Input Configuration io01 
D3 0, 1,13 
D4 2, 8 
D5 4 

 هیسترزیس
مرجع 

 فرکانس

خروجی 
 موتور
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تک  بدو     فرمانیضرب  فرما   استارت شد     نیاز است که  به الکتروپمپبه  باعن  رخش  ،  با    الکتروپمپطور موقت 
دارا  این.  گردد می پارامتر    ایندر    شدهتنظیم فرکانس   و    تمامی  بیندر    اولیت  بالاترین  یعملگر  مراجع فرکانس آنالوگ 
 است.  دیجیتال

.  رودمی به کار    تولیدضرب و تست خط  حرکت داد  تک   برایندارد و اغلب    RUNبه فعال شد  فرما     نیاز عملگر    این
 . نماییدمراجعه io01به پارامتر   بیشتر اطلاعات   برای

می  باشد    JOGفعال شد  عملگر   برایبه ارسال فرما     نیاز   که درصورتی شود،  می مشاهده    جدول زیر نیز همانطور که در  
ر توابع  دیگبه  نیاز استفاده نمود که بر اساس   14-13-8-6-5-4-2-1-0 مدهایاز    در یکی  D2-D3-D4-D5  های توا  از ورودی

 شود. می انتخاب io01 مدهای  عملکردی یکی از 

 

 
 

 Up/Down Frequencyعملگر 
 پارامتر  تابع  نحوه فعال شد  

0-1 Up/Down Frequency io05=05 

V1>8 V UP-Command V1 analog Input 
V2>8 V DOWN-Command V2 analog Input 

 
 خارجی وجود دارد.  در درایو زیما قابلیتی برای افزایش یا کاهش فرکانس خروجی با استفاده از یک صفحه کلید

درایو به مقدار اولیه با    RUNدر اینصورت پس از فرما   شود،    تعریف  Pr17برای این منظور باید باید یک مقدار اولیه  
بصورت دیجیتال    V2و    V1زما  شتاب اول میل می کند. در صورت نیاز به افزایش یا کاهش فرکانس از دو ورودی آنالوگ  

 استفاده می شود. 

 بر روی فرکانس خروجی   JOG: نحوه تاثیر عملگر 57شکل 
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 . شوندمیداده شود، فعال  V2 یا V1 ورودی هایولت به   8از  بیشاگر 

 

 
 

 (WIRE Function-3) عملگر سه سیمه 

 
 در    8-9-15بدین منظور می توا  از یکی از مدهای  استوار است،    Latch  های ورودی   سیمه بر پایه اصل عملکرد سه  

io01  ورودی هایLatch  های  ورودی  4  در جهت مثبت و منفی و مدLatch   .برای استارت و استپ را در اختیار می گذارد 
 مد انتخاب می شود.  4یکی از این به کاربرد   مد براحتی پوشش داده می شود و بستگی 4درواقع عملگر سه سیمه در  

 بر روی فرکانس خروجی  UP/DOWN Frequencyنحوه تاثیر عملکرد  :58شکل 

 D1 D2 D3 D4 D5 سیمه   3پارامتر مناسب  

io01=04 Enable Start(latch) Stop(latch) Fwd/Rev Jog 
io01=08 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Jog Pre5 
io01=09 RUN Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 
io01=15 Enable (Key Mode) Fwd(latch) Rev(latch) Pre4 Pre5 

Run Command 

V2>8V (Down) 

V1>8V (UP) 

Max 
Frequency 
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 DWELLعملگر 

 
رسید برای مدت زما  مشخصی    DWELLبه فرکانس    الکتروپمپدر این عملگر در هنگام شتابگیری زمانی که فرکانس  

فرکانس ثابت می ماند و بعد از اتمام این بازه شتابگیری ادامه می یابد. در صورت عدم نیاز به این عملگر باید فرکانس  
 روی صفر تنظیم شود.  DWELLفرکانس 

 بعضی مواقع برای جدا شد  ترمز های مکانیکی نیاز است که مقداری گشتاور، برای مدتی کوتاه در خروجی ایجاد شود.

 نحوه تاثیر بر روی فرکانس خروجی  :59شکل 

 محدوده تنظیمات  نام پارامتر  پارامترهای مربوطه 

AP05 DWELL Frequency 0-800 Hz 

AP06 DWELL Time 0-10 s 

D2-FWD  

D3-REV  
D1-RUN 
Command 

Frequency 
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 ( Start on the Fly)درحال چرخش  الکتروپمپپیدا کردن دور  عملگر

 
و یا  از نوع رها شونده باشد    الکتروپمپحال  رخش باشد )حالت استپ    دلیلی در قبل از استارت به هر    الکتروپمپ اگر  

خط تولید قبل از استارت شد  به گردش   توسط پروسه الکتروپمپخروجی دستگاه در اثر یک خطا قطع شده باشد و یا 
مشخص شود تا از بروز خطای اضافه جریا  جلوگیری    الکتروپمپ باید سرعت  .(  درآمده باشد این حالت پیش خواهد آمد

 شود.
این عملگر طرق جدول زیر موجب پیدا شد  سرعت قبل از استارت و جلوگیری از بروز خطا می شود ولی  فعال بود   

 اندازد. پروسه استارت را تا پیدا کرد  سرعت به تاخیر می

 بر روی فرکانس خروجی  DWELLنحوه تاثیر عملگر  :60شکل 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  پیش فرض  نوع 

R/W 2 

Disable 0 

2 SE08 
Every Start 1 

Only When SE04=1 2 

Once Before first Start after Power On 3 

R/W 10.0 0.4-999.9 s 
Acceleration 

Time 
Pr03 

R/W 10.0 0.4-999.9 s 
Deceleration 

Time 
Pr04 

R/W 0 0-3 Stop Mode SE04 
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را با شتاب توقف   الکتروپمپپس از پیدا کرد  سرعت  الکتروپمپپیش فرض مخالف باشد، اگر جهت  رخش با جهت 
Pr04  متوقف کرده و سپس با ملاحظاتSE03 .استارت می کند 

 ( Auto Restart Tryعملگر ریستارت خودکار بعد از خطا )

 
 

 (Energy Saving Operation) انرژی ییجو  عملگر صرفه
 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0.0 0.0-30.0% Percentage of Voltage reduction Ap04 

 
تعیین شود از ولتاژ خروجی    Ap04می شود و حداکثر به میزانی که در پارامتر  پارامتر صفر نباشد فعال    این   کهدرصورتی 

بدو  بار است یا بار کمی    الکتروپمپاین عملگر زمانی که    کند.کم می  الکتروپمپدرایو در سرعت ثابت بدو  تغییر در دور  
 کند.جوئی انرژی کمک می روی آ  است به صرفه

 Auto Restart Tryعملگر  ر ینحوه تاث: 61شکل 
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 توابع مانیتورینگ

 (io10) عادی کار کرد    نمایشگر   تنظیم 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش   

R/O 0 0-8 Indicating Value io10 

 
 نمود.  تنظیمرا  عادی شده در حالت کارکرد  پارامتر نشا  داده توا میio10پارامتر   تنظیمبا 

 

 io10 عملکرد  ها LEDتغییرات صفحه نمایش و  

 

و   شمممودمی  دیدهحالت مرجع فرکانس دسمممتگاه    ایندر  
حالت    کهدرصمورتی.  گرددمیروشمن    نیز   Hz/RPM را   
خواهد شمد    دیدهانتخاب شمود مرجع کنترل    PIDکنترلر  
 .گرددمیروشن  %/Aو  را  

0 

 

از حالت    خروجی حالت فرکانس    این در   فار   دستگاه 
  نیز   Hz/RPMداده شده و  را     نمایش دستگاه    ی کار

 .گرددمی روشن 

1 

 

  نممایشدسمممممتگماه    خروجی  ایلحظمهحمالمت آمپر  ایندر  
 .گرددمیروشن  نیز % /Aداده شده و  را  

2 

 نحوه عملکرد عملگر صرفه جویی انرژی :62شکل 

50.0 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

45.0 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

0.4 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

 

Output Voltage 

Current 
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کمیمت کنترلی )بمازخورد( دیمده  حمالمت درصممممممد    ایندر  
شممممده    خواهد شممممد و اگر حالت کاری فرکانس انتخاب

باشممممد، درصممممد فرکانس دسممممتگاه نسممممبت به فرکانس  
 ماکزیمم دیده خواهد شد.

3 

 

بما توجمه بمه دور   الکتروپممپبماری  در این حمالمت دور بی
تعیین شممممممده    rt02کمه در پمارامتر    الکتروپممپ  نمامی

 شود.نمایش داده می

4 

 

  io11  ضریبدر    الکتروپمپ  باریبی حالت دور    ایندر  

و   شده    این مثال    برای .  شودمی داده    نمایشضرب 
مربوطه    تواند می ضریب  با  یک گیربکس  خروجی  دور 

 باشد.

5 

 

 وات.  کیلوبرحسب   خروجیتوا  
 (شودمی دیده نمایشصفحهسمت  پ  P)حرف 

6 

 

 قدرت دستگاه.  هایخاز ولتاژ 
 (شودمی دیده نمایشصفحهسمت  پ  U)حرف 

7 

 

 داخلی سینک هیت دمای
 8 (شودمی دیده نمایشسمت  پ صفحه  C)حرف 

 

کند برای  ند ثانیه مرجع مورد نظر  های نمایش، وقتی مرجع فرکانس )مرجع کنترلی ( تغییر می در همه حالت   توجه کنید:
  Backشود. فشرد   نمایش دیده می نمایش دیده شده و سپس دوباره کمیت انتخاب شده به روی صفحه روی صفحه 

 شود.نیز باعن نمایش موقت مرجع تنظیمی می 
 
فشرده شود، مقدار    Back  کلیداست و    خروجی  جریا   نمایشو در حال    متغیر طور مثال اگر دستگاه در حالت فرکانس  به 

 .گرددمی شده مشاهده  تنظیمفرکانس 

40 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

1500 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

150 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

p 40 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

U293 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 

c293 
Hz/RPM 

FWD 

A/% 

RUN 
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 Monitoring (ob)  منوی   پارامترهای 

 ردیف  کاربرد  پارامتر نمایش داده شده  نوع 

R/O ها فعال بود  ورودی Input Terminal status Ob01 

R/O ها فعال بود  خروجی Output Terminal status Ob02 

R/O  جریا  خروجی Output Current Ob03 

R/O  ای لحظه الکتروپمپدور RPM Ob04 

R/O  دمای لحظه ای هیت سینک درایو Heat Sink Temperature Ob05 

R/O  ولتاژ لینکDC DC link Voltage Ob06 

R/O ای ولتاژ خروجی لحظه Output Voltage Ob07 

R/O ای توا  خروجی لحظه Output Power out Ob08 

 
 

-خروجی/ورودیو فعال بود     تنظیمات،  خروجی  پارامترهایاز    برخی  توا میفهرست فعال باشد،    این   برای  دسترسی هرگاه  
 مشاهده نمود.  نمایشصفحه   روی را بر درایو های 
 است.  زیر بصورت  نمایشصفحه   بروی  ob01در پارامتر    هایورودیفعال بود    نمایش نحوه  

 

 

بروی صفحه    ob01و     ob02 ر ها و ورودی در پارامتنحوه نمایش فعال بود  خروجی: 63شکل  
 نمایش 

HSI          D5         D4          D3          D2        
D1      

Relay      Dout   

 ورودی ها
ob01 

 خروجی ها
ob02 
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 (Hi)پارامترهای منوی خطاها 
  برای خاص رخ داده شده از ابتدا    خطاهای از تعداد    آماری   همچنین   میشودداده    نمایش خطاها    ی تاریخچهمنو    این در  

 کاربر و واحد خدمات در دسترس است. 

 حفاظتی توابع 

 Electronic Thermal  گرمائی   سطح تحمل

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-1 ETH PF01 

R/W 0 30-200% ETH Level for 1 min. Pf02 

R/W 0 0-internal cooling system 
1-External cooling system Motor type Pf04 

 

سطح تحمل دائم   براینمود. معمولا  تعیین و به صورت دائم را   دقیقه 1 برای  گرمائیسطح تحمل   بایدپارامترها   ایندر 
معمولا    کنندمیاستفاده    خارجیخنک کننده    سیستمکه از    هاییالکتروپمپ.  شود میاستفاده    الکتروپمپ  نامی  جریا از  

 دارند.   تری پایین گرمائیسطح تحمل  

 

Current [%] 

Freq. [HZ] 

100% 

95% 

65% 

 

20 60 

 

 

 فرکانس موتورها با خنک کننده خارجی و داخلی - منحنی جریا  :64شکل 

PF04=0 

PF04=1 
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 هشدار اضافه بار 

 
  این سطح فعال شد     PF06  تعریفو با    شودمیقرار داده شود، هشدار اضافه بار فعال    PF05=01پارامتر    کهدرصورتی 
 . شودمیمشخص  PF07شرط توسط  این برقراری و مدت زما     شودمی تعیینهشدار 

 

 10زما  مربوط به حفاظت اضافه دما - منحنی جریا  :65 شکل

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-1 Overload Warning Trip PF05 

R/W 0 30-150% Overload Warning Level PF06 

R/W 0 0-30 s Overload Warning Time PF07 

Current [%] 

ETH Warning Time 
[sec] 

60s 

PF02 
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 بار  اضافه   تریپ 

که   حداقلی و زما     میشود  تعیین  PF07توسط پارامتر    نامی  جریا اضافه بار بر حسب    تریپ اعلام    برای  جریا  سطح  
 .شودمی تعیین PF10اعلام شود توسط   تریپاز وقوع اضافه بار بگذرد تا  باید 

 Stall Prevention  عملگر 

 
راه    شودمی  تعریف  جریا اضافه    خطایاز    جلوگیری  برایعملگر    این ، سرعت ثابت و هنگام توقف  اندازیو در هنگام 

ترکیب ممکن  حالت    8از    PF11  برای انتخاب زما  عملکرد باید پارامتردارد.    الکتروپمپ  خروجی  روی  متفاوتی   عملکردهای
 شود. مشخص می PF12برای فعال کرد  این عملگر در   الکتروپمپ سطح جریا  برحسب جریا  نامی . انتخاب شود

 
که جریا  در حین شتابگیری، سرعت ثابت یا توقف بیشتر از سطح  طرق جدول ارائه شده درصورتی 

 شود، این عملگر فعال می شود.  PF12تعیین شده در پارامتر 
 حین توقف حین سرعت ثابت  حین شتابگیری  

0 - - - 

 نمایش پارامترهای مرتبط با هشدار اضافه بار  :66شکل 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-deactive   / 1-active Overload Trip Select PF08 

R/W 0 30-200 % Overload Trip Level PF09 

R/W 0 0-60 Overload Trip Time PF10 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 
R/W 0 0-7 Stall prevention Select PF11 

R/W 0 60-150% Stall prevention Level PF12 

Relay (io13) 

Current 

PF06 
PF07 PF07 
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1 - - √ 

2 - √ - 

3 - √ √ 

4 √ - - 

5 √ - √ 

6 √ √ - 

7 √ √ √ 

 

 

 
 
 

 Stall Preventionنحوه تغییر خروجی در زما  عملکرد عملگر  :67شکل 

Current 

Freq. 

io12 or io13 

During Acceleration 
During Constant RUN 

DC Voltage 

Freq. 

io12 or io13 

During Deceleration 



   

139 
 

 

 Output Phase Loss  عملگر 

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0 

0-deactive 
1-only output 
2-only Input  

3-Input and Output 

Input/output phase loss 
protection PF13 

 .شودمی انجام PF14 توسط پارامتر   خروجیو   ورودیدر اثر قطع فاز در    خروجیقطع  تعیین

 External Trip Signal  عملگر 

 
 استفاده کند. برای قطع خروجی درایورا  خارجی خطای سیگنال تواندمی D5 ورودی  PF15=01 تعریفبا 

 

 

 

  عملگر 

Overload  Inverter 

  io12توسط پارامتر  دیجیتال خروجیشود،   اینورتر از حد تحمل   بیش   جریا که    زمانی  اینورتر به    آسیباز  جلوگیری  برای
 ف خواهد شد.ریتع اینورتر اعلام اضافه بار   یبرا

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 0-deactive 
1 -io03=01 0-1 External Trip Signal PF14 

 نحوه تغییر خروجی در زما  وقوع خطای خارجی  :68شکل 

Frequency 

RUN Command 

REL (io13=01, io18=0) 

REL (io13=01, io18=1) 
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 Step Frequencyعملکرد  

  این تنها با    شودمیدستگاه بعنوا  مرجع فرکانس انتخاب    کلیدصفحه    ورودیقرار داده شود،  io05=7  ورودیهرگاه  
 .  شودمیمشخص  Pr17 طریقاز  اندازی راه   ابتدایتفاوت که فرکانس در  

 Enable)   کنیمکه دستگاه را استارت    صورتیدر    نتیجهدر  io05=7, Pr01=10, Pr02=50, Pr20=10, Pr17=0  مثال: 
کم    یا  زیاد  خروجیهرتز فرکانس    10  –  یاو هربار با زد  +   هرتز شروع به گردش خواهد کرد  10فعال( با فرکانس    RUNو  
 شود. می

 
 

  

 ردیف  کاربرد  تنظیم  فرض پیش  نوع 

R/W 
0 - deactive 
1-io12=04 0-1 inverter Overload pf15 

 Step Frequencyنحو  عملکرد تابع  :69شکل 
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 احتمالی اشکالات 
 اشکال  علت  طریقه رفع 

هما بمااحتیماط  برق ورودی را از روی ترمينمال
 متر  ک کنید.توسط ولت

در صممورت وجود ولتاژ کافی، برق دسممتگاه  
را سمممممریعماً قطع کرده و دسمممممتگماه را برای  

 تعمیر ارسال کنید.

 نرود  برق در ورودی دستگاه  -
 دستگاه   روشن نشد  خرابی دستگاه  -

 فرما  استارت را  ک کنید
 را  ک کنیدio01مقدار پارامتر 

 قطع بود  فرما  استارت  -
 io01درست نرود  مقدار پارامتر   -

  استارت نشد  
 الکتروپمپ 

های دیجیتال  ریزی اشتباه ورودی برنامه  - موارد را بررسی کنید 
 ( io01,io05و آنالوگ )پارامترهای 

تغییر نکرد  فرکانس  
 دستگاه 

 موارد را بررسی کنید 

 SE12اشتباه در تنظیم جریا  حد یا   -
تنظیم اشتباه فرکانس ماکزیمم و   -

 مینیمم 
 کم بود  مرجع ولتاژ یا جریا  ورودی -

بالا نرفتن دور  
از یک حد    الکتروپمپ
 مشخص 

 قطع بود  فرما  مربوطه و یا  - موارد را بررسی کنید 
 io01درست نرود  پارامتر  -

تغییر نکرد  جهت  
 الکتروپمپ  رخش 

 موارد را بررسی کنید 

 Pr05  (Boost )کم بود     -
تنظیم اشتباه ولتاژ نامی و فرکانس   -

 الکتروپمپ نامی 
 SE07,SE10تنظیم نادرست   -

 الکتروپمپ قدرت کم 

موارد را بررسی کنید و در صورت نیاز از فن 
  الکتروپممپاکسمممممترنمال برای خنمک کرد   

 استفاده کنید

 کارکرد  با بار زیاد در دور پایین   -
 ( Pr05زیاد بود  پارامتر بوست )  -
تنظیم اشتباه ولتاژ نامی و فرکانس   -

 الکتروپمپ نامی 
 الکتروپمپ ازحد روی وجود بار بیش 

 الکتروپمپ دا  شد  

 io05تنظیم اشتباه پارامتر  - موارد را بررسی کنید 
 کشی فرما  اشتباه در سیم  -

هاي  مشکل در فرما  
 دستگاه 

 موارد را بررسی کنید 

 کم بود  مقدار پتانسیومتر ورودی -
 کیلو اهم(   2)کمتر از 

تنظیم اشتباه فرکانس حداکثر دستگاه   -
(Pr02 ) 

کم بود  ماکزیمم  
 فرکانس خروجی 
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 io05اشتباه در تعریف پارامتر   -

 موارد را بررسی کنید 
 Pr01,Pr02تنظیم نادرست   -
 io05تنظیم نادرست   -

 مشکل در ورودی آنالوگ مربوطه 

نادرست    محدوده
تغییرات فرکانس  

 خروجی 

 الکتروپمپ پیچی خرابی سیم  - موارد را بررسی کنید 
 خرابی دستگاه  -

نامتقار  بود  جریا   
 الکتروپمپ 

 اشکالات احتمالی  :21جدول

 خطاها 
  خطای مربوط به    پیغامدستگاه به سرعت قطع شده و    خروجیدستگاه رخ دهد برق    برای(  Fault)  خطایی  کهدرصورتی 
 .شودمی  دیدهمربوطه  

 :  راه وجود دارد  3خطا  وضعیتکرد    ریست برای
 . کندمی  ریست را  خطا   ثانیه  5 که پس از  Reset  کلید   فشرد  -1

 . Enable  غیرفعال کرد  فرما  -2

 کار خطا داده باشد(   حینکه دستگاه در   حالتی . ) در درایواستپ کرد    -3
دستگاه و اتصال کوتاه ممکن است تا رفع مشکل مربوطه قابل    یا دمای رادیاتور کمرود ولتاژ و    خطایکه    کنیدتوجه  
 گردد.  ریستبه حالت نرمال برگردد تا خطا   شرایطابتدا  بایدصورت   اینکرد  نباشند و در   ریست

شرکت تماس    مشاورینرفع مشکل با    برای نموده و   خودداری آ   ریست کرد از    دهدکرات رخ می خطایی به   کهدرصورتی 
 .بگیرید

 

 شماره  خطا  کد خطا  علت احتمالی 

 ها اتصال کوتاه در خروجی  -
 SC خرابی بخش قدرت  -

 1 اتصال کوتاه 
سیم  قطع  وجود  با  می اگر  رخ  هم  باز  این خطا  خروجی  دستگاه  های  دهد 

 معیوب است. 
 زیاد بود  بار  -
 ها زیاد بود  شتاب  -
 خرابی موتور  -
 تنظیم اشتباه پارامترهای موتور  -
 Pr05زیاد بود  پارامتر  -

OC   2 اضافه جریا 

 موارد را  ک کنید.
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 شماره  خطا  کد خطا  علت احتمالی 

 اگر پس از قطع موتور باز هم خطا رخ داد دستگاه معیوب است. 
 OC-A ( Pr03اندازی )کم بود  زما  راه   -

هنگام   اضافه جریا 
 اندازی زیاد کرد  زما  راه  3 شتابگيری موتور 

 تغییر حالت شتابگیری 

 ( Pr04کم بود  زما  توقف )   -
 OC-D مقدار یا اتصال کوتاه مقاومت ترمز کم بود   -

اضافه جریا  هنگام  
 زیاد کرد  زما  توقف  4 توقف موتور

 تغییر طریق شتابگیری  
 مقاومت ترمز را  ک کنید 

 ( Pr04زیاد بود  شتاب کاهش سرعت )  -
 Ov-D قطع بود  یا خرابی مقاومت ترمز - 

هنگام   در  اضافه ولتاژ
 زیاد کرد  زما  توقف  5 توقف

 تغییر طریق شتابگیری  
 استفاده از مقاومت ترمز 

 بالا بود  ولتاژ ورودی 
اضافه ولتاژ در حالت   Ov توسط بار مکانیکی  - رفتن موتور به منطقه ژنراتوری 

 6 نرمال 
  ک کرد  ولتاژ ورودی 
 استفاده از مقاومت ترمز 

ولت    12ازحد از ترمینال  اتصال کوتاه شد  یا جریا  کشی بیش 
 .COMبه ترمینال 

 خرابی فن دستگاه -
12oc 

 12V  7 ترمینال 
 ها را  ک کنید کشی ترمینال سیم 

 سلامت فن را  ک کنید 
حالت  درصورتی  برای  جریا   آنالوگ  ورودی    20-4که 
 8 قطع ورودی جریا   cUrr آمپر باشد.میلی   3شده باشد و جریا  ورودی زیر ریزی برنامه 

 را بررسی نمایید.   i1جریا  ورودی جریا   
 ولت  380های قطع بود  یکی از فازهای ورودی در دستگاه -
 9 قطع فاز ورودی  PLoS ازحد سه فاز ورودی نامتعادل بود  بیش -
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 شماره  خطا  کد خطا  علت احتمالی 

 برق ورودی دستگاه را  ک کنید 
 های دستگاه احتمال خرابی خاز  

 نامتقار  بود  جریا  موتور  -
 Olos احتمال خرابی طبقه قدرت دستگاه  -

 10 قطع فاز خروجی 
متر، مقاومت فاز به فاز موتور را  که دستگاه خاموش است با اهمدر هنگامی 
  ک کنید 

 کم بود  ولتاژ برق ورودی   -
 11 کمرود ولتاژ  Uv های قدرت دستگاه خرابی خاز   -

 برق ورودی را  ک کنید 
 OL ازحد روی موتور بار بیش  -

 بار مکانیکی را کنترل کنید  12 بار اضافه 
 بار مراجعه کنید به بخش اضافه 

 دمای بالای محیط نصب  -
 فرکانس سوئیچینگ بالا  -
 خرابی فن  -
 بار زیاد روی موتور  -
 مجاورت با منرع گرما  -
 سینک دستگاه کثیف شد  فن و هیت   -

OH 

 13 دا  کرد  دستگاه 

 باشد( 45دمای محیط را  ک کنید )باید زیر 
 فرکانس سوئیچینگ را تا حد ممکن کاهش دهید 

 سینک دستگاه را تمیز کنید با استفاده از هوای فشرده هیت 
 ازحد محیط سرد بود  بیش  -
ازحد و یا  سرمای بیش  UH قطع شد  سنسور حرارت  -

 14 قطع سنسور حرارت 
گراد است دستگاه را برای  که دمای هوا بالای منفی ده درجه سانتی درصورتی 

 تعمیر ارسال کنید. 
 OP کم بود  توا  دستگاه نسبت به توا  موردنیاز   -

 15 کم بود  توا  دستگاه 
 تر با شرکت تماس حاصل نمایید برای تهیه دستگاه با توا  بزرگ 

 BrOL 16 کم بود  توا  مقاومت ترمز برای کاربرد موردنظر   -
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 شماره  خطا  کد خطا  علت احتمالی 

ازحد روی  توا  بیش  برای تهیه مقاومت ترمز با توا  بیشتر اقدام نمایید 
 مقاومت ترمز 

 توا  نامتناسب موتور. -
 17 تنظیم اتوماتیک  AUto قطع بود  کابل موتور  -

 موارد را بررسی نمایید 
  reserved 18 
  reserved 19 
  reserved  20 
 21  خطای خارجی  Eflt در حالتی که خطای خارجی تعریف و فعال شده باشد  -

 به تعریف پارامترهای گروه ورودی خروجی مراجعه نمایید. 
 22 سخت افزار  یخطا   HArd افزار پروسسور مشکل سخت  -

 به شرکت ارسال شود   ویدرا
  reserved  23 
 24 ا  یاضافه جر   triP ا  یاضافه جر  ی خطا -

 شوند  یبررس  pf09, pf10  یپارامترها 
 25 یی حفاظت گرما  EtH یی مربوط به حفاظت گرما ی خطا -

 شوند  ی بررس pf02و   pf01،  یپارامترها 
 PTC 26 یخروج یخطا   ptc PtC  یخروج ی خطا -

 شود  ی بررس  pf16اتصالات و پارامتر 
 ptc nPtCعدم اتصال   ی خطا -

 PTC 27 روجیخ
 شود  ی بررس  pf16اتصالات و پارامتر 

 dry مکش  ر یهوا در مس  ای  ینرود آب، گرفتگ 
  ی را بررس  یآب یب  صی مربوط به  تشخ یمکش و پارامتر ها  ر ی مس ،یآب ورود  28 بی آبی 

 د یکن
 29 پر بود  تانک   So02 tFuLسطح مخز  به آستانه   د یرس  ا یفعال شد  فلوتر 

 د ی کن  یآ  را بررس یکشم یسطح مخز ، سنسور و س 
 30   ی کم بود  توا  ورود  SLEP ی نرود  توا  ورود   یها  وکافپنل  یآلودگ  ای  هیتابش کم، سا

 .دی کن  ی را بررس MPPTو    Sleep  ماتیو تنظ DCها، اتصالات پنل
 31 ی درایو سنسور دما tSnS خرابی سنسور دما 
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 خطاها :  22جدول 
 

   enableاین هشدار نشا  دهنده فعال نرود  ورودی
 inhi باشد دستگاه می

فعال نرود  ورودی  هشدار 
enable   1 

 هشدارها   :23جدول 
 

 
 و خدمات پس از فروش  گارانتی
  ترین خدمات ترین و سریع ارزا  ارائه    رویخدمات پس از فروش داشته و هدف خود را بر    رویبر    خاصیتمرکز    زیماشرکت  

 پس از فروش متمرکز کرده است. 
روز، علاوه  بردها توسط شرکت، در کنار استفاده از قطعات معترر و به طراحی بسیار هوشمندانه و بهینه و ساخت تمامی  

ها بسیار  برد  کیفیت کارکرد دستگاه، باعن کاهش هزینه تعمیرات شده و برخلاف برندهای وارداتی، هزینه خرابی بر بالا  
 باشد. سرعت تعمیرات و خدمات هم قابل قیاس با اکثر برندهای وارداتی نمی  پایین بوده و همچنین

ماه گارانتی تعمیر داشته و در صورت    120گارانتی تعویض و  ماه   24  -  از زما  خرید  -های این شرکت همگی  دستگاه 
گردند  صورت امانی به شما تقدیم می یک دستگاه به و امثالهم،  زما  تعمیر دستگاه به علت تعطیلی  طولانی شد  مدت 

 شود( توجه کنید که ساعت کارکرد دستگاه، درو  حافظه مربوطه ذخیره می شود. )  تا کمترین وقفه در روند کار شما حاصل

 گارانتی ابطال    شرایط 

 پارگی و مخدوش بود  بر سب گارانتی یا بر سب اطلاعات دستگاه. •
 در صورت مفقود شد  فاکتور خرید ) برگه گارانتی( دستگاه، تاریخ خروج ا  از شرکت معیار شروع گارانتی خواهد بود. •
 شکستگی و ضربه خوردگی شدید دستگاه. •
تشخیص توسط خرابی وریستورها و  ولت در مدل سه فاز. )قابل   600فاز و ولت در مدل تک  270وارد شد  برق بیش از   •

 همچنین خواند  حافظه دستگاه( 
 وجود آلودگی و گرد وخاک زیاد در دستگاه. )نصب در محل نامناسب(  •
شده متوسط جریا  و توا  و دمای  تشخیص از مقدار ذخیره با توا  بیشتر از توا  دستگاه. )قابل   الکتروپمپاستفاده از  •

 دستگاه( 
 آثار حرارت زیاد در محل نصب دستگاه. )مانند استفاده در نزدیکی کوره(  •
 های با رطوبت بالا بدو  ملاحظات مربوطه( آثار رطوبت زیاد در محل نصب دستگاه. ) استفاده در فضای باز یا محل  •

 شماره  خطا  کد خطا  علت احتمالی 

 درایو به شرکت ارسال شود 
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 وارد شد  ولتاژ بالا در قسمت ترمینال فرما  دستگاه. •
 ( و یا مقاومت ترمز. الکتروپمپاتصال جابجای برق ورودی و برق خروجی )  •
 شده در حافظه دستگاه(  منطرق نرود  تاریخ فاکتور و ساعات کارکرد دستگاه. )ذخیره  •

 بازرسی و  نگهداری
دوره    نگهداری و   بازرسی، به  طولانی  یاز ماندگار   اطمینا مطلوب خود و    شرایطدر    AC الکتروپمپ  درایو نگه داشتن    برای 
 را  ک کند.   AC  الکتروپمپ ای درایو دوره ، به طور  توصیه می شود که یک تکنسین واجد شرایطاست.  نیاز   ای

 :  ت عبارتند از عملیادر طول   ناهنجاریعدم وجود  اصلی بررسی برای تشخیص موارد 

 آنگونه که انتظار می رود کار می کند؟  الکتروپمپ •
 محیط نصب تغییر محسوسی نکرده است؟  •
 سیستم خنک کننده به درستی عمل می کند؟ •
 لرزش یا صدای غیرمعمولی حین کارکرد مشاهده می شود؟  •
 حین کارکرد بالا نمی رود؟  الکتروپمپ دمای  •
 همیشه ولتاژ ورودی درایو را با یک ولتمتر اندازه بگیرید.  •

 ها انتخاب
  ها طراحی و ساخت خود تمامی این آپشن.  پردازیممی   XIMA  اینورترهای  یموجود برا  هایآپشن  معرفیقسمت به    ایندر  

 .گردندمیمحترم ارائه  با کمترین هزینه به مشتریا  شرکت بوده و 

 ( زیماتاچ   اپلیکیشن )  و برد رابط   مانیتورینگ افزار کنترل و  نرم 

میتوانیمد بما کممک مماژول  ، درایو یما مشممممماهمده ی خروجی همای آ   یپمارامترهما  روزرسمممممانی نرم افزاری یما تغییر  بمه منظور بمه
 .شویدمتصل  درایو(، به سریال)ارتباط  زیماتاچ

 
 ورودی   نویز   فیلتر 

عدد سوئیچ الکترونیک    6ورودی را پس صاف شد  توسط خاز  بوسیله    تغذیه  شده در   یکسودستگاه کنترل دور برق  
(IGBT  توسط مدولاسیو )  SPACE VECTOR PWM    کند و اگر ه فرکانس این تبدیل از حدود  تبدیل می به برق سه فاز
ها از برق ورودی کشیده  بالای این سوئیچ فرکانس بالا به علت سرعت    های کیلوهرتز متغیر است ولی هارمونیک   20تا    1

حساسی که برق مشترک    هایصورت مؤلفه مشترک بوده و باعن ایجاد نویز و اختلال بر روی دستگاه شود که اغلب به می
حدودی توسط خاز  دستگاه و سلف هارمونيك  تا    شوند. این نویزها با دستگاه دارند یا در نزدیکی دستگاه قرار دارند می 

ولی برای تضعیف مؤثر این نویزها باید از فیلتر مخصوص مؤلفه مشترک    گردندکه در قسمت قبلی معرفی شد تضعیف می 
 استفاده است.های سه فاز قابل فاز و نوع سه فاز برای دستگاه های تک فاز آ  برای دستگاه تک  استفاده کرد که نوع
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 خروجی   نویز   فیلتر 

  نانوثانیه   100خروجی دستگاه کنترل دور یک ولتاژ بالای سوییچ شونده با فرکانس  ندین کیلوهرتز و سرعت سوییچ زنی زیر  
توجهی تولید   زیاد شود، تشعشعات قابل  الکتروپمپکه طول کابل خروجی دستگاه تا   به همین خاطر هنگامی هست و 

جدی در کار سنسورها و سایر ادوات الکترونیکی حساس و همچنین مسیرهای  باعن اختلال    تواندخواهد شد که می 
 . یتال مجاور و حتی خود دستگاه شودج ارتباط آنالوگ و دی

 پوشیبرابر، اثر این تشعشعات را تا حد قابل  شم   10فیلتر خروجی با کم کرد  شیب تغییرات ولتاژ خروجی تا حدود   
 شود.از دستگاه، توصیه می  الکتروپمپدهد و استفاده از آ  در صورت دور بود  کاهش می 

طور که در  را هما    ، از کابل شیلد دار استفاده نموده و شیلد کابل الکتروپمپکنید که در صورت طولانی بود  کابل توجه  
 . ابتدای دفتر ه توضیح داده شد، در سمت دستگاه زمین کنید

 سفارشی   پارامترهای 

اکثر قریب به  طوری در نظر گرفته ، پارامترها  XIMAدستگاه    طراحی اگر ه در   اتفاق کاربردهای معمول را  شده که تقریباً 
که باعن    راستای احترام به مشتری، قسمت طراحی شرکت زیما پارامترهای مورد سفارش مشتریا  را در    پوشش دهد ولی

 کرد.   شود، درازای هزینه منطقی و گاه رایگا ، به دستگاه اضافه خواهدهای خاص می راحتی کاربرد دستگاه برای استفاده 
 . برای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل نمایید


